MINIPROJEKTY

Ptytka bazowa dla Raspberry Pi Pico )

Rodzina Raspberry doczekala sie
plytki z wlasnym mikroproceso-
rem RP2040 wyposazonym w dwa
rdzenie Cortex MO+ uzupelnione
bogatymi peryferiami. Zaprezen-
towana plytka ulatwia szybkie
polqczenie Pi Pico z popularnymi
czujnikami i réznymi elementa-
mi wykonawczymi.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT5858

Podstawowe parametry:

umozliwia bezposrednie podiaczenie
czujnikéw i elementéw wykonawczych

w standardzie Grove zgodnych

z napieciem 3,3V,

zawiera zewnetrzne zrédio napiecia
odniesienia 3 V typu LM4040,
umozliwiajace zwiekszenie dokladnos$ci
przetwarzania wbudowanego przetwornika
ADC,

pozwala na zasilanie plytki Pico
napieciem stalym z zakresu 6..30 V.

Wykaz elementow:]

R5: 180 kQ SMDO603 Razystor 1%

Cc1, €2, C5.C7: 0,1 UF/50 V SMDO603

C3, C4: 1 YF/25 V SMD0603

C8: 2,2 YyF/100 V SMD1210

C9: 10 YF/10 V SMD0O8O5

CE1l: 100 pF/50 V elektrolityczny low ESR
SMD

CE2, CE3: 100 pF/10 V tantalowy SMC
D1: STPS2L40U dioda Schottky'ego SMB
DZ1: SM6T39A transil SMB

Ul: LM4040BIM3-3.0 (SOT-23)

U2: LTC3630EMSE (MSOP16)

L1: 33 pH/0,9 A dtawik SMD DE®704-33
FB: dlawik SMDO603 BLM18PG121SH1D
AREF: listwa SIP1 2,54 mm

A®1, A12, D22, D23, D45, D67, D89, D1011,
D1213, D1415, D1617, D1819, I2C, UART:
zlacze Grove proste

101, I02: listwa SIP20 2,54 mm meska
M1: listwa SIP20 2,54 mm zeriska

PS: listwa SIP3 2,54 mm

RESET: rzycisk smd B3U-1000P

VM: ziacze $rubowe DG381-3.5-2

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetno$é lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

Ktére nalezy samodzielnie wlutowaé w dotaczong ptytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji

ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientow, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w plytke PCB)

= wersja [A] - plytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - plytka drukowana [A] + zaprogramowany uklad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany ukad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

Plytka Pi Pico wykonana jest w formie mo-
dulu z podstawowymi wyprowadzeniami
na dwéch rzedach 20-pinowych szpilek
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o rozstawie 700 milséw. Funkcje poszczegol-
nych wyprowadzen modutu zostaty pokazane
narysunku 1. Dzieki rastrowi 100 milséw, bez
udziwnien znanych z Arduino, mozliwe jest
bezposrednie zastosowanie Pico m.in. w plyt-
kach stykowych. Jednak znacznie wygodniej
jestuzy¢ plytki bazowej, ktéra oprécz powiele-
nia wszystkich sygnatéw Pico, umozliwia bez-
posrednie podlgczenie czujnikéw i elementow
wykonawczych w standardzie Grove zgodnych
z napigciem 3,3 V. Dodatkowo na plytce znaj-
duje sie zasilacz o szerokim zakresie napiec
wejéciowych, umozliwiajacy zasilanie Pico na-
pieciem stalym z zakresu 6...30 V.

Budowa i dziatanie

Schemat plytki bazowej zostal pokazany
na rysunku 2. Zasilanie moze pochodzi¢
z wbudowanego w plytke Pico zlacza USB
lub moze zosta¢ podtaczone poprzez zlacze
srubowe VM (dopuszczalny zakres napigcia
wynosi 6...30 V). Transil DZ1 zabezpiecza
uklad LTC3630 przed odwrotnym podtacze-
niem i przepigciami z linii zasilania. Napie-
cie wyj$ciowe przetwornicy U2 ustalone jest
na 5V, a obcigzalno$¢ wynosi ok. 200 mA.

Na zlgcza szpilkowe I01 i I02 wyprowa-
dzone sg wszystkie sygnaly z plytki Pico,
zlacze PS dubluje zasilania VBUS (bezpo-
$rednio z gniazda USB), VSYS (z wbudowa-
nych przetwornic). Dioda D1 STPS2L40 oraz
D1 MBR120 z ptytki Pico umozliwiajg zasila-
nie niezaleznie od zrédla VM/USB, bez do-
datkowych przetacznikéw. Jezeli uzywamy
tylko i wylacznie zasilania z USB, mozliwe
jest zwarcie wewnetrznej diody MBR120
poprzez zalozenie zwory na wyprowadze-
nia VBUS/VSYS zlacza PS, co podniesie
nieco sprawno$¢ uktadu zasilania Pico. Do-
puszczalne jest takze zasilanie bateryjne
(1,8...5,5 V) po doprowadzeniu napigcia ba-
terii do wyprowadzen VSYS/GND ztgcza PS.

Do zlgczy czujnikéw typu Grove dopro-
wadzone sg wszystkie sygnaly GPIO po-
grupowane parami wraz z zasilaniem V33
z wbudowanej w Pico przetwornicy. Przycisk
RESET podlaczony do wyprowadzenia RUN
umozliwia restart mikroprocesora RP2040.
Uktad uzupetnia filtr zasilania V33A dla
cze$ci analogowej na elementach C3, C4, FB
oraz zewnetrzne zrédlo napiecia odniesie-
nia 3 V typu LM4040 (U1), umozliwiajace
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Rysunek 1. Funkcje poszczegoélnych wyprowadzen ptytki Pi Pico
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Rysunek 2. Schemat ptytki bazowej
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Rysunek 3. Schemat ptytki PCB wraz z rozmieszczeniem

elementéow
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doktadnosci

przetwarzania wbudowanego

zwiegkszenie

przetwornika ADC. Aby wy-
korzystaé napiecie odniesienia
z U1, nalezy polaczy¢ zwora sy-
gnaly AREF zlaczy 102 i AREF.

Montaz

i uruchomienie

Modut zmontowany jest na nie-
wielkiej dwustronnej ptytce
drukowanej, ktérej schemat
wraz z rozmieszczeniem ele-
mentéw zostal pokazany
na rysunku 3. Montaz nie jest
skomplikowany i nie wymaga
szczeg6lowego opisu, a gotowa

plytka wymaga tylko sprawdzenia popraw-
nosci napiec¢. Po podlaczeniu zZrédta zasila-
nia nalezy sprawdzi¢ obecno$¢ napiecia 5 V
z przetwornicy U2 na kondensatorze CE2.
Po wlozeniu modutu Pico do gniazda M1 na-
lezy sprawdzi¢ napiecia zasilajace czujniki,
ktére powinno wynosi¢ 3,3 V, +5%.
Podczas montazu warto wyrézni¢ grupy
sygnaléw zasilania, wej$¢ analogowych, cy-
frowych oraz transmisji r6znokolorowymi
listwami kotkowymi. Ulatwia to szybkie
i bezbtedne polaczenia ze wspéipracuja-
cymi ukladami. Zamiennie ze ztaczami typu
110990030, zgodnymi ze standardem Grove,
mogg by¢ stosowane ztacza JST PH 2.00 mm.
Adam Tatus
adam.tatus@ep.com.pl



