PREZENTACJE

Ewolucja

systemow napedowych

System napedowy FAULHABER to cos wiecej niz tylko
suma komponentéw. Silniki elektryczne, przekfadnie

i enkodery nie mogq dzialac¢ osobno, muszq perfekcyj-
nie ze sobq wspdlpracowad. Z tego powodu logiczne jest
nabywanie poszczegdlnych komponentéw jako komplet-
nego rozwiqzania. Dzieki idealnie zoptymalizowanym
parametrom i interfejsom ogélna wydajnosc systemu,
sktadajqcego sie z polqczonych ze sobq kompaktowych,
zintegrowanych i wysoko sprawnych rozwiqzan, jest
duzo wyzsza.

FAULHABER, firma specjalizujgca si¢ w dziedzinie napedéw, wyka-
zal sie profesjonalizmem jako dostawca systeméw i rozszerzyl swoja
serig silnikéw ptaskich BXT, dodajac kompatybilne przekladnie, zin-
tegrowane enkodery i sterowniki predkosci o niewielkich wymiarach.
Wszystkie komponenty zostaly zoptymalizowane pod katem prawi-
dlowego funkcjonowania w kompletnym systemie.

Trzy wymiary moga stanowi¢ rozwiazanie dla wielu wyzwan w za-
kresie napgdu. W przypadku protezy przedramienia najmniejszy
naped o Srednicy 22 mm idealnie nadawalby sig do reki, a silnik
o dlugosci 16 mm - do tokcia. Kolejnym przykiadem zastosowania
malych napedéw kompaktowych sg chwytaki robotéw, automatyka
przemyslowa, roboty humanoidalne a nawet biorobotyka z napedem
silnikowym - np. wspomaganie egzoszkieletu dtoni. Dzigki funkcji
precyzyjnego sterowania predkoscig nadajg sie réwniez do dializa-
toréw oraz pomp medycznych.
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Innowacyjna technologia uzwojenia

dla wiekszego momentu obrotowego

Silniki zostaly opracowane na podstawie klasycznej konstrukcji
z zewnetrznym rotorem. Dzieki innowacyjnej technologii uzwoje-
nia oraz zoptymalizowanej konstrukcji bezszczotkowe serwomo-
tory generuja momenty obrotowe do 134 mNm przy $rednicy 22 mm,
32 mm oraz 42 mm oraz oferuja ciagltg moc wyjsciows do 100 W przy
wysokim poziomie wydajnosci. Oznacza to, ze kompaktowe silniki
znacznie wychodza ponad standardy stosowane w tego typu nape-
dach. W szczeg6lnosci stosunek momentu obrotowego do przestrzeni
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instalacyjnej i ciezaru jest lepszy niz powszechnie spotykany
na rynku. Dzigki wysokiemu wspé6lczynnikowi wypelnienia mie-
dzig oraz budowie nadbiegunnikéw uzyskujemy bardzo mocne pole
magnetyczne oraz bardzo maly moment pulsacyjny. Silniki pracu-
jace z predkoscig do 10000 min™ sg dostepne w wersji otwartej lub
z obudowa, co réwniez rozszerza zakres potencjalnych zastosowan.

Metalowe przektadnie planetarne

z licznymi przetozeniami

Rodzina metalowych przekladni planetarnych GPT, ktéra réwniez
imponuje kompaktowymi wymiarami oraz wysokim momentem
obrotowym, nadaje sig¢ do redukcji obrotéw w silnikach ptaskich.
Przekladnie wykonane z czystego metalu uzyskujg doskonale osiggi
poréwnywalne z warto$ciami znacznie drozszych dostepnych tech-
nologii, na przyklad takich, w ktérych stosowane sq komponenty
ceramiczne. Dostepne sg przekladnie o §rednicach dopasowanych
do silnikéw, oferujace przetozenia od 3:1 do 1,294:1 z niezwykle
precyzyjnymi przelozeniami w maksymalnie czterech stopniach.
Kazdy stopien zostal indywidualnie dostosowany do wysokiej wy-
dajnosci w odniesieniu do momentu obrotowego i predkosci. W za-
leznosci od $rednicy przekladnie osiggajg ciggle momenty obrotowe
wynoszace 1,8 oraz 18 Nm. Wiegksze momenty obrotowe sg réwniez
mozliwe podczas pracy przerywanej. Co wiecej, przekladnie sg nie-
zwykle wytrzymale i tolerujg ciagle obcigzenia oraz nagle zmiany
obcigzenia. Zostaly opracowane z my$lg o ograniczonej osiowej prze-
strzeni montazowej i sg znacznie mniejsze niz inne modele o tej
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samej Srednicy. Na przyklad dlugos¢ wersji o 22 milimetrowej $red-

nicy z pojedynczym stopniem wynosi jedynie okolo 18 mm, a wersji
z czterema stopniami — 37 mm. Z 42-milimetrowsq przekladnig diu-
gosci wynosza kolejno ponizej 31 mm i okolo 68 mm.

Zabudowany enkoder z duzj

doktadnoscia pozycjonowania

Wszystkie silniki BXT sg wyposazone w cyfrowe czujniki Halla,
a dzieki duzej liczbie biegunéw ich predkoscig mozna precyzyjnie
sterowac. Enkoder magnetyczny IEF3-4096 jest przeznaczony do
pozycjonowania precyzyjnego. Enkoder jest w pelni zintegrowany
z obudowsg silnika, a dtugos¢ calego napedu jest zwiekszona jedynie
0 6,2 mm. Pomimo plaskiej konstrukcji oferuje trzy kanaty z funkcjg
indeksowania, Line Driver oraz duzg rozdzielczoscia do 4096 linii
na obrét. Polaczenie silnika i enkodera jest idealnym rozwigzaniem
w sytuacjach, gdy musi zosta¢ wykonane niezwykle precyzyjne po-
zycjonowanie w ograniczonych przestrzeniach, a zarazem wymagane
sg duze momenty obrotowe, np. w robotyce, technologii medycznej,
automatyce laboratoryjnej lub automatyce przemystowe;j.

Zintegrowane sterowniki predkosci

uzupetniaja game produktow

Nasza oferta zostala uzupetniona o nowe sterowniki predkosci do sil-
nikéw BXT. Sterowniki predkosci sg zintegrowane z obudowanymi
wersjami silnikéw BXT i zwiekszajg dlugos¢ tych silnikéw jedynie
0 6,2 mm. Dobrze przemyslana konstrukcja umozliwia zamontowanie
enkodera i sterownika predkosci w tej samej obudowie oraz wykorzy-
stanie wielu czesci wspdlnych. Sterowanie predkoscig odbywa sie za
pomocg cyfrowych czujnikéw Halla zintegrowanych z silnikami. Dla-
tego tez dostepny jest duzy zakres predkosci, od 200 do 10000 min™.
Kompaktowe polgczenie silnika i sterownika predkosci idealnie na-
daje sie do zastosowan, w ktérych przestrzen jest parametrem kry-
tycznym, oraz ulatwia montaz i oddanie urzadzenia do eksploatacji.

Kompaktowa budowa, szeroka gama zastosowan
Kiedy przestrzen montazowa jest bardzo ograniczona, a wymagane
sg napedy z duzym momentem obrotowym, ktére muszg by¢ jak naj-
mniejsze w wymiarze osiowym, FAULHABER BXT to rozwigzanie
systemowe odpowiednie szczegélnie do zastosowan w robotyce, pro-
tezach, automatyce przemystowej, pompach, technologii medyczne;j
lub do wyposazenia kabin samolotow.

faulhaber.com/evolved/en
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