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MAOR i Starter Kity firmy WObit

Doswiadczeni konstruktorzy doskonale wiedzq jak wazne sq
wotwarte” zestawy startowe w rozwoju umiejetnosci i wiedzy
technicznej studentéw, jak réwniez ich samych. Takie starter

kity czesto uzywane sq podczas szkolen w roli elementow
treningowych dajqcych mozliwo$é zapoznania sie z mozliwosciami
budowy prototypu lub znalezienia nowego rozwiqzania do wlasnej
aplikacji. Z myslq o rozwoju kwalifikacji i wiedzy poczqtkujqcych
konstruktoréw, firma WObit przygotowala roboty mobilne MAOR oraz
dodatkowe elementy do rozbudowy urzqdzen.

MAOR-12T jest robotem mobilnym, kté-
rego budowa jest oparta o sze$¢ plytek dru-
kowanych spelniajacych funkcje konstruk-
cji nosnej. Robot jest wyposazony w cztery
silniki pradu stalego zasilane napigciem
z zakresu 5,5...9,0 V DC, ktére umozliwia-
ja mu osiaganie predkosci do 1 m/s. Zrédlo
zasilania stanowi 5 baterii ,,paluszkéw” lub
6 akumulatorkow AA, ktére umieszczone
sg w przeznaczonych dla nich koszykach.

MAOR-12T jest réwniez wyposazony w zin-
tegrowang tadowarke akumulatorkéw, ktéra
stany pracy sa sygnalizowane przez dwie
diody $wiecace.

Robot ma dwa czujniki odlegtosci (so-
nary ultradZwiekowe), ktére utatwiajg mu
samodzielne poruszanie sie w terenie i wy-
krywanie przeszkéd na drodze. MAOR-12T
jest takze wyposazony w cztery czujniki
krawedzi/linii, dzieki ktérym utrzymuje
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Dodatkowe informacje:
PPH. WObit E. K. J. Ober s.c.
Deborzyce 16, 62-045 Pniewy
e-mail: wobit@wobit.com.pl, www.mobot.pl
Tel.: +48 61 291 22 25
Faks: +48 61 291 10 11

prawidiowy tor jazdy, a doskonalg przy-
czepno$¢ do podloza umozliwiajg cztery
kota aluminiowe z oponami gumowymi
produkcji WODbit.

Komunikacja

Robot jest wyposazony w odbiornik
podczerwieni, ktéry umozliwia sterowanie
nim za pomoca nadajnika podczerwieni
np. zgodnego ze standardem RC5 pilota do
zdalnego sterowania odbiornika TV. Poza
mozliwoscig sterowania w podczerwieni,
MAOR-12T moze by¢ wyposazony w modu-
Iy radiowe MOBOT-RCR-USB o zasiggu ok.
100 metréw, wykorzystujace pasmo ISM 868
MHz. Modut radiowy ma wyjécie w standar-
dzie UART TTL, dzieki ktéremu jest mozli-
we bezposrednie dotaczenie do interfejsu
UART
mikrokontroleréw. Zastosowanie moduléw

znajdujacego sie w  wigkszosci
radiowych pozwala zar6wno na bezprze-
wodowg komunikacje pomiedzy robotem
a komputerem, jak réwniez pomiedzy samy-
mi robotami.
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MAOR i Starter Kity firmy WObit

Sterowanie

MAOR- 12T wyposazono w sterownik
elektroniczny z dwoma mikrokontrolerami
(ATmega32 oraz ATmega8) i zaawansowang
aplikacje wizualizacyjng SPAR-TA przezna-
czong dla komputera PC. Dzieki tym elemen-
tom robot jest swego rodzaju ,.zywa” aplika-
cja mikroprocesorowa, w ktérej na biezaco
mozna obserwowa¢ efekty programowania
w jezyku wyzszego poziomu. Przejrzysty in-
terfejs programu umozliwia na przyklad za-
programowanie dynamicznego ruchu robota
w przéd, w tyl, skrecanie przy spelnieniu
okreslonego warunku np. wykrycia jakiegos
obiektu przez czujnik lub przekroczeniu pro-
gu ustawionej wczeSniej wartoéci. SPAR-TA
pozwala uzytkownikowi réwniez na ustawie-
nie czasu zwloki, sterowanie chwytakiem ro-
bota czy sygnalizowanie osiggniecia zadanej
pozycji poprzez zapalenie diody. MAOR-12T
ma réwniez zlacza rozszerzen, m.in. zlacze
ISP, za pomocy ktérego np. moze by¢ pro-
gramowany przez bardziej zaawansowanych
uzytkownikow.

Rozszerzenia

Poza wspomnianymi modutami radio-
wymi, robot mobilny MAOR-12T moze by¢
réwniez wyposazony w modul chwytaka
MAOR-GR do
W sktad zestawu wchodzg wszystkie nie-

samodzielnego montazu.

zbedne elementy potrzebne do uruchomie-
nia tej ,reki robota”. Uklad elektroniczny
w caloéci odpowiada za prace silnika, za-
pewniajac jego automatyczne zamkniecie
w wypadku wykrycia obiektu pomigdzy
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szczgkami chwytaka. Po polaczeniu chwy-
taka z robotem MAOR-12, jego praca mozna
sterowa¢ mikrokontrolerem za posrednic-
twem oprogramowania SPAR-TA.

Poza standardowymi mikrokontrolerami
mozna takze wyposazy¢ robota w dodatkowe
uklady elektroniczne.

Warto podkresli¢, ze caly robot mobilny
MAOR-12T dostepny jest réwniez w zesta-
wie do samodzielnego montazu, ktéry za-
wiera uruchomiong plyte gtéwna i elemen-
ty podwozia. Zlozenie robota wymaga od
uzytkownika podstawowych umiejetnosci

lutowania i jest doskonatg mozliwoscig roz-
wijania zdolnos$ci manualnych.

Uruchomiony robot mobilny MAOR-12T
moze bra¢ udzial w zawodach robotéw kla-
sy miniSUMO. Dzigki otwartej konstrukeji
i atrakcyjnej cenie roboty mobilne znajduja
uznanie zar6wno u fascynatéw robotyki, jak
i wéréd uczniéow i wykladowcéw uczelni
i szkét technicznych. Szczegétowe informa-
cje dotyczace robotéw mobilnych i przezna-
czonych dla nich komponentéw dostepne sg
na stronie www.mobot.pl.
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Wydanie

papierowe

Wydanie
dla iPada

Na co dzien
i od swieta.

Od teraz mozesz czyta¢ miesiecznik APA

z wykorzystaniem iPada.
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