PREZENTACJE

Romeo all in one

Zintegrowany sterownik @
robota w standardzie Arduino

O uzytecznoéci i zaletach sterownikéw mikroprocesorowych Arduino
napisano juz wiele. Oprogramowanie dostepne na licencji open-
source, doskonala dokumentacja, tysiqce przykladéw i gotowych

programow uczynily Arduino najpopularniejszq platformq
mikroprocesorowq do zastosowan amatorskich. Znalazia ona
zastosowanie w niezliczonej ilosci projektéw, takze w robotyce.

Wraz ze zwiekszaniem sie liczby uktadow
wejscia/wyjscia, pojawiaja sig trudnosci w apli-
kacji klasycznych modutéw Arduino. Czujniki
podiaczane bezposrednio do portéw Arduino
oprécz dolgczenia sygnatu wyjscia, wymagaja
takze doprowadzenia masy i zasilania, podczas
gdy Arduino ma tylko dwa piny masy i jeden
zasilania +5 V. Podlaczenie kilku czujnikow
wigze sig zatem z plataning kabli lub koniecz-
no$cig zastosowania dodatkowej ptytki I/O.

Kolejnym specyficznym dla robotyki pro-
blemem jest kwestia sterowania silnikami.
Pobierajg one zbyt duzy prad, aby mozna byto
je dolaczy¢ bezposrednio do pinéw Arduino,
wiec tu takze pojawia sig potrzeba stosowania
dodatkowych ukladéw posredniczacych.

Rozwigzaniem opisywanych probleméw
jest modul Romeo produkowany przez firme
DFrobot. Jest on w pelni kompatybilny z Ardu-
ino, a dodatkowo zawiera sterownik silnikéw
z popularnym ukfadem L1298 oraz wyprowa-
dzania pozwalajgce na wygodne dolaczenie
czujnikéw za pomoca jednego kabla 3-zytowe-
go. Sterownik silnikéw pozwala na dolgczenie
2 silnikéw o maksymalnym pradzie zasilania

2 A, wystarczajacym dla wiekszosci matych
robotéw mobilnych. Dodatkowo, Romeo jest
wyposazony w zlagcza do moduléw komu-
nikacji radiowej APC220RF i DF-Bluetooth.
Pozytecznym dodatkiem do sterownika jest
7 przyciskéw, do uzycia przy testowaniu lub
ustawianiu funkgcji robota. Kolejnym udogod-
nieniem jest gniazdo dla zewnetrznego zasi-
lania serwomechanizméw, niezaleznego od
wewnetrznego zrédla 5 V i zasilania z USB.
Dzigki temu Romeo moze sterowaé az 14 ser-
womechanizmami.

Przy calym wyposazeniu dodatkowym,
Romeo zachowuje pelng kompatybilnosé pro-
gramowq i sprzetowg zgodno$¢ z Arduino.
Wszystkie moduty dodatkowe do Arduino
mogg by¢ uzywane z Romeo, nalezy jedynie
zwrOci¢ uwage na piny uzywane przez sterow-
nik silnikéw (piny: 4, 5, 6,7).

Podsumowujac, Romeo jest idealng plat-
formg do budowy matych robotéw mobilnych,
manipulatoréw i innych zastosowan w roboty-
ce. Zintegrowany sterownik silnikéw i rozbu-
dowane gniazda wejscia/wyjscia oszczedzajg
miejsce w urzadzeniu i czas przygotowania

Podstawowe parametry:
Sterownik robota Romeo all-in-one
Producent: Dfrobot (www.dfrobot.com)
Dystrybutor: Trobot (www.trobot.pl)
Mikrokontroler: ATmega 328
Gniazdo modutéw rozszerzajgcych
w standardzie Arduino.
14 wyjs¢/wejsc cyfrowych
6 kanatéw PWM (Pin11, Pin10,
Pin9, Pin6, Pin5, Pin3)
6 wejs¢ analogowych (10-bitowych)
Interfejs USB
Automatyczne przetaczanie zrodta zasilania
Ztacze ISP do bezposredniego
programowania
Wyprowadzenia interfejsu UART (TTL)
Gniazda do modutéw APC220 RF (radiowy)
i DF-Bluetooth
Wyprowadzenia interfejsu I1°C (5 gniazd)
Mostek H L298, do sterowania dwoma
silnikami o pradzie obcigzenia do 2 A
7 przyciskéw
Mozliwos¢ zasilania z USB, lub
z zewnetrznego zrédia o napieciu 7...12 V
Niezalezne zasilanie dla serwomechanizmoéw
Wyprowadzenia zasilania 5V i 3,3 V
Wymiary: 90 mmx80 mm
Cigzar: 60 g

projektu pozwalajac konstruktorowi skupi¢ sie
na algorytmach sterowania i rozwigzywaniu
problemow istotniejszych, niz sposéb dotacze-
nia czujnika. Arduino IDE oraz gotowe bibliote-
ki obstugi sprzetu czynia prace nad projektem
jeszcze bardziej wydajna i przyjemna.
Maciej Troszynski
TROBOT

REKLAMA

Zbuduj swojego robota!
Potrzebne czesci znajdziesz na
www.trobot.pl

W ofercie:

- Arduino i dodatkowe moduty

- silniki, serwa
- podwozia i elementy mechaniczne

Dystrybutor: DFRobot, Pololu, DAGU

- kompletne zestawy do budowy robotow

- sterowniki, czujniki, moduty komunikacyjne

info@trobot.pl, tel. 608 611537, 601 888057, 24 2533750
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