Dodatkowe materiaty
na CD/FTP

MINIPROJEKTY

«Inteligentny rezystor”

Diody LED ,uwielbiajq” by¢ zasilane prqdowo, bo to zwigksza
ich trwalo$¢, zapewnia stabilne natezenie emitowanego $wiatla,
pozwala takze precyzyjnie szacowaé pobdr energii przez urzqdzenie.

Dzieki uktadowi BCR401U firmy Infineon nie ma koniecznosci
samodzielnego budowania 7rédla prqdowego, mozna je miec¢ za...

kilkadziesiqlt groszy.

Schemat elektryczny propono- P12 N
wanego rozwigzania pokazano na 1 5
rysunku 1. Jest to typowa aplikacja  Zgianie

ukladu BCR401U, w ktérej prad za-
silajacy LED mozna regulowa¢ po-
przez zmiane wartosci rezystora R1.
W przykladowej aplikacji jego war-
to$¢ wynosi 20 mA, w wypadku zde-
montowania R1 natezenie pradu ply-
nacego przez LED wynosi 10 mA. Na
rysunku 2 pokazano schemat monta-
zowy plytki drukowanej urzadzenia.

ukfadu
BCR401 moze — zgodnie z danymi ka-

Napiecie  zasilania
talogowymi — osigga¢ wartos¢ do 40V,

przy czym w praktyce silnie zalezy od liczby
zasilanych LED polaczonych szeregowo i pradu
obciazenia. Catkowita dopuszczalna moc tracona
w tym ukladzie nie moze przekracza¢ 750 mW,
a minimalny wymagany spadek napiecia na
strukturze wynosi 0,91 V. Szczegélowe informa-

AVTduino Motor

Modut jest dolqczany do plytki
bazowej projektu AVTduino
(AVT5272). Zostal wyposazony

w dwa uklady typu L293D
zawierajqce w swej strukturze
po dwa mostki H. Umozliwiajq
one sterowanie czterema
dwukierunkowymi silnikami DC
Iub dwoma silnikami krokowymi.

Schemat ideowy sterownika pokazano
na rysunku 1, natomiast montazowy na ry-
sunku 2. Uklad moze sterowaé silnikami
o0 napigciu zasilajgcym od 4,5 do 36 V. przy
pradu nieprzekraczajagcym 0,6 A na mostek.
Wszystkie niezbedne wyprowadzenia ukla-
du U1 zostaly dotaczone do portéw PBO...
PB5, natomiast uktadu U2 do portéw PD2...
PD7. Sygnaly z przyciskow S1 i S2 do portéw
PD1 i PDO, a przyciski S3 i S4 do portéw PC4
i PC5. Poziomem aktywnym dla wszystkich
przyciskow jest logiczne ,,0”. Potencjometra-
mi PR1 (port PC0O) i PR2 (port PC1) mozna
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu ,,inteligentne-
go rezystora” do zasilania LED

Rysunek 2. Schemat montazowy modutu
Linteligentnego rezystora” do zasilania
LED

R idamno

kompatybilne z ARDUINO

w zakresie 0...5 V regulowac warto$¢ napiecia

podawanego na wejécie przetwornika mikro-
kontrolera. Diody LED1 i LED2 mogg pelni¢

AVT-1643 w ofercie AVT:
AVT-1643A — plytka drukowana

Dodatkowe materiaty na CD/FTP:
ftp://ep.com.pl, user: 19623, pass: 6c5r20n3
ewzory plytek PCB
ekarty katalogowe i noty aplikacyjne
elementéw oznaczonych w Wykazie
elementéw kolorem czerwonym

Wykaz elementéw
C2: 10 uF/25V (SMD A)

R1: 100 Q2 (0805)
C1: 100 nF (0805)
U1: BCR401U

cje o sposobie szacowania dopuszczalnej warto-
$ci napiecia zasilajacego w konkretnej aplikacji sg
zawarte w nocie katalogowej producenta.
Prezentowane urzadzenie — ze wzgledu na
niewielki pobér pradu przez obcigzenie — moze
by¢ zasilane napieciem o warto$ci maksymalnej

40 V i minimalnej wynoszacej: U, +1 V.

Tomasz Starak

— driver silnikow dla Arduino

Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw
oznaczonych w wykazie elementéw kolorem czerwonym

A

Dodatkowe materialy
na CD/FTP.

role sygnalizatoréw, a sterowane sg z portéw
PC2 i PC3. Dioda LED PWR informuje o dola-
czeniu napiecia zasilania plytki sterownika.
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu AVTduino Motor
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Rysunek 2. Schemat montazowy modutu AVTduino Motor EB
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