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czenia zasilania, napiecie z nie-
go jest podawane na wejscie
o+ ukladu US2, ktory pracu-
je tu jako komparator. Napig-
ciem odniesienia jest stabili-
zowane napiecie zasilajace kom-
parator, podzielone za pomoca
rezystorow R16 i R18. Po prze-
kroczeniu na kondensatorze C19
napiecia odniesienia nastepu-
je zmiana stanu wyjécia US2
na wysoki (ok, 29V), co wy-
sterowuje tranzystor T1. Prad
bazy tego tranzystora jest ogra-
niczany przez diode D3 i rezystor
R19. Glownym zadaniem dio-
dy Zenera D3 jest zapobiega-
nie wysterowaniu tranzystora
T1, zanim kondensator C19 nie
zostanie natadowany do odpo-
wiedniego poziomu napiecia.
Sytuacja taka jest mozliwa,
poniewaz standardowe wzmac-
niacze operacyjne serii 741,
301 itp. w stanie niskim na
wyjéciu maja potencjal ok.
1V. Rezystor R15 ogranicza prad
plynacy przez cewke przekaZni-
ka Prz1, Dioda D1 obcina im-
pulsy indukujace sig w cew-
ce przekaznika podczas przela-
czania, dzieki czemu tranzystor
T1 nie jest zagrozony uszkodze-
niem. Uklad op6znionego do-
laczania gloénikow jest zasilany
poprzez rezystor R14 i diode Ze-
nera D2 ograniczajgca wartoSc¢
napigcia. Taki spos6b zasila-
nia jest zalecany, poniewaz
uktad US2 nie moze byé zasi-
lany napieciem wiekszym niz
36V. Zamiast wzmacniacza se-
rii 741 mozna zastosowaé bar-
dzo tani polski odpowiednik
LM301 - ukiad ULY7701.
Wiaze sie to z koniecznofcig
dolaczenia do nézek 1 i 8.
uktadu scalonego kondensa-
tora kompensujacego o pojem-
noéci okolo 30pF. Nalezy to
zrobi¢ od spodu plytki druko-
wanej.

Zasilacz sklada sie z trans-

Wysokiej klasy sterownik
predkosci obrotowej do
jednofazowych silnikéw

elektrycznych U2008B
(Telefunken) jest
doskonalym przykiadem
specjalizowanego ukladu
scalonego najnowszej
generacji.
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Rys. 2.

formatora toroidalnego o mo-
cy 50W i napigciu wyjscio-
wym ok. 38VAC, mostka pros-
towniczego M1 i kondensatora
filtrujacego o duzej pojemnos-
¢ci C1. Jako dodatkowy filtr
zasilania zastosowano prosty
w wykonaniu diawik L1 i
kondensator C2. Mogloby sie
wydawac, ze stosowanie dia-
wika o tak malej indukcyj-
nosci dla pradow o czestotli-
wosciach rzedu 50..100Hz nie
ma sensu. Producent zaleca

jednak stosowanie tego typu
filtru w swoich notach apli-
kacyjnych - podczas badania
egzemplarza modelowego nie zo-
staly wykryte zasadnicze r6zni-
ce w pracy wzmacniacza wypo-
sazonego w filtr i bez niego.
Widok plytki drukowanej
wzmacniacza pokazano na wkla-
dce, a rysunek 2 przedstawia
rozmieszczenie elementéw na tej
plytce.
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R8, R11: 5,10/0,25W

R12; R13: 22k

(R14: 330Q/05.1W
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- C1: 3300..4700uF/50V

C2, €8, C14: 220uF/50V
€3, €10, C16, C22: 100nF
©4, C21: 100UF/50V

C5, C9, C15, C19: 47uF/
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C6, C12: 470pF
C7, C13; 470nF

1, C17: 10004F/50V

C18: 22uF/50V
C20: 22uF/S0V.
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Uwaga: plytki drukowane i ki-

ty sq dostepne w ofercie AVT
pod symbolem AVT-1005.

Regulator obrotow silnika elektrycznego
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Posiada wbudowany mo-
dul zapewniajacy migkki start
sterowanego silnika, blok
kontroli poboru pradu przez ob-
ciazenie (detekcja przecigzen)
araz prosty stabilizator obrotéw
silnika, ktéry wykrywa zmiany
napiecia sieci i odpowiednio
do nich zwieksza lub zmniejsza
kat otwarcia triaka, regulujac
moc dostarczana do obciaze-
nia, Oprocz tego w strukturze
ukladu zintegrowano stabiliza-
tor napigcia zasilajacego, pre-

cyzyjny komparator oraz Zrodlo
napiecia odniesienia. Calo$é
jest zamknieta w obudowie
DIL8.

Podstawowe parametry
Uz008B:
- pobér pradu przez uklad nie-
obcigzony max. 3mA;
- maksymalny prad obciaze-
nia: 125mA;
- napigcie zasilania 14,6...
16,8V.

Na rysunku 1 przedstawio-
no uproszczony schemat bloko-
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wy ukladu UZ2008B. Podsta-
wowy uklad regulacji pokaza-
no na rysunku 2. Elementy
D1 i R1 ograniczaja napigcie
zasilajace do wartoéci bezpiecz-
nej dla uktadu scalonego,
a takze jednopoléwkowo
prostuja to napiecie. Konden-
sator C1 filtruje napiecie zasi-
lajace. Elementy R3, R5 oraz
P1 sa dzielnikiem napiecia
z mozliwoscia jego regulacii,
stuzac do zadawania wielkosci
mocy dostarczanej do obcigze-
nia. Dzigki zastosowaniu rezys-
tora R2 bezposrednio dolgczo-
nego do przewodu fazowego,
wewnetrzne bloki synchroniza-
cyjne US1 steruja wlaczaniem
triaka w sposob synchroniczny
z przebiegiem napiecia zasilaja-
cego, Minimalizuje to w znacz-
nym stopniu zaklécenia radio-
elektryczne, ktore powstawaly-
by podczas impulsowego prze-
laczania duzych indukcyjnosci
(a taki wlaénie charakter maja
uzwojenia silnikéw elektrycz-
nych) przy duzych wartosciach
napigé¢ zasilajgcych. Nie ma
wiec potrzeby ekranowania re-
gulatora, mozna takze pomi-
na¢ filtry sieciowe. Poziom ge-
nerowanych zaklécen jest znacz-
nie mniejszy niz podczas korzys-
tania ze standardowego zasilacza
impulsowego.

Na wkladce przedstawiono
mozaike Sciezek plytki druko-
wanej regulatora, a na rysun-
ku 3 rozmieszczenie elementow,
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AVT-1007

Rys. 4.

Podczas montazu i uruchomie-
nia nalezy zwroci¢ uwage na
zapewnienie warunkow be-
piecznej pracy - uklad nie jest
separowany od sieci elektro-
energetycznej, a czeSé elemen-
tow jest bezpoSrednio dotgczo-
na do przewodu fazowego sieci.
Uwaga! Wystepuja napigcia
niebezpieczne dla zycial

W egzemplarzu modelowym
elementem wykonawczym jest
triak TICA3112 o maksymal-
nym pradzie przewodzenia 164,
co daje mozliwosé sterowania
obciazeniem do ok. 3,2kW. Je-
zeli przewiduje sig sterowanie
tak duzymi mocami, nalezy
pamigtaé o pogrubieniu Scie-
zek doprowadzajacych masg
oraz prad obciazenia do friaka
lub zamontowanie go poza plyt-
ka (najlepiej na radiatorze);
mied#, ktéra pokryta jest plyt-
ka, moze przewodzi¢ prad do
ok. 2A. Regulator wspolpra-
cuje takze z wieloma innymi
typami triakéw (doskonale
spisujg sie elementy firmy
TAG); nalezy jednak unikac
podzespotow produkowanych
przez Tesle (KT206 itp.) ponie-
waz kilka z nich uleglo uszko-
dzeniu podczas prob w zaleca-
nym przez Telefunkena ukladzie
aplikacyjnym,

Jak wspomniano wozesniej,
uktad 2008 ma mozliwosc
stabilizowania pradu plynace-
go przez silnik, zmniejszajac
wplywy wahan wartosci na-
piecia zasilajacego. Wiaze sie
to jednak z niewielkq modyfi-
kacjg ukladu - w szereg z fria-
kiem nalezy wigezyé rezystor
pomiarowy Rp (rysunek 4),
na ktorym jest mierzony spa-
dek napiecia. Wartos¢ tego
napiecia powinna wynosic
250mVAC, dlatego rezystancie
nalezy dobraé w zaleznosci od
indywidualnych wymagan.
Na rys. 5 przedstawiono peiny
schemat ukladu regulacyjne-
go ze stabilizacja pradu. Nalezy
pamigtad o tym, ze wartosci
niektorych elementéw sa in-
ne niz na schemacie z rys. 2.

Na rysunkn 5 pokazano
najprostszy spos6b podlaczenia
regulatora do zasilania.
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WYKAZ ELEMENTOW

Rezyslory

P1: 47k6/A pot. do druku
P2: TMQ pot, miniaturowy
RY: 22kG/2W

R2: 6B0kG/2W

R3: 220k

R4: 100k

R5; 15kQ

R&: 18002

Kondensatory

CT: 1004F/25Y

C2: 4,7uF |28V

C3; 100nF/63V

C4: 3.3nF/63V
Potprzewodniki

D1: 1N400E

Thl: dowolny 600V

us1: u20088

Uwaga; plytki drukowane i ki-
ty sq dostepne w ofercie AVT

pz pod symbolem AVT-1007.
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