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Krokowy sterownik silnika DC

Prezentowany uktad
stuzy do sterowania
predkosciq obrotowq
silnika prgdu stalego.
Moc sterowanego silnika
zalezy od uzytych
elementow
wykonawczych oraz
zrédla zasilania. Uktad
modelowy zostal
dostosowany do
sterowania silniczkami
matej mocy.
Rekomendacje:
doskonaly regulator do
wszelkiego typu silnikéw
stafoprqdowych, ktéry
mozna wykorzystaé¢ np.
do regulacji obrotéw
wentylatora nagrzewnicy
w samochodzie lub jako
regulator obrotéw $migla

Na rys. 1 przedsta-
wiono schemat elek-
tryczny regulatora. Urza-
dzenie sklada sie z na-
stepujacych blokéw fun-
kcjonalnych: generatora
monostabilnego (stuzy
do likwidacji drgan sty-
kéw P1), licznika deka-
dowego, generatora as-
tabilnego oraz bloku wyko-
nawczego. Dzialanie ukladu
jest bardzo proste: kazde na-
cidniecie przycisku P1 powo-
duje zmiane stanu na wyj-
sciach licznika IC2 i w kon-
sekewncji zmiane czestotli-
woéci pracy multiwibratora
IC3, od ktérej zalezy szyb-
kos¢ obrotowa dotaczonego
silnika.

Licznik dekadowy IC2 zli-
cza impulsy pochodzace z ti-
mera IC1, ktére wystepuja
kazdorazowo po nacidnieciu
przycisku P1. W szereg z kaz-
dym wyjsciem licznika wia-

WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R1: 220kQ
R2, R3: 10kQ
R4: 470kQ

R5: 56kQ

R6: TkQ

R7: 330Q

R8: 120Q
R9...R18: dobrac¢ (4,7kQ...1IMQ)
Kondensatory
C1: 4,7uF/16V

C2, C4: 10nF

C3: 22uF/16V

Cb5: 680nF
Pétprzewodniki

IC1, IC3: NE555

IC2: CD4017

T1: BD136

T2: BD254 lub podobny
D1...D10: 1N4148

D11, D12: TN4007

Wzory plytek drukowanych w formacie PDF sq dostepne w Inter-

wentylatora. czono rezystor (o dobiera- necie pod a‘dresem: http://www.ep.com.pl/?pdf/czerwiec03.htm
. . oraz na plycie CD-EP7/2003 w katalogu PCB.
nych rezystancjach) oraz dio-
de, ktérej zadaniem jest wza- prowadzenie 7 ukladu IC3. lany jest z zewnetrznego
jemne odseparowanie rezys- Uklad ten pracuje jako gene- zZrdédla zasilania o napieciu
toréw. Przy zmianach stanéw rator astabilny, na wyjSciu 12 VDC i wydajnosci prado-
na wyjéciach licznika IC2, ktérego pojawia sie ciag im- wej zaleznej od uzytego sil-
w zaleznos$ci od warto$ci pulséw sterujacych silnikiem. nika.
»aktywnego“ jednego z rezys- Blok wykonawczy zlozony Sterownik zostal wykona-
toréw R9..R18, zmienia sie z tranzystoré6w T1i T2 steru- ny na jednostronnej plytce
napiecie podawane na wy- je praca silnika. Ukltad zasi- drukowanej, ktérej mozaike
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