MINIPROJEKTY

Nietypowy sygnalizator z dloia

Swietlna sygnalizacja pracy, na
przyklad alarmu, najczesciej
jest wykonywana na diodzie

swiecqcej, ktora $wieci $wiatlem

cigglym lub jednostajnie miga.

W artykule przedstawiamy proste

urzqdzenie, ktére powoduje, ze

miganie staje sie intrygujqce...
Rekomendacje:

ze wzgledu na cechy uzytkowe
jest to doskonaly, nietypowy
sygnalizator aktywnosci alarmu
samochodowego, ale mozna

go oczywiscie stosowac takze
w innych aplikacjach.
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Rys. 1. Schemat elektryczny

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 17 x 8 mm
* Zasilanie: 8..20 V DC (20 mA)

Wartykule przedstawiamy prosty
smigacza” dla diody LED, pracujacy
w spos6b nier6wnomierny (pseudo-
przypadkowy). Blyskanie diody nie
jest zupelnie przypadkowe, gdyz za-
lezy od stalych wartosci, ale dzieki
uzyskaniu kilkudziesigeciu réznych
czaséw zapalania igaszenia diody,
obserwator ma wrazenie losowosci.

Schemat ukladu przedstawiono
na rys. 1. Jego gléwnym elementem
jest mikrokontroler typu PIC10F206.
Ukfad ten jest umieszczony w mi-
niaturowej obudowie SOT23, dzieki
czemu cala konstrukcja zajmuje nie-
wiele miejsca. Zawarty w pamieci
procesora program powoduje zapa-
lanie igaszenie diody $wiecacej D2
w pseudolosowych odstgpach czasu.
Zasilanie procesora zapewnia stabi-
lizator o napieciu wyjSciowym 5 V.
Jest on zabezpieczony przed poda-
niem zasilania o odwrotnej polary-
zacji poprzez diode D1.

Urzadzenie zmontowano na plyt-
ce zgodnie zrys. 2. Z uwagi na
zastosowanie glownie elementéw
w obudowach SMD, rozmieszczone
zostaly one po obu stronach piyt-
ki. W pierwszej kolejnosci nalezy
wlutowaé rezystor oraz kondensa-
tory, nastepnie stabilizator(U2), a na
konicu diody i ztacze CON1. Uklad
moze by¢ zasilany napieciem o war-
tosci 8...20 V, pobierany prad nie
przekracza 20 mA.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce drukowane;j

WYKAZ ELEMENTOW:

R1: 220 Q 0805

C1, C2: 100 nF 0805

D1: 1N4148 SOD80

Ul: PIC10F206 zaprogramowany
SOT-23-6

U2: LM78L05 TO92

CONI1: goldpin 1x2

D2: dioda LED czerwona

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1418A] piytka drukowana

tadowarka akumulatoréw ,,AA” na USB

Jednq z zalet zlqcza USB, w ktdre
sq wyposazone wspdélczesne
komputery, jest mozliwosc
komunikacji oraz jednoczesnego
zasilania dolqczonych urzqdzen.
Wydajnosé prqdowa tego zZrédla
wynosi kilkaset miliamperdéw,

co pozwala na bezposrednie
zasilanie dolqczonych ukladéw,
na przyktad klawiatury czy
myszki. Wlasciwosc¢ ta zostala
wykorzystana do zbudowania
fadowarki akumulatoréw NiCd
Iub MiNH.

Rekomendacje:

proste lecz skuteczne
rozwiqzanie, pozwalajqce ladowac
popularne akumulatorki przy
okazji pracy na komputerze.
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Schemat elektryczny tadowarki
przedstawiono na rys. 1. Jak wida¢
jest to prosty uklad umozliwiajacy
fadowanie dwéch akumulatoréw typu
AA (paluszki), korzystajacy z zasila-
nia dostepnego na porcie USB. Moze
wigc sluzy¢é do tadowania dodatkowe-
go kompletu akumulatoréw dla bez-
przewodowej myszy czy klawiatury.

Ladowarka ta nie komunikuje sie
z komputerem poprzez USB, a jedy-
nie wykorzystuje dostepne zasilanie.
Napiecie zlinii VBUS jest kierowane
na diode D1, nastepnie poprzez rezy-
stor R1 dolaczone jest do tfadowanych
akumulator6w. Rezystor R1 ogranicza
prad plynacy przez akumulatory do
wartos$ci okoto 100 mA, dioda D1 za-
pobiega natomiast roztadowaniu aku-

mulatoréw przy braku napiecia od
strony zlgcza USB. Dioda $wiecaca
D2 sygnalizuje obecno$¢ napiecia zasi-
lania na zltaczu USB. W zaleznosci od
pojemnosci zastosowanych akumulato-
réw czas ich tadowania bedzie rézny,
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PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 84 x 36 mm

 Typ fadowanych akumulatorow: AA

e Liczba jednoczesnie fadowanych
akumulatorow: 2

* Zasilanie: bezposrednie z portu USB
komputera

e Czas tadowania akumulatora 1000 mAh:
ok. 10 godz.

¢ Brak kontroli tadowania akumulatorow

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1419A] ptytka drukowana

WYKAZ ELEMENTOW:

R1: 18 Q/05 W

R2: 330 Q

DI1: 1N5817

CONTI1: Zaqgcze USB-B do druku

BT: gniozdo baterii 2xAA z przewodami

ale przyjmujac, ze akumulatory majg
pojemno$¢ 1000 mAh, to powinny
by¢ tadowane przez czas okolo 10
godzin. tadowarka zostala zmontowa-
na na plytce jednostronnej, na ktérej
elementy zostaly rozmieszczone zgod-
nie zrys. 2.

Montaz nalezy rozpocza¢ od wlu-
towania rezystoréw, nastepnie diod,
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Rys. 1. Schemat elektryczny tado-
warki

ana koncu zlgcza
CON1 i pojemnika
na baterie. Pojemnik
ten nalezy dodat-
kowo przykreci¢ do
plytki §ruba. Zmon-
towany uktad jest
gotowy do pracy.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na plytce tadowarki

Interfejs loggera RS232

Podczas testowania lub
uruchamiania urzqdzen
komunikujqcych sie poprzez
interfejs szeregowy RS232 czesto
zachodzi potrzeba ,podejrzenia”
co tak naprawde jest wysylane
w lqczqcym je kablu. Pozwala
to na sprawdzenie, czy dane
jakie powinny byé wysylane
przez urzqdzenia naprawde sie
pojawiajq iczy sq poprawne.
Rekomendacje:

proste urzqdzenie umozliwiajqce
przeprowadzenie diagnostyki
polqczent pomiedzy urzqdzeniami
za pomocq RS232.

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka 0 wymiarach 35 x 15 mm

o Zasilanie: bezposrednio z interfejsu RS232

» Optyczna sygnalizacja sygnatéw na liniach
TxD i RxD

* Mozliwo$¢ podgladania danych z
wykorzystaniem drugiego portu komputera
i dowolnego programu terminalowego
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Do tego celu mozna zastosowac
zaawansowane loggery umozliwia-
jace analize pojawiajacych sie sy-
gnaléow na wszystkich liniach por-
tu, ale w wigkszosci przypadkéw
wystarczajace bedzie stwierdzenie,
czy na liniach danych wysylane sa
odpowiednie bajty. Przyktad takie-
go prostego ,loggera” przedstawio-
no na rys. 1. Uklad ten jest ada-
pterem wlaczanym szereg pomiedzy
dwoma urzadzeniami, ktéry posiada
dodatkowe wyjscie umozliwiaja-
cy podstuchanie danych wysy-
tanych w obu kierunkach. Dane
pomiedzy dwoma urzgdzeniami,
na przyktad pomiedzy kompu-
terem podlaczonym do zlacza
CON1 sg kierowane do zlacza
CONZ2, do ktérego jest podlaczo-
ne urzadzenie. Dane pomiedzy
komputerem, atym urzadzeniem
przesylane sa dwustronnie bez
zadnych ograniczen, a sygnatly
RXD i TXD dodatkowo kierowa-
ne sa poprzez zworki JP1 i]JP2
oraz diody D1 iD2 do wejscia
danych RXD w zlaczu CON4.
Podlaczajac to zlacze do dru-
giego portu komputera mozna
obserwowac¢ transmisje danych
w obu kierunkach na dowolnym

Wejécie danych np. COM1 komputera

Wyjécie danych do urzadzenia
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Wyjscie danych do ztacza COM2 komputera
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Zenskie
Ztacze poza plytka

programie terminalowym, na Rys. 1. Schemat elekiryczny interfejsu

przyktad Hyperterminal zawar-

tym w systemie Windows. Po zwar-
ciu zworki JP1 obserwowane beda
dane wysylane z komputera, nato-
miast po zwarciu zworki JP2 z do-
taczonego urzadzenia. Jesli zwarte
zostang obydwie zworki, to bedzie

mozna obserwowaé dane wysylane
w obu kierunkach.

Urzadzenie zmontowano na plyt-
ce przedstawionej na rys. 2, ktorej
wymiary przystosowane sa do jej
umieszczenia w ,przelotowej” obudo-
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