Ministerownik logiczny &

Evix PLC jest projektem miniaturowego sterownika

logicznego opracowanym przez dostawce
wirtualnych komponentéw elektronicznych, firme
Evatronix S.A. z Bielska-Biatej. Sterownik
nalezy do grupy urzadzen funkcjonalnie
podobnych do legendarnego juz LOGO.
Poczatkowo lekcewazone zaréwno przez
producentéw jak i automatykéw, miniaturowe
sterowniki logiczne podbily swiat ,malyc

Dobrze, ze takze nasi inzynierowie proébujqg sil na tym

EVIX PLC

obiecujacym rynku.

W ramach projektu EVIX PLC
twoércy przygotowali:

- programowalny sterownik logiczny
zamkniety w obudowie dostosowa-
nej do montazu w szynach DIN,

- aplikacje dla komputera PC pozwa-
lajaca na tworzenie i symulowanie
programu sterowania,

- interfejs pozwalajacy zaprogramo-
wacé sterownik z komputera po-
przez lacze szeregowe.

Sterownik EVIX PLC

Pod ta robocza nazwa kryje sie
programowalny sterownik logiczny,
wyposazony w sze$¢ wejs¢ dwustano-
wych i cztery wyjscia przekaznikowe.

Wejscia sterowane sa napieciowo,

gdzie poziom logiczny wysoki jest in-

terpretowany jako napiecie o wartosci
powyzej 2,5V. Ponizej tego progu syg-
nal interpretowany jest jako niski po-
ziom logiczny. Przekazniki zastosowa-
ne na wyjéciach maja styki normalnie
otwarte o obciazalno$ci 10 A prazy
220 VAC. Uklady wejs¢ i wyjs¢ sa za-
bezpieczone przed skutkami niepra-
widlowego podlaczenia urzadzenia
lub zaklécen i przepie¢, tak aby zmi-
nimalizowaé¢ ryzyko uszkodzenia ste-
rownika. Sterownik wyposazono

w wewnetrzny stabilizator napiecia

zasilajacego, ktéry umozliwia prace

sterownika z napieciami 12V lub 24V.
Sterownik mozna zaprogramowac
na dwa sposoby:

- poprzez wbudowany interfejs uzyt-
kownika zaopatrzony w klawiature
i wy$wietlacz LCD,

- poprzez lacze podczerwone z kom-
putera PC akceptujace transmisje
danych we wlasnym formacie, jak
i standardzie IrDA.
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sterowan.

Program wykonywalny moze za-
wiera¢ do trzydziestu blokéw funkcyj-
nych, przez ktére nalezy rozumiec
funkcje logiczne, takie jak suma, ilo-
czyn, negacja oraz funkcje specjalne,
m.in. sekwencyjne, w tym zegary cza-
su rzeczywistego. Jedyne ograniczenia
programu jakie wystepuja to maksy-
malna liczba funkcji specjalnych ogra-
niczona do szesnastu, w tym tylko
trzy zegary czasu rzeczywistego. Nie
ma ograniczen nalozonych na liczbe
blokéw funkcyjnych opisujacych dane
wyrazenie logiczne skojarzone z wyj-
§ciem. Funkcje specjalne wbudowane
w sterownik stanowia zbiér typowych
funkcji spotykanych w tej klasie urza-
dzen; zaimplementowano nastepujace
funkcje:

- op6znione zalaczanie,

- op6znione wylaczanie,

- przekaznik impulsowy,

- przekaznik SR,

- generator impulséw,

- op6znione zalaczanie z podtrzyma-
niem,

- dwukierunkowy licznik zdarzen,

- zegar czasu rzeczywistego,

- przekaznik samokasujacy.

Stany wyjé¢ opisane programem
wykonywalnym wyliczane sa w cyk-
lach powtarzajacych sie co 50ms,
z tym ze sterownik potrafi pobieraé
stan wyjscia z poprzedniego wylicze-
nia do obliczen w kolejnym cyklu.

. " TOMATYKA

Jest wigec mozliwe traktowanie ste-
rownika jako urzadzenia sekwencyj-
nego wzgledem swoich wyjsc.
Program wykonywalny umieszczo-
ny jest w pamieci nieulotnej i stam-
tad pobierany do pamieci opera-
cyjnej. W momencie zaniku zasilania
wszystkie ustawienia i stan pracy
urzadzenia kopiowane sa z pamieci
operacyjnej do pamieci nieulotnej,
dzieki czemu po przywréceniu zasi-
lania mozliwe jest ponowne wystar-
towanie programu z zachowaniem
ciaglosci sterowania. O tym, czy ste-
rownik ma wystartowa¢ po przywro-
ceniu zasilania, czy tez czeka¢ na in-
terwencje obstugi decyduja odpo-
wiednie ustawienia wprowadzane
przez uzytkownika. W trakcie pracy
sterownik wyswietla na wyswietlaczu

Firma Evatronix S.A.
poszukuje partnera do
wdrozenia projektu EVIX
PLC do produkcji seryjnej.
Wszelkie zapytania prosimy
kierowac:
Evatronix S.A.
43-300 Bielsko-Biala
ul. 1 Maja 8
Tel. (33) 812-25-96
Tomasz dJakobiec
tomjak@bielsko.evatronix.com.pl
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Rys. 1

informacje o stanie wejs¢ 1 wyjsc
oraz aktualny czas. Czas generowany
jest przez sprzetowy zegar czasu
rzeczywistego, wyposazony w pod-
trzymanie gwarantujace 36 godzin
pracy w przypadku zaniku zasilania.

Edytor Schematéw
Drabinkowych (ESD)

Edytor Schematéw Drabinkowych
to aplikacja dziatajaca w $rodowisku
MS Windows pozwalajaca za pomo-
ca graficznego interfejsu typu ciagnij
i upuéé¢ tworzy¢ program sterujacy
przy pomocy notacji schematu dra-
binkowego. Widok przykiadowego
okna ESD pokazano na rys. 1.

Tworzenie schematu za pomoca
ESD jest czynnodcia nadzwyczaj
prosta, elementy schematu mozna
przesuwaé¢ mysza, pojedynczo lub
w grupie po zaznaczeniu sekcji. Moz-
na usuwaé pojedyncze elementy lub
cale sekcje. Edycje parametréow funk-
cji specjalnych takich jak, przyktado-
wo, liczniki zdarzen czy zegary cza-
su rzeczywistego dokona¢ mozna
przez podwoéjne klikniecie na wybra-
na funkcje. Dluzsze przytrzymanie
myszy nad wybranym elementem
schematu drabinkowego spowoduje
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Rys. 2

Rys. 3

wys$wietlenie dymku z informacjami
(rys. 2).

Utworzony schemat drabinkowy
po kompilacji mozna podaé symulacji
w celu przetestowania poprawnosci.
Program dostarcza do tego celu dwa
rézne wzajemnie sie uzupelniajace na-
rzedzia, jednym z nich jest symulator
przebiegéw czasowych, a drugim sy-
mulator czasu rzeczywistego.

Symulator przebiegéw czasowych
to bardzo wydajne i szybkie narze-
dzie pozwalajace na btyskawiczna sy-
mulacje wielu godzin pracy sterow-
nika w czasie kilku sekund, wyniki
symulacji prezentowane sa w postaci
graficznych przebiegéw sygnaléow
wejsé i wyjéé, jak i wszystkich funk-
cji wchodzacych w sklad programu
wykonywalnego. Uzytkownik definiu-
je, jak dlugi interwal czasu ma by¢
symulowany, wybiera jakie sygnatly
chce oglada¢ i definiuje za pomoca
kreator6w wymuszenia na wejsciach.

Symulator przebiegéw czasowych
przydaje sie szczeg6lnie tam, gdzie sy-
mulowana jest bardzo dluga praca ste-
rownika, przykladowo program wyko-
nywalny wykorzystuje zegary czasu rze-
czywistego ustawione na odmierzanie
dtugich odcink6éw czasu, a takze
w przypadkach, w ktérych wazne jest
zbadanie dokladnej dynamiki pracy ste-
rownika, przykiadowo obserwowanie
jak zmieniaja sie poszczegélne sygnaly
w kolejnych cyklach wyliczeniowych.

Drugim narzedziem sluzacym do
weryfikacji programu jest symulator
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czasu rzeczywistego (rys. 3). Modul
ten wyposazony jest w panel przypo-
minajacy obudowe sterownika, z za-
znaczonymi wej$ciami i wyjsciami.
Stany wej§¢ moga by¢ dowolnie
zmienianie przez uzytkownika przy
uzyciu myszy, co 50 ms program do-
konuje ewaluacji programu wykony-
walnego, wys$wietlajac wyniki na pa-
nelu symulatora.

Po skompilowaniu i przetestowa-
niu, program wykonywalny moze zo-
sta¢ przestany do sterownika poprzez
lacze podczerwone. Dostepne sa dwa
standardy IrDA dla systeméw opera-
cyjnych MS Windows 2000/XP i Me
poprzez wbudowany w komputer
port podczerwony oraz standard ba-
zujacy na RS232 dla komputeréw
z innymi systemami operacyjnymi
MS Windows, poprzez uzycie spe-
cjalnego adaptera konwertujacego
RS232 na transmisje podczerwona.
Przyczyna wprowadzenia dwu wa-
riantéw transmisji bierze sie stad, ze
transmisja IrDA jest szczegdlnie przy-
datna w zastosowaniu na kompute-
rach przenosnych, ktére nie sa wy-
posazane w port szeregowy i przeciw-
nie - uzywanie adaptera RS232/pod-
czerwien jest wygodne dla kompute-
réow typu desktop, ktére mimo ze
w wiekszosci obstuguja standard Ir-
DA, to nie sa wyposazane standardo-
wo w odpowiednie urzadzenia trans-
misyjne.

Tomasz Jakoébiec, Evatronix
wspobtpraca Wojciech Pietrasina
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