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W ofercie AVT sa dostepne:

Oprécz linii da-

bedzie wykorzystywana, aktywacja

nych RxD iTxD do zlacza CON1
kierowany jest sygnal RTS, kto-
ry poprzez diode D1 moze zostaé

tej funkcji nie ma znaczenia.
KP

— [AVT-1438A] - piytka drukowana
— [AVT-1438B] - kompletny zestaw

Sprzetowy konwerter RS232<->12C

Komunikacja komputera z uktadami wyposazonymi w interfejs
komunikacyjny inny niz RS232 wymaga zastosowania ukladu
posredniczqcego. W niektérych przypadkach mozna zastosowac tylko
konwerter napieé, a oprogramowanie obslugujqce port szeregowy
dostosowaé tak, aby przesylalo dane zgodnie ze standardem
dolqczonego urzqdzenia (na przykiad: SPI, I’C). Niedogodnosciq
takiego rozwiqzania jest koniecznos¢ implementowania protokotu
komunikacyjnego w oprogramowaniu komputera.

Elektronika Praktyczna 8/2006



MINIPROJEKTY

ut
MAX3232CWE
c1 c2 e c3
100n 1000 L16 Jyge cr+H T toon
}7v+ c1- i
c2+
CON1 5 ol 5
o
9 14 1 c4
O, — 100n
o4
o 8 7 o] 10
o3 [ )
o—l7_ ‘ ‘ L4‘>‘,7 12
2
o
o—186 8 [~ 9
o1 L
6 15
V- GND
cs [
monI
V_IN
o R2 R3
VCC  100n 4k7 4K7) CON3
}_< y 4 +33..5V
w 3 SDA
2 scL
SC18IM700 . : e
e o coNz_
R ——10 +33..5V
X Gpio7|-16 9 GPIO7
Gpios (1 8 GPIO6
GPIOS 7 GPIOS
RESET GPio4H1S 6 GPIO4
Gpio3f-& 5 GPIO3
WAKEUP Gpio2-S 4 GPIO2
GPIO1-2 3 GPIO1
4 1GND GPIO0| 2 GPIOO
1 GND
u3
N LM2950 vee
0 o)

IN OouT|

co
—=c6 GND cs
100n
10 cr 10
" 100n v
T

Rys. 1. Schemat elekiryczny konwertera
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce konwertera

W konwerterze zastosowany zostat
specjalizowany uklad firmy Philips,
ktéry dodatkowo posiada 8-bitowy
programowany port wejScia-wyjscia.
Wyprowadzenie tego portu posiadajg
wydajnos¢ pradowa 20 mA, co umoz-
liwia bezposrednie sterowane diodami
$wiecacymi. Komunikacja z uktadem
odbywa sie za pomocg komend w ko-
dzie ASCIL Ich spis oraz znaczenie
przedstawiono w tab. 1. Domy$lna
predkos¢ komunikacji przez port sze-

Tab. 1. Znaczenie komend

wysytanych do ukfadu SC18IM700

Wartosé :
Znak HEX Opis
S 0x53 I>C Start
P 0x50 I’C Stop
Odczyt rejestru ukfadu
R | 0x2 SC18IM700
Zapis do rejestru uktadu
W o7 SC18IM700
| 0x49 Odczyt portu GPIO
0 0x4F Zapis do portu GPIO
Tryb czuwania (power
0x5A down)
32

regowy jest ustalona na 9600 b/s ijest
automatycznie ustawiana po urucho-
mieniu uktadu. Moze ona by¢ jed-
nak zmieniana do warto§ci 400,8 kb/
s. Czestotliwo$ci magistrali I?)C takze
moze by¢ zmieniana (w zakresie 37...
369 kHz).

Schemat elektryczny konwertera
przedstawiono na rys. 1. Jego glow-
nym elementem jest uklad SC18I-
M700. Uklad ten zawiera w swojej
strukturze wszystkie bloki wymagane
do komunikacji w trybie szeregowym
oraz zgodne z wymaganiami magistra-
li I*C. Dodatkowy port 8-bitowy port
umozliwia prace w trybie wejscia lub
wyjécia. Dla trybu wejSciowego mozna
wlaczy¢ wewnetrzne rezystory podcig-
gajace (pull-up), natomiast dla trybu
wyjSciowego mozliwe jest ustawienie
wyjScia jako wyjscie typu otwarty ko-
lektor. Port GPIO jest wyprowadzony
na zlacze CON2. Linie magistrali I*C
dostepnie sg na zlagczu CON3. Rezy-
story R2 iR3 podciagajg linie danych
izegarowa do plusa zasilania zgodnie
z wymaganiami standardu I’C. Zerowa-
nie ukladu przy wlaczeniu zasilania
jest wykonywane przez obwdd skla-
dajacy sig zrezystora R1 ikondensa-
tora C10. Komunikacja z komputerem
odbywa sig przez konwerter napiec
MAX3232, ktory pracuje w typowej
konfiguracji. Linie danych Rx i Tx
dostepne sa na zlagczu CON1. Ukla-
dy konwertera zasilane sg napieciem
o warto$ci 3 V pochodzgcym z wyj-
Scia stabilizatora U3. Montaz nalezy
rozpocza¢ od wlutowania ukladéw
scalonych. W kolejnym etapie mon-
towane sg rezystory ikondensatory.
Na koncu montowany jest stabilizator
oraz zlacza. Po zmontowaniu ukiad
jest gotowy do pracy. Aby sprawdzic¢
jego dziatanie nalezy dotaczy¢ go do
portu RS232 komputera a do zlacza
CON2 dotaczy¢ zrédlo napiecia zasi-
lania o wartoéci 3,3...5 V. Nastepnie
pomiedzy wyprowadze-
nie portu GPIOO i plus
zasilania wlaczy¢ diode
Swiecaca z rezystorem
szeregowym o wartosci

okolo 330 Q (rys. 3). A e e

Nalezy pobraé¢ iskon- |«
figurowa¢ program m
http://bray.velenje.cx/avr/

terminal/dl.php do pra- |'=
cy w trybie 9600 8n1
(rys. 4). Po wlaczeniu
zasilania konwerter
zglosi swojg obecnos¢ |
wysylajac znaki ,OK”. ===
Aby zapali¢ dotaczo-
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Rys. 3. Sposdb dotgczenia diody
testowe;j

ng diode nalezy ustawi¢ port w tryb
wyjScia iustawi¢ na nim stan niski.
Wykonuje sig to wysylajac nastepuja-
ce komendy:

SS02S8FFP
SS03$FFP

Port jest ustawiony w tryb wyjscia
typu otwarty kolektor.

Nastepnie:

0$00P - ustawia stan niski na ca-
lym porcie (wlacza diode)

OSFFP - ustawia tan niski na ca-
lym porcie (wylacza diode)

Przy czym wartoéci poprzedzone
znakiem ,$” oznaczaja warto$¢ poda-

ng w kodzie heksadecymalnym.
KP

WYKAZ ELEMENTOW

R1: 10 kQ 0805
R2, R3: 4,7 kQ 0805
C1...C5: 100 nF 0805
Cé: 10 pF/10 V 3528
C7: 100 nF 0805
Cé: 10 pF/10 V 3528
C9..C11: 100 nF0805
Ul: MAX3232 SO16

U2: SC18IM700 TSSOP16

U3: LM2950-3 V TO92

CONT1: DB9 zenskie do druku
CON2: Goldpin 1x10

CONS3: Goldpin 1x4

W ofercie AVT jest dostepna:
— [AVT-1439A] - piytka drukowana
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Rys. 4. Okno programu Terminal
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