MINIPROJEKTY

Rys. 1.

WYKAZ ELEMENTOW
R1: 150 kQ

R2, R3, R4, R5: 1 MQ
R6: 1 kQ

R7: 10 kQ

PR1: 100 kQ

C1: 100 nF

C2, C4: 1 uF/16 V
C3: 220 nF

T1: BC557

UST: 4093

D1, D2: 1N4148

LED: dioda LED

TS: czujnik uderzen 801 (TME)
ARK3/500

Interfejs RS232 dila PICbootIoa

Procesory programowane sq zazwyczaj pOpIrzez
przystosowany do danego typu mikrokontrolera
programator. Programowanie szeregowe pozwala na
przeprowadzenie programowania w pracujqcym ukladzie.
Jednak w przypadku mikrokontroleréw firmy Microchip
duzym utrudnieniem jest koniecznos$¢ podania na wejscie
IMCLR wysokiego napiecia programujqcego (okofo 13 V).
A jesli zastosowany zostal zewnetrzny uklad generujqcy
sygnal zerowania przy wiqczeniu zasilania, to taka
wartos¢ napiecia moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

W przypadku wykorzystania bo-
otloadera podczas programowa-
nia nie jest konieczne stosowa-
nie napigcia o warto$ci wiekszej

WYKAZ ELEMENTOW

R1, R2: 100 Q@ 0805
C1...C5: 100 nF 0805
Cé: 4,7 uF/10 V 3528

D1: BAT43
Ul: MAX232A  SO16
CONT: Goldpin 1x5 meski

CON2: DB9 zenskie do druku

30

zrealizowano przy uzyciu bramek
NAND z wejsciem Schmitta - 4093.
Potencjometr PR1 umozliwia regula-
cje czulosci detektora, wyjscie bramki
U1D uruchamia sygnalizator LED oraz
za posrednictwem tranzystora T1 usta-
wia stan niski na wyjsciu ukiadu.

W celu podniesienia niezawodno-
§ci dziatania detektora warto zmon-
towane urzadzenie pokry¢ warstwg
lakieru izolacyjnego lub zala¢ go
zywica epoksydowa. Wyjscie uktadu
mozna podlaczyé do istniejgcego
juz systemu alarmowego reagujgce-
go na pojawienie sig stanu niskie-

niz napiecie zasilania. Bootloader
jest programem umieszczonym
w pamieci mikrokontrolera, ktéry
umozliwia w sposéb programowy
(w czasie jego pracy) zmodyfikowaé
zawarto§¢ wewnetrznej pamieci
programu. Bootloaderem nalezy jed-

Mikrokontrolery obstugiwane przez bootloader:

* PIC16: PIC16F88, PIC16F876A

< PIC18: PIC18F252, PIC18F258,
PIC18F1320, PIC18F2550, PIC18F2620,
PIC18F6621

 dsPIC: dsPIC30F2010, dsPIC30F3013,
dsPIC30F4012, dsPIC30F6014
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Rys. 2.

go, radiopowiadomienia lub innego
uktadu wykonawczego.
GB

W ofercie AVT jest dostepna:
— [AVT-1437A] - piytka drukowana

norazowo zaprogramowaé procesor
typowym programatorem, a kolejne
modyfikacje beda juz mozliwe bez
niego. Komunikacja z komputerem
nie bedzie przebiegala poprzez li-
nie portu BR7 iRB6, aprzez linie
sprzetowego sterownika UART (wy-
prowadzenia RC7 iRCS).

Interfejs przedstawiony w arty-
kule jest przystosowany do wspo6i-
pracy z bootloaderem o nazwie Tiny
PIC Bootloader (str. 83).

Schemat elektryczny interfej-
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100nI ukladu MAX232A i mikorkontrole-
ra. Urzadzenie jest zasilane napie-
Rys. 1. ciem pobieranym z plytki procesora
Opcjonainy ukiad poprzez zlq-cz,e CON,l,. Nap}Q01e to
zerowania mikrokontrolera powinno miec wartoSc ZbllZOIlq do
pS1813 PIC16F876A 5 V.
out RCOT10SOT1CKI RBO/INT}-Z] . Po ?montowanlu uk,lad mozna
. 15{RCITIOSICCP2 RE1 22 z jednej strony dolaczy¢ do portu
4k7 14 RcaisciscL RB3/PGM-24 szeregowego komputera, a z drugiej
vee 16 Bt Lo R 2 do plytki mikrokontrolerem. Sposéb
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Ziacze na phytee interfejsu R 9 2 wiono na rys. 3. Polaczenie linii
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: MOLRE | . ey iy fedee st wego programu konieczne bedzie
s 2 : S
2 [oND [ 19 xgg vopl20 vee wylaczenie i wlqczen'le zasilania
b procesora (tak aby mikrokontroler
zostal wyzerowany).
Rys. 3. Aby mikrokontroler mogt sie
— . . komunikowaé¢ z komputerem nale-
B Tirry st bss e . = su jest pokazano =zy zaprogramowa¢ go jednorazowo
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i TTL (od strony zla- funkcje Reset PIC using RTS line.
Rys. 4. cza CON1). W przypadku gdy linia!MCLR nie

W ofercie AVT sa dostepne:

Oprécz linii da-

bedzie wykorzystywana, aktywacja

nych RxD iTxD do zlacza CON1
kierowany jest sygnal RTS, kto-
ry poprzez diode D1 moze zostaé

tej funkcji nie ma znaczenia.
KP

— [AVT-1438A] - piytka drukowana
— [AVT-1438B] - kompletny zestaw

Sprzetowy konwerter RS232<->12C

Komunikacja komputera z uktadami wyposazonymi w interfejs
komunikacyjny inny niz RS232 wymaga zastosowania ukladu
posredniczqcego. W niektérych przypadkach mozna zastosowac tylko
konwerter napieé, a oprogramowanie obslugujqce port szeregowy
dostosowaé tak, aby przesylalo dane zgodnie ze standardem
dolqczonego urzqdzenia (na przykiad: SPI, I’C). Niedogodnosciq
takiego rozwiqzania jest koniecznos¢ implementowania protokotu
komunikacyjnego w oprogramowaniu komputera.
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