€l 1uF,400

S

jaca, wykonang z tasmy
metalowej. Triakiem steru-
je uktad RC (P1, R3, C5)

° DANGER HIGH
UOLTAGE Il

220V

o regulowanej statej cza-
sowej, ktoéry przez diak
podaje impuls wyzwalaja-
cy na bramke. Rezystory
R5 iR6 stuzg do roztado-
wania kondensatoré6w po

0Z1-X41I
+

wylaczeniu urzadzenia.
Poniewaz koncéwki

BEZP

c4 1uF,400

o DANGER HIGH
UOLTAGE Il

palnika nie dajg sie luto-
waé, nalezy zamontowac
go wykorzystujac rozebra-
ne zlacze ARK2.

Generator zegarowy 1 kHz...30 MHz

Prezentowany uklad dzieki
zastosowaniu scalonego
generatora fali prostokqtnej

typu LTC1799 firmy Linear
Technology charakteryzuje sig
nadzwyczajnq prostotq ukladowq
i uniwersalnosciq.

ul
P1 78L05
1 Vin

LTC1799

Rys. 1.

W ofercie AVT jest dostepna:
— [AVT-1436A] - piytka drukowana

WYKAZ ELEMENTOW

R1: 3 kQ (0805)

PR1: potencjometr T MQ
C1, C3: 100 nF (0805)

Detektor wstrzasow

Prezentowany uklad detektora wstrzqséw moze znalezé
zastosowanie jako jeden z elementéw zabezpieczenia
samochodu, motocykla lub jako sygnalizator zdarzen.
Detekcja wstrzqséw niezalezna od kierunku moze zosta¢
wykorzystana w urzqdzeniach alarmowych czy zamkach

Schemat elektryczny urzadzenia
pokazano na rys. 1. Najistotniejszg
cze$cia uktadu jest czujnik uderzen
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wa aplikacja zalecana przez

GB

-y
Schemat elektrycz- '
ny generatora pokazano
na rys. 1. Uklad zasila-
ny jest napieciem 5 V
7 wyjScia typowego zasi-
lacza zukladem 78L05.
O czestotliwosci pracy
generatora decyduje po-
tencjometr
PR1 oraz
przetacznik zmiany za-
kresu J1. Zworka J1
umozliwia prace gene-
ratora w nastepujacym
zakresie czestotliwosci:
x1(pin 4 polaczony
zmasg) > 500 kHz

x10 (pin 4 odla-
czony- brak zworki)
50 kHz...1 MHz

x100 (pin 4 pola-

czony zVCC) <100 kHz
Sygnal wyjsciowy z wyjscia U2 jest
formowany przez inwertery U3A...

C2: 10 uF SMD

Ul: 78L05 (TO92)
u2: LTC1799 (SOT23)
U3: 74HCT04 (SO14)

elektronicznych.

firmy Sencera. Jest to typo-

producenta czujnika. Uktad

MINIPROJEKTY

WYKAZ ELEMENTOW
R1,R2: 1 MQ

R3: 220 kQ

R4, R5: 120 kQ

R6: 220 Q

POT: 220 kQ/A

C1..C4: 1..2,2 uF/400 V
C&: 47 nF/250 V

Cé: 22 uF/63 VvV

D1,D2: 1N4007

Q1: DIAK DB3

Q2: BT136/600
Transformator zaptonowy
ARK2/500 2 szt
Bezpiecznik 2 A z oprawkqg
Palnik IFK-120

Rys. 2.

U3F (74HCTO04). Polaczone réwnolegle
inwertery zwiekszaja wydajnos$¢ prado-
wa wyjScia do ok. 120 mA. Urzadze-
nie zmontowano na plytce zgodnie ze

schematem pokazanym na rys. 2.
GB

ARK2 3,.5mm
goldpin kgtowy 1x2
goldpin 1x3 + JUMPER




MINIPROJEKTY

Rys. 1.

WYKAZ ELEMENTOW
R1: 150 kQ

R2, R3, R4, R5: 1 MQ
R6: 1 kQ

R7: 10 kQ

PR1: 100 kQ

C1: 100 nF

C2, C4: 1 uF/16 V
C3: 220 nF

T1: BC557

UST: 4093

D1, D2: 1N4148

LED: dioda LED

TS: czujnik uderzen 801 (TME)
ARK3/500

Interfejs RS232 dila PICbootIoa

Procesory programowane sq zazwyczaj pOpIrzez
przystosowany do danego typu mikrokontrolera
programator. Programowanie szeregowe pozwala na
przeprowadzenie programowania w pracujqcym ukladzie.
Jednak w przypadku mikrokontroleréw firmy Microchip
duzym utrudnieniem jest koniecznos$¢ podania na wejscie
IMCLR wysokiego napiecia programujqcego (okofo 13 V).
A jesli zastosowany zostal zewnetrzny uklad generujqcy
sygnal zerowania przy wiqczeniu zasilania, to taka
wartos¢ napiecia moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

W przypadku wykorzystania bo-
otloadera podczas programowa-
nia nie jest konieczne stosowa-
nie napigcia o warto$ci wiekszej

WYKAZ ELEMENTOW

R1, R2: 100 Q@ 0805
C1...C5: 100 nF 0805
Cé: 4,7 uF/10 V 3528

D1: BAT43
Ul: MAX232A  SO16
CONT: Goldpin 1x5 meski

CON2: DB9 zenskie do druku

30

zrealizowano przy uzyciu bramek
NAND z wejsciem Schmitta - 4093.
Potencjometr PR1 umozliwia regula-
cje czulosci detektora, wyjscie bramki
U1D uruchamia sygnalizator LED oraz
za posrednictwem tranzystora T1 usta-
wia stan niski na wyjsciu ukiadu.

W celu podniesienia niezawodno-
§ci dziatania detektora warto zmon-
towane urzadzenie pokry¢ warstwg
lakieru izolacyjnego lub zala¢ go
zywica epoksydowa. Wyjscie uktadu
mozna podlaczyé do istniejgcego
juz systemu alarmowego reagujgce-
go na pojawienie sig stanu niskie-

niz napiecie zasilania. Bootloader
jest programem umieszczonym
w pamieci mikrokontrolera, ktéry
umozliwia w sposéb programowy
(w czasie jego pracy) zmodyfikowaé
zawarto§¢ wewnetrznej pamieci
programu. Bootloaderem nalezy jed-

Mikrokontrolery obstugiwane przez bootloader:

* PIC16: PIC16F88, PIC16F876A

< PIC18: PIC18F252, PIC18F258,
PIC18F1320, PIC18F2550, PIC18F2620,
PIC18F6621

 dsPIC: dsPIC30F2010, dsPIC30F3013,
dsPIC30F4012, dsPIC30F6014

R
%E‘?

OOOOOOO

o
o® o

SENSOR

UCC__GND__OUT

Rys. 2.

go, radiopowiadomienia lub innego
uktadu wykonawczego.
GB

W ofercie AVT jest dostepna:
— [AVT-1437A] - piytka drukowana

norazowo zaprogramowaé procesor
typowym programatorem, a kolejne
modyfikacje beda juz mozliwe bez
niego. Komunikacja z komputerem
nie bedzie przebiegala poprzez li-
nie portu BR7 iRB6, aprzez linie
sprzetowego sterownika UART (wy-
prowadzenia RC7 iRCS).

Interfejs przedstawiony w arty-
kule jest przystosowany do wspo6i-
pracy z bootloaderem o nazwie Tiny
PIC Bootloader (str. 83).

Schemat elektryczny interfej-
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