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Czujnik alarmu reaguje na poja-
wienie sie wody pomiedzy dwoma
elektrodami, przez co nawet niewiel-
ka jej ilos¢ spowoduje uaktywnienie
alarmu. Schemat elektryczny alar-
mu przedstawiono na rys. 1. Dziala-
nie urzgdzenia polega na wykryciu
zmniejszenia sig rezystancji pomie-
dzy elektrodami P1 iP2, w wyniku
pojawienia si¢ pomiedzy nimi wody.
W trybie spoczynkowym na bazie
tranzystora T jest wymuszany stan

Rys. 2.

niski co powoduje, ze tranzystor ten
nie przewodzi pradu pomiedzy emi-
terem a kolektorem. Pojawienie sie
wody pomiedzy P1 iP2 powoduje
wysterowanie bazy napieciem dodat-
nim iw efekcie zadzialanie brzeczyka.
Brzeczyk posiada wewnetrzny genera-
tor, dlatego do wygenerowania sygna-
tu dzwiekowego wystarczy podlaczyc
go do zrédla napigcia. Caly uklad
zasilany jest z miniaturowej baterii
typu CR2032. W stanie spoczynku po-
bierany prad jest praktycznie pomijal-
ny (ponizej 1 pA), natomiast w czasie
sygnalizacji wynosi okolo 10 mA.

MINIPROJEKTY

WYKAZ ELEMENTOW

R1: 1,56 MQ

T. BC517

Buzz: Brzeczyk HCM1203X

B: Gniazdo baterii CR2032 + bateria
Goldpin 1x1 - 6 szt.

W ofercie AVT sa dostepne:

— [AVT-1433A] - piytka drukowana
— [AVT-1433B] — kompletny zestaw

Uklad zostal zmontowany na plyt-
ce, ktorej schemat montazowy poka-
zano na rys. 2. Na samym koficu
nalezy wlutowac elektrody P1 iP2.
Wykonane sg one ze szpilek goldpin.
Dodatkowo zlgcza takie montowane
sg na rogach plytki ibeda petnity
role nézek utrzymujacych caly uktad
nad podloga na wysokosci okolo jed-
nego centymetra.
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Adapter USB dla odbiornika GPS

Okres wakacyjny sprzyja dalekim
wycieczkom. Jesli majq to by¢
wyprawy w nieznane, to zamiast
typowej mapy warto zaopatrzyc
sie w system nawigacji GPS.
Swiadomo$é, ze zawsze
bedziemy wiedzieli gdzie sie
znajdujemy z pewnosciq uczyni
podréz mniej stresujqcq i ulatwi
dotarcie do celu.

System nawigacji moze zostac
zaimplementowany w urzadzeniach
r6znego typu: zaczynajac od kompu-
terow przenosnych a konczac na tele-
fonach komérkowych. Niezaleznie od
rodzaju, kazde urzadzenie musi by¢
wyposazone w odbiornik GPS. Niekt6-
re posiadajg odbiornik wbudowany-
(na przyklad palmtopy) ainne nalezy
wyposazy¢ w odbiornik zewnetrzny.
Wybierajac taki odbiornik nalezy do-
pasowa¢ go do portéw jakie posiada
dane urzadzenie. W przypadku lapto-
pa najwygodniejsze jest zastosowanie
odbiornika z interfejsem USB. Stosu-
jac odbiornik wyposazony w typowy
port szeregowy mozna go stosowac
we wspolpracy zréznymi urzadzenia-
mi bezposrednio lub poprzez odpo-
wiednie adaptery.
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Schemat elektryczny interfejsu
przedstawiono na rys. 1. Sklada sie
on z konwertera danych USB<->U-
ART-TTL. Nastepnie poziomy napiec
TTL konwertowane sg na poziomy
zgodne ze standardem RS232. Kon-
wersja USB<->UART-TTL wykony-
wana jest przy uzyciu ukladu typu
FT232R, ktéry jest nowszg wersjg
popularnego uktadu FT232B. Uktad
ten zawiera wszystkie elementy po-
trzebne do jego pracy, dlatego (poza
kondensatorem C4) moze funkcjono-
waé bez elementéw zewnetrznych.
Polaczenie z komputerem wykony-
wane jest poprzez zlacze CON1. Li-
nie danych (TTL) sa kierowane do
uktadu konwertera napig¢ MAX232
i dalej do zlacza CON2. Do komu-
nikacji z odbiornikiem GPS wystar-
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Rys. 1. Schemat elektryczny adaptera
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce interfejsu

czajace sa sygnaly RxD iTxD, ale
z uwagi na obecno$é¢ dodatkowych
inwertor6w napie¢ w ukladzie MA-
X232 na zlagcze CON2 wyprowadzo-
ne zostaly dodatkowe sygnaly kon-
troli przeplywu danych (DTR, RTS).
Oprécz linii danych na zlacze
CON2 wyprowadzona zostal linii
zasilania +5 V. Napiecie to pocho-
dzi z portu USB komputera i stu-
7zy do zasilania ukladéw adaptera
oraz odbiornika GPS. Do sygnaliza-
cji przesylania danych z odbiornika
GPS sluzy dioda $wiecaca D1.

Rys. 3. Numeracja zigcza PS2 odbior-
nika GPS

Po sprzezeniu interfejsu z kom-
puterem mozna podlaczyé go do
odbiornika GPS. Do tego celu be-
dzie potrzebna wtyczka PS2, kté-
rg przewodami nalezy dotaczy¢ do
zlacza CON2. Rozmieszczenie i opis
wyprowadzen zlacza odbiornika GPS
przedstawiono na rys. 3 iw tab. 1.
Polaczenia pomiedzy zlagczem CON2
a wtykiem PS2 nalezy wykonaé tak,
aby sygnal TX (RS232) odbiornika
trafit na wejScie RX adaptera a sy-

Stroboskop dyskotekowy

Stroboskop prezentowany

w artykule generuje krétkie
impulsy swietlne w szeroko
regulowanym zakresie
czestotliwosci, o energii
wystarczajqcej do oswietlenia
malych sal.

Uwaga! Uktad pracuje pod bardzo
niebezpiecznym dla Zycia napieciem,
przekraczajacym 600 V! Wszystkie

czynno$ci regulacyjne nalezy wykonywaé
z najwieksza ostroznoscia, wytacznie
jedng reka.

Schemat elektryczny uktadu
pokazano na rys. 1. Napigcie sie-
ci jest prostowane i podwajane do
warto$ci okoto 600 V w ukladzie

zbudowanym na diodach D1, D2
i kondensatorach C1...C4. Napie-
cie to podawane jest do lampy
wyladowczej. Impuls wyzwalajacy
formowany przez triak jest dopro-
wadzany do transformatora impul-
sowego TR1, na ktérego uzwoje-
niu wtérnym indukuje sie napiecie
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Elektroda 47nF/250V
|

zaplonowa
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Transformator
zaplonowy

POT
220kA

WYKAZ ELEMENTOW

R1: 270 Q 0805
FR: zworka 0805
C1: 10 nF 0805
C2: 100 nF 0805

C3: 4,7 pF/10 V3528
C4, C5: 100 nF 0805

C6..C9: 1 pF 0805

C10: 4,7 pnF/10 V 3528
Ul: FT232R

U2: MAX232

D1: dioda LED 3mm czerwona
CONT: gniazdo USB-B
CON2: goldpin 1x6

W ofercie AVT jest dostgpna:
— [AVT-1434A] - piytka drukowana

gnal RX (RS232) na wyjscie TX
adaptera. Dodatkowo nalezy dolg-
czy¢ linie GND oraz +5 V (VCQC).
KP

zaplonowe lampy o wartosci ok.
11 kV. Napiecie to jest podawane
na Srodkowg elektrode wyzwala-

W ofercie AVT sa dostepne:

— [AVT-1435A] - piytka drukowana
— [AVT-1435B] — kompletny zestaw
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