MINIPROJEKTY

Hub 12C/SMbus

Twoérca interfejsu I’C - firma NXP
(dawniej Philips Semiconductor) — nie-
ustannie rozwija rodziny ukladéw wypo-
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sazonych w niego, przy czym szczegdlny
nacisk kladzie na uklady wspomagajgce
stosowanie I*C w nowoczesnych syste-

PCA9516

AVT-1552 w ofercie AVT:
AVT-1552A — ptytka drukowana

Dodatkowe materiaty na CD i FTP:
host: ep.com.pl, user: 12235, pass: 60u61csy
ewzory ptytek PCB

Wykaz elementéw na CD i FTP:
(karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw oznaczonych
na Wykazie Elementéw kolorem czerwonym)

R1...R4: dobra¢ — wskazdwki w tekscie
R5, R6: 1,2 k€/0805

R7...R10: 4,7 k/0805

R11...R14: dobrac¢ — wskazowki w tekscie
C1: 10 uF/10 V SMD-A

C2...C6: 100 nF/0805

U1: PCA9516D

JP1...JP5: gold-piny 41

Dodatkowe informacje:
Ukfad PCA9516 udostepnita redakgji firma
NXP, www.nxp.com

mach cyfrowych. Jednym z takich ,uzyt-
kowych” ukltadéw jest PCA9516 — scalony,
5-portowy hub I*C/SMbus. Jego prosta lecz
uzyteczng aplikacje przedstawiamy w ar-

scto tykule.
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MINIPROJEKTY

Zrozumienie funkcji spetnianej przez
uktad PCA9516 utatwi schemat blokowy po-
kazany na rys. 1. Ukltad PCA9516 wyposazo-
no w 5 portéw I*C/SMbus, z ktérych cztery
(o numerach 1...4) mozna dolacza¢ i odlg-
czaé od kanatu 0 (SCLO i SDAO) zmieniajac
stany logiczne na wejsciach EN1...EN4 (ak-
tywny stan H). Tak wiec mikrokontroler do-
faczony do kanalu 0, moze decydowac o do-
faczeniu lub odlgczeniu wybranego kanatu
1...4 magistali I*C/SMbus, jak to pokazano na
rys. 2.

Funkcja ukladu PCA9516 polega na:

— wzajemnym separowaniu diugich galezi
magistral I°C/SMbus,
— zwiekszeniu zasiegu transmisji,

Zasilacz do Power LED

Optymalne wykorzystanie diod Power
LED wymaga zachowania odpowiednich pa-
rametréow zasilania. Uklad, ktérego schemat
pokazano na rys. 1 umozliwia zasilanie diod
w dwéch podstawowych konfiguracjach,
ktére pokazano na rys. 2 irys. 3.

— selektywnej obstudze uktadéw wyposa-
zonych w interfejsy 12C/SMbus taktowa-

ne przebiegami o czestotliwo$ciach 100

oraz 400 kHz.

Zaletg uktadu PCA9516 jest mozliwosé
dolaczania do poszczegdlnych kanatéw ukta-
déw zasilanych napieciami 3,3 lub 5V, dzie-
ki czemu spelnia on takze role konwertera
napie¢ odpowiadajgcych stanom logicznym.

Schemat elektryczny 5-kanatowego huba
I2C/SMbus pokazano na rys. 3. Wartosci re-
zystor6w podciagajacych linie SDAx i SCLx
do pluséw zasilania nalezy dobra¢ indywi-
dualnie, w zaleznosci od oczekiwanego po-
boru mocy, maksymalnej predkosci transmi-
sji, liczby uktadéw dotaczonych do poszcze-

Konfiguracja pierwsza z rys. 2 to grupa
diod polaczona w jeden szereg. W takim
przypadku najlepsza i prostg metoda zasi-
lania jest utrzymanie statej wartosci pradu.
Efekt ten jest uzyskiwany poprzez zwarcie
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gblnych sekcji magistrali, a takze dilugosci
polaczen i wartoéci napie¢ zasilajacych.
W doborze tych elementéw pomocne bedg
materialy zamieszczone na plycie CD dola-
czonej do tego wydania EP (m.in. AN255,
,I2C & SMBus Repeaters, Hubs”).

Urzadzenie modelowe zmontowano na
plytce drukowanej, ktérej schemat montazo-
wy pokazano na rys. 4.

Podczas korzystania z huba nalezy pa-
mieta¢ o tym, ze wymaga on zasilania napie-
ciem 3,3 V (dolaczone do JP5), a pozostale
kanaty tolerujg poziomy logiczne TTL-5 V
oraz TTL-LV (3,3 V).

Andrzej Gawryluk

AVT-1553 w ofercie AVT:
AVT-1553A — plytka drukowana
AVT-1553B — plytka drukowana + elementy

Podstawowe informacje:
*napiecie zasilajgce 5...24 VDC,
eprad wyjsciowy max. 1 A,
epraca jako stabilizator pradu lub napiecia,
ezasilanie od 1 do 9 diod 1 W przy
zasilaniu 12 V,
e zasilanie od 1 do 3 diod 3 W przy
zasilaniu 12 V

Dodatkowe materiaty na CD i FTP:
host: ep.com.pl, user: 12235, pass: 60u61csy
*wzory ptytek PCB

Wykaz elementéw na CD i FTP:
(karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw oznaczonych
na Wykazie Elementéw kolorem czerwonym)

Rezystory:

R1:1Q

R2: 1 k€ SMD 0805

R3: 100 ©2 SMD 0805

R4: 470 Q2 SMD 0805

R5, R6: 8,2 /1 W lub 3,3 /1 W
P1: potencjometr montazowy 10 kQ
Kondensatory:

C1,C2: 470 pF/ 25V
Potprzewodniki:

US1: LM2576-ADJ

D1: 1N4007

D2: BYW29

Inne:

L1: 100 pH/2 A

IN, OUT: ARK2/500

CONTROL: goldpin 2x3 + jumper x 2
Radiator: RADA4755L5

Obudowa : KM27

pinéw 1 i 3 ztagcza CONTROL oraz odpo-
wiednie dobranie warto$ci rezystoréw R5,
R6. Nalezy je tak dobraé¢, aby przy zada-
nym pradzie wystapil na nich spadek na-
piecia 1,23 V. Dla diod 1 W wymagany prad
zasilania wynosi ok. 300 mA, zatem stosu-
jemy rezystory 8,2 ; dla diod 3 W prad
zasilania wynosi ok. 800 mA, wiec rezy-
story o wartosci 3,3 Q. W takim szeregu
moze pracowaé 1...6 diod LED. Wymaga to
tylko zapewnienia odpowiednio wysokiego
napiecia zasilajacego, ktére mozna w przy-
blizeniu policzy¢ jako liczba diod x 4 V.
Takie polaczenie ma dwie wazne zalety:
uszkodzenie poprzez zwarcie, jednej dio-
dy nie zagraza pozostalym i kazda dioda
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