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Dodatkowe materiaty > >
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WYKAZ ELEMENTOW

C5: 1 wF/16 V 1206 X7R

C3, C4: 10 wF/10 V SMDA
C1, C2: 100 nF 0805

CON1: gold-pin katowy 3x1
U1: MCP1252-30X50

Magia prezentowanego urzadzenia pole-
ga na utrzymaniu napiecia wyjsciowego na
poziomie 3,3 V przy zmianach napiecia wej-
Sciowego w zakresie od 2,1 do 5,5 V. Jezeli do-
damy do tego, ze maksymalna warto$¢ pradu
obcigzenia moze dochodzi¢ do 150 mA i zeby
uzyska¢ takie parametry nie jest potrzebny
ani jeden dlawik, to ,magiczno$¢” tego roz-
wigzania ociera si¢ o czarnoksiestwo...

Sukces jest mozliwy dzigki zastosowaniu
scalonej przetwornicy tadunkowej produ-
kowanej przez firme Microchip — uktadowi
MCP1252. Potrafi on utrzymaé zadang war-
to$¢ napiecia wyjsciowego w calym zakresie
napie¢ wejSciowych, samoczynnie zmienia-
jac konfiguracje pracy, w zaleznosci od tego
czy napiecie wejsciowe ma by¢ zwigkszane
czy tez obnizane do 3,3 V. Uklad nadaje sie
zatem doskonale do zasilania nowoczesnych

Zdalny miernik napiecia

Uklad zainspirowany zostal problemem
pomiaru stanu akumulatoréw w modelu la-
tajacym. Umozliwia on zdalne monitorowa-
nie napiecia drogg radiows.

Opis dzialania

Schematy ukladéw nie sg skomplikowa-
ne i nie ma potrzeby ich doktadnego omawia-

AVT-1540

W ofercie AVT:

AVT-1540A - ptytka drukowana
AVT-1540B — piytka + elementy
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uktadéw cyfrowych, zasilanych napigciem
3,3 V, na przyklad w sprzecie przeno$nym,
zasilanym bateryjnie.

Uktady MCP1252 wystgpuja w wer-
sjach z plynnie regulowanym w zakresie

W ofercie AVT:
AVT-1539A — ptytka drukowana

1,5...5,5 V napieciem wyjSciowym (MCP-
1252-ADJ) oraz w wersji z przelaczang war-
toScig napiecia wyj$ciowego (3,3/5 V, uktad
oznaczony MCP1252-33X50).

Schemat elektryczny kompletnego stabi-
lizatora z tym ukladem pokazano na rys. 1,
a na rys. 2 pokazano schemat montazowy
plytki drukowanej, ktérej wymiary sa zblizo-
ne do obudowy stabilizatoréw z serii 78xx.
W przedstawionym ukladzie polaczen uktad
U1 utrzymuje na swoim wyjéciu napiecie
o wartosci 3,3 V.

Producent reklamuje MCP1252
przetwornice niskoszumna, generujaca na-

jako

piecie wyjsciowe o niewielkiej amplitudzie
sygnalow zakl6cajacych. Na rys. 3 pokazano
oscylogramy napiecia wyjsciowego dla roz-

nych pradéw obcigzenia.

Andrzej Gawryluk
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Podstawowe parametry:

Zakres mierzonych napie¢: 0...19 V
Napiecie zasilania nadajnika i odbiornika:
13V

Rozdzielczos¢ pomiaru: 0,1 V

Zasieg: 50 m w terenie otwartym

na danym obszarze pracuje wiecej niz jeden
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nia. Idee funkcjonowania najlepiej zilustruje
schemat blokowy umieszczony na rys. 1.
Nadajnik
Napiecie mierzone dolgczane jest do
wejécia pomiarowego IN (piny 1 i 4). Jesli
zamiast tego, na piny 1 i 2 zalozymy zworke,
to mierzone bedzie napiecie zasilajace uktad
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téw, to warto$¢ napiecia w postaci cyfrowej.
Transmisja kazdej ramki sygnalizowana jest
$wieceniem sie diody LED.

Adres identyfikacyjny pobierany jest
z czwartej komorki wbudowanej w mikro-
EEPROM, domyslnie
przyjmuje warto$¢ 15. Programujac uklad

kontroler pamieci

mozna wpisa¢ do komarki dowolng wartosc.
Pozwoli to unikna¢ blednych wskazan, jesli

T1...T3: BC856 SMD

T4: BC846 SMD

DISP1...3: LTS2801

US1: 78M05 SMD

US2: ATTiny26 SMD

US3: RX433

ZAS: ARK2/500

EXT: Goldpin 1x3

SP1: Piezozgen 5V

ANT: 160 mm DNE 0,5...0,8
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Odbiér kazdej ramki sygnalizowany jest
mignieciem kropki przy cyfrze utamkéw. Je-
§li w czasie ok. 15 s nie zostanie odebrana
zadna ramka, czyli przypuszczalnie zostato
utracone polgczenie z nadajnikiem, to zosta-
nie wlgczony przerywany sygnat dzwiekowy.

Adres odbiornika zapisany jest w czwartej
komérce pamieci EEPROM. Mozna go ustawic
zgodnie z regulami opisanymi dla nadajnika.

W tryb ustawiania warto$ci progowe;j
wchodzi si¢ po zwarciu pinéw 1 i 2 zlacza

CONF i dotgczeniu zasilania — zaswieci sig
kropka przy cyfrze dziesigtek. Warto$¢ pro-
gowg ustawia sie potencjometrem w zakresie
0...15,9 V. Po jej ustawieniu nalezy na chwile
zewrze¢ piny 2 i 3 zlacza EXT. Wyswietlacz
zga$nie na chwile, co oznacza zapamietanie
wartosci progowe;j. Teraz nalezy dolaczy¢ za-
silanie i potencjometrem skorygowac¢ wska-
zanie wySwietlacza do wartos$ci napiecia
podanego na wejécie pomiarowe nadajnika.
Po tej operacji zestaw gotowy jest do pracy.

Jako anteny mozna zastosowaé pro-
ste odcinki drutu nawojowego o $rednicy
0,5 mm i dlugosci 15,5 cm. Takie anteny
umozliwiajg osiggniecie stosunkowo duzego
zasiegu. Mozna réwniez nawing¢ 24 zwoje
na $rednicy 3,2 mm i takg cewke powietrzng
zastosowac w roli anteny np. dla odbiornika.
Tak wykonana antena nieznacznie zmniejsza

zasieg, ale zajmuje znacznie mniej miejsca.

KS

Jednouktadowy ,kombajn” z RTC
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pletnego RTC (Real
Time Clock) skladajacego sie z jednego ukta-
du scalonego, dwo6ch rezystoréw i trzech
kondensatoréw...

Schemat elektryczny modutu pokazano
na rys. 1. Zastosowano w nim uklad pro-
dukowany przez firme¢ STMicroelectronics

WYKAZ ELEMENTOW

R1, R2: 10 kQ

C1: 10 wF/10 V SMDA

C2, C3: 100nF 0805

JP1, JP2, JP3: ztacza gold-pin 1x2
U1: M41T56C64 SOL-18

M41T56C64, ktérego schemat blokowy po-
kazano na rys. 2.

Uktad U1 komunikuje sie z otoczeniem
za pomocag magistrali I?°C (wyprowadzonej
na zlacze JP1), ktérej linie sa podciagane do
plusa zasilania za pomoca rezystoréw R1
i R2. Za pomocg linii I’C zewngtrzny mi-
krokontroler moze komunikowa¢ sig z RTC
lub pamiecia EEPROM wbudowang w uktad
M41T56C64. Zastosowano pamie¢ beda-
ca odpowiednikiem popularnego ukladu
M24C64, ktorej trzy najmlodsze bity adresu
bazowego uzytkownik moze okresla¢ samo-
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AVT-1541
W ofercie AVT:
AVT-1541A — ptytka drukowana

dzielnie — w przykladowym rozwigzaniu
ma on stalg warto§¢ 1010000b. Uklad U1
jest przystosowany do zasilania napigciem

o wartosci 5 V (zlacze JP2), a dzieki zintegro-
wanemu wewnatrz ukladu przetacznikowi
zasilania, mozna podtrzymywac¢ prace RTC
za pomocg baterii 3 V dofaczonej do zlacza
JP3. Pobér pradu podczas pracy RTC z baterii
nie przekracza 450 nA, a przy zasilaniu z li-
nii +5 V od 310 mA (odczyt RTC via I*)C) do
2,4 mA (odczyt/zapis EEPROM).

Na rys. 3 pokazano schemat montazowy
plytki drukowanej modutu.

Andrzej Gawryluk
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