MINIPROJEKTY

Dodatkowe materiaty > >

Interfejs Ethernet MAC+PHY 10/100

Aplikacje ethernetowe podbijaja swiat,
a urzadzenie opisane w artykule znacznie
ten podbéj naszym Czytelnikom ulatwi...

Zastosowany w urzadzeniu (schemat
pokazano na rys. 1) uktad DM9000 firmy
Davicom jest kompletnym mostkiem ether-
netowym, integrujacym w strukturze dwa
niezbedne fragmenty interfejsu sieciowego:
MAC (Media Access Controller) oraz PHY
(interfejs warstwy fizycznej). Wyposazono
go w interfejs réwnolegly, umozliwiajacy ob-
stuge uktadu na piechote oraz (alternatyw-
nie) interfejs MII, powszechnie stosowany
w nowoczesnych systemach mikroproceso-
rowych. W module kontroler pracuje w try-
bie z magistralg 16-bitowa, co zapewnia jego
kompatybilno$¢ z podobnymi modutami in-
terfejsowymi dostgpnymi na rynku, zapew-
niajac uzytkownikom wieksze mozliwosci
niz rozwigzania klasyczne.

na rys. 2. Wyposazono go w nieulotng pa-
mie¢ konfiguracji, wlasny stabilizator napie-
cia zasilajacego, pozwalajacy na stosowanie

Modul zmontowano na dwustronnej  modutu w systemach zasilanych napieciem ercie AVT:
Sl s . AVT-1548A — ptytka drukowana
plytce drukowanej, ktérej schemat pokazano  5V. Integralng cze$cig modutu jest transfor-
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Rys. 2.

mator separujacy zintegrowany z gniazdem
RJ45, przystosowany do pracy w sieciach
10 Mb/s oraz 100 Mb/s. Magistrala danych
jest multipleksowana z magistralg adreso-

Zasilacz do Power LED

O zaletach stosowania diod LED w o§wiet-
leniu nikogo nie trzeba przekonywac. Pre-
zentowany zasilacz zapewnia prawidlowe
parametry pracy diod. Uklad ten to impulso-
wy stabilizator pradu. Jego schemat ideowy
przedstawiono na rys. 1. Stabilizator moze
by¢ zasilany napieciem stalym z zakresu
6...17 V. Prad wyjsciowy reguluje sig potencjo-
metrem PR1. Na rys. 2 przedstawiono charak-
terystyke pradu wyjsciowego w funkcji rezy-
stancji PR1. Zakres zmian jest réwny od okoto
50 mA do 1,2 A. Uklad MBI1801 ma wbudo-
wane zabezpieczenie termiczne, ktére chroni
go przed uszkodzeniem. Po osiggnigciu tem-
peratury 165°C wyjscie jest wylaczane.

Urzadzenie sklada sie tylko z o$miu ele-
ment6éw i nie jest skomplikowane w budo-
wie. Po zmontowaniu wymaga tylko wyregu-
lowania pradu wyjsciowego. Najprosciej jest
to zrobi¢, wlgczajac w szereg z diodami LED
amperomierz. Przed wlaczeniem zasilania
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WYKAZ ELEMENTOW

R1: 470 ) SMD 0805

PR1: 50 kQ)

C1:22 uF/25 V

C2: 100 nF SMD 0805

U1: MBI1801 SMD TO-265
D1: dioda Zenera 5,1 V
ARK2: 5 mm — 2 szt.
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wa, co ulatwia stosowanie uktadu DM9000
w systemach z mikrokontrolerami pochod-
nymi 8051, ale modut z powodzeniem prze-
testowano z systemach z mikrokontrolerem
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WYKAZ ELEMENTOW

R1, R2: 4,7 kQ/0805

R3: 6,8 k(/0805

C2, C3, C8, C15: 10 wF/SMDA
C5, C6: 22 pF/0805

X1: 25 MHz

R4...R7: 49,9 (/0805

C1, ¢4, €7, C9...C14, C16...C21:
100 nF/0805

L1: 100 wH/0805

R8, R9: 680 (/0805

U1: DM9000E/TQFP100

JP1, JP2: goldpin 16% 1
Con1:J1012F21C

JP2, JP4: goldpin 31

U2: M93C66BN1/SO-8

U1: SPX1117-33/TO252

STR912 oraz ATmegal28 (z aplikacjg Ether-
nut).

Niezbedne sygnaly I/O wyprowadzono
na zlacza szpilkowe JP1 i JP3, spelniajace
takze role podpory mechanicznej (montazo-
wej) catego modutu.

Andrzej Gawryluk

W ofercie AVT:
AVT-1549A — ptytka drukowana
AVT-1549B — ptytka drukowana + elementy
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potencjometr PR1 nalezy ustawi¢ na maksi-
mum rezystancji. Wejsciowe napiecie zasila-
nia powinno by¢ o okolo 2...3 V wyzsze, niz

Rext (k02

wymagaja diody. Teraz wlaczamy zasilanie
i potencjometrem PR1 ustawiamy zadany
prad wyjsciowy.

Moze sie réwniez okazac, ze przy skraj-
nych warto$ciach pradu wyjsciowego i na-
piecia zasilania uktad MBI1801 bedzie wy-
magal radiatora. Nalezy rowniez pamigtac,
ze minimalne napiecie zasilania nie moze
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by¢ mniejsze niz 6 V.

Na CD karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw
oznaczonych na Wykazie Elementéw kolorem czerwonym
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Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementow
oznaczonych na wykazie elementéow kolorem czerwonym
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