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MINIPROJEKTY

Sterownik unipolarnego silnika krokowego

Oprdcz prostej konstrukcji

i malych wymiaréw ten

uklad ma dodatkowe cechy
funkcjonalne, ktérych nie
spotkamy w zwyklym sterowniku.

Budowa ukladu jest bardzo prosta. Na
schemacie (rys.1) mozemy wyrdzni¢ trzy
czesci: blok zasilania ze stabilizatorem US1,
blok sterujgcy z ukladem Attiny26 i stopien
wykonawczy z ukladem drivera ULN2803,
w ktérym w celu zwigkszenia wydajnosci
pradowej, polaczono ze sobg rownolegle po
dwa kanatly. Potencjometr R1 sluzy do regu-
lacji predkosci obrotowej. Dioda LED1 sy-
gnalizuje stan pracy ukfadu. Dodatkowo, po
stronie lutowania umieszczono cynowane
pola stuzace do ewentualnego programowa-
nia mikrokontrolera.

Sposdb sterowania silnikiem krokowym
unipolarnym jest powszechnie znany i nie
bedzie omawiany. Dodatkowe funkcje ste-
rownika ustawiamy zworkami z cyny badz
rezystorami o niewielkiej warto$ci w miej-
scach elementéw R3...R6. Konfiguracji nale-
zy dokonywac przy wylaczonym uktadzie.

R3 — wybdér trybu pracy silnika; brak
zwory - praca krokowa/zwora — praca pétkro-
kowa; praca krokowa to najprostszy sposéb
sterowania silnika krokowego, praca pol-
krokowa to dodanie w sekwencji sterujgcej
stanéw posrednich, w praktyce powoduje
bardziej ptynng prace silnika, ale zwigksza
pobor pradu o ok. 50...60 %.

R4 — wybér zakresu regulacji predkosci
obrotowej; zwora — zakres nizszy/brak zwory
— zakres wyzszy.

R5 — wybér sposobu sterowania; brak
zwory — sterowanie impulsowe/zwora — ste-
rowanie stanowe; przy sterowaniu stano-
wym zwarcie lub rozwarcie zlacz steruja-
cych powoduje zmiane kierunku obrotéw
lub zatrzymanie silnika. Natomiast stero-
wanie impulsowe zmienia kierunek obro-
tow przy kazdorazowym krétkim zwarciu

WYKAZ ELEMETOW

R1: 10 kQ potencjometr

R2: 10 kQ) SMD 0805

R3...R6: 1 Q SMD 0805

R7: 1 kQ SMD 0805

C1: 220 wF/25 V SMD

C2, C3, C5: 100 nF ceramiczny SMD
US1: 78M05 SMD

US2: ATtiny26 SMD

US3: ULN2803 SMD

LED1: dioda led SMD 0805

L1: 10 wH SMD 0805

DIRECT: goldpin katowy 1x2
STOP/STEP goldpin katowy 1x2
OUT: goldpin katowy 1x6
Jumper

ztacza DIRECT i zatrzymuje lub uruchamia
silnik przy kazdorazowym krétkim zwarciu
wyprowadzen STOP/START, mozemy wtedy
sterowa¢ ukladem za pomoca mikroprzetacz-
nikéw dotaczonych do tych zlgcz.

R6 - wybér stanu zatrzymania; brak
zwory — statyczne/zwora - dynamiczne; pod-
czas zatrzymania silnika sygnalem na ztaczu

US1 78M05

AVT-1525

W ofercie AVT:

AVT-1525A — ptytka drukowana
AVT-1525B — ptytka + elementy

STOP/START, przy ustawieniu na dynamicz-
ne, na wyjsciu sterownika utrzymuje sie stan
z momentu zatrzymania, czyli zalaczone sg
odpowiednie cewki silnika, w praktyce pro-
wadzi to do zablokowania osi silnika w jed-
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Rys. 1. Schemat sterownika silnika krokowego
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Rys. 2. Schemat montazowy

Na CD karty katalogowe i noty aplikacyjne elementow
oznaczonych na Wykazie Elementéw kolorem czerwonym

nym punkcie, ale powoduje pobdr znacznego
pradu inagrzewanie uzwojefl. Zatrzymanie
statyczne powoduje odlgczenie zasilania sil-
nika w stanie zatrzymania, w praktyce po-
woduje to prawie swobodny ruch osi silnika
iuktad nie pobiera pradu (tylko niewielki
prad spoczynkowy).
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