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Przedstawiamy - -
specjalizowany uklad scalony a a nl
do transmisji kodowanej -

SL490 firmy Plessey

-y - - - - -
Semiconductor. Zawiera on
kompletny uklad obstugi

klawiatury zlozonej z 32

klawiszy, jak réwniez uklady A
umozliwiajqce kodowanie do urz dzen
i emisje w systemie PPM.
Przy uzyciu ukladu SL490,

dekoderow ML920/927/928/929 Zd al n e o
i kilku dodatkowych elementéw

mozna zbudowac niezawodny

i s : e
system zdalnego sterowania,
z mozliwosciq transmisji do 32 s erowanla
rozkazéw.

Vv | - pulséw pradowych o czasie trwania

wyprowadzenie 3 1 0 0 1 1 15us., Warto§¢ szczytowa pradu
SL 490 oV w impulsie moZze osiagna¢ 8A.

E D G B A Kondensator C4 o duzej pojemnos-
ci stanowi rezerwuar ladunku, gro-

nacisniety |- — madzonego w okresach miedzy wys-

klawisz tapieniem impulséw. Transmisja in-
nri9 formacji moze odbywaé sie takze
z wykorzystaniem przetwornika ult-
radZzwiekowego, wlaczonego miedzy
wyprowadzenia 2 i 3 ukladu SL490.

spoczynek RIS

Rys. 1. Diagram czasowy sygnatu na wyjsciu ukiadu SL490

Nadawany sygnal jest kodowany =L .|
w systemie modulacji polozenia =
impulsu (PPM). Pozycja klawisza 2ol & =
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EDCBA (tabela 1). Diugi interwal

czasowy odpowiada zeru logicznemu, @r @ @ 45\—8
T

za§ krotki - jedynce logicznej  LNE I g C'3

(rys. 1). Stosunek diugosci tych ' @@} (‘LB} : H

przedzialow czasowych wynosi 1,5. d (j\ " LF‘[:EMDrnIII

Schemat zaproponowanego rozwiaza- \QTQ ?1} @ ‘é@i £2 Ulfradzwiekowy )T?
nia (rys. 2) zawiera wszelkie elemen- |

ty niezbedne do realizacji komplet- @}"@é@éb—” R ”

nego nadajnika pracujacego w zak- k@*& 551 _@@_ @) 12 ] DI
resie podczerwieni, Dobér zadanej 28 29- 30~ 31

czestotliwodei  nadawania  odbywa 4

: s z g Y KOLUMNY 02
sie przez zmiane pojemnoéci konden- NLF BA

satora C1 przy wartoéci rezystora R1 o] 32 przetaceniki

okolo 33kQ. —<—- Reika »

Naci$niecie klawisza powoduje
przeplyw przez diody D1 iD2 im- Rys. 2. Sposdb potgczenia uktadu SL490
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Nadaijnik i odbiornik do urzqdzen zdalnego sterowania SL490, ML926/927 s

Tablica 1
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Na zakonczenie zauwazmy, ze uk-
fad SL490 zawiera takze elektronicz-
ny wylacznik napiecia zasilania, kt6-
ry, w sytuacji gdy zaden z klawiszy
nie jest naciéniety, ogranicza pobor
pradu do 6pA (przyv 6mA w stanie
roboczym). Wszelkie mechaniczne wy-
taczniki staja sie wtej sytuacji
Zbedne.

Kontynuujac oméwienie ukla-
déw specjalizowanych zajmiemy sie
teraz dekoderami ML926 i ML927,

)

wyjscia

>» ® O O

Rys. 3. Opis wyprowadzer uktadu
ML926/927

z ktérych kazdy dekoduje 16 z 32
rozkazow generowanych przez uklad
SL490. Uktady te, w obudowach
o§miondzkowych (rys. 3), zawieraja
demodulator PPM, generator pod-
stawy czasu, rejestr przesuwajacy
z buforami oraz komparator do ko-
rekcji ewentualnych bledéw tran-
smisji. Przypomnijmy krétko, ze
kodowanie poprzedzajace emisje wy-
korzystuje modulacje polozenia im-
pulsu (PPM) oraz kod EDCBA.
Uktad ML926 dekoduje kody od
00001 do 01111, za§ ML927 - kody
od 10001 do 11111. Mozna zatem
stwierdzi¢, ze bit pierwszy (E) ok-
re§la wylgcznie, ktéry 2z ukladow
odbiorczych - 926 czy 927 - zostanie
wyselekcjonowany do dekodowania
sygnalu. Pozostate bity kodu (DCBA)
sa natychmiast dekodowane i po-
jawiaja sie na wyjsciach 5, 6, 7,
8 ukladu.

Dla prawidlowej pracy ukladéw
ML926 i ML927 potrzebnych jest
kilka dodatkowych elementow
(rys. 4). Rezystory podlgezone do
wyprowadzen 5-8 stanowia obciaze-
nia otwartych drenéw ukladu.
ML926/7 pracuja w logice ujem-

nej.
Kondensator C nalezy dobraé
opierajac sie na zaleznosciach:

1
F = orsicn
gdzie:
=40
g -

przy czym t jest czasem Irwania
niskiego stanu w kodzie rozkazu (patrz
rys. 1).

Potencjometr 100k, polaczony
szeregowo z rezystorem 56k€)2 umoz-
liwia ostateczne dostrojenie nadaj-
nika i odbiornika i uzyskanie nie-
zawodnego i powtarzalnego dzialania
urzgdzenia. Na zakonczenie dodajmy,
ze jako przedwzmacniacz sygnalu PPM
moze by¢ uzyty uklad scalony
SL486.

Zestaw ukladow SL490 + SL486
+ ML926, 927 pozwala, z niewielka
liczbg dodatkowych elementéw, na
realizacie roznego rodzaju urzadzef
zdalnego sterowania, ktére bedziemy
w przyszloéci  prezentowac.
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WYKAZ ELEMENTOW (rys. 2)
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R2: 2,2kQ

R3: 1000

C1: zmienny

C2: 4,7u/10V

C3: 100nF

C4: 100uF/16V
T1: BC547/548/328 lub
odpowiednik

T2: BDA33/435/437
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Rys. 4. Sposdbb potqczenia uktadu SL486 | dekodera ML926/927
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