W poprzednim numerze
przedstawilismy wszystkie
mozliwosci systemu

i wykonanie trzech z szesciu
moduléw potrzebnych do
pelnego wyposazenia jednego
pomieszczenia (pilot, czujnik
podczerwieni, modul dystrybucji
svgnalu stereo). Proponujemy
powroci¢ leraz do juz
opublikowanego schematu
funkcjonalnego systemu

i wkomponowa¢ w niego
pozostale moduly, opisane
niniejszej, drugiej i ostatniej
czesci: odbiornik polecen,
modul wykonawezy i modul
lokalny.
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Rys. 1a. Schemat elekiryczny ukiadow dekodowania polecen | formowania sygnatéw w module RCD
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w module RCD
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Modul RCD (Odbiornik
polecen)

Modul ten ma dwa gléwne
zadania: dekodowanie polecen i ste-
rowanie naglo§nieniem. Jego sche-
mat jest przedstawiony na rys. la
do 1e.

Dekodowanie

Trzeba zacza¢ od czesci najwazniej-
szej (rys. 1a), czyli od ukladéw
dekodowania zespolu polecen i for-
mowania odpowiednich sygnaléw.
Impulsy polecenia przychodza z mo-
dutu CIR do CODE1 (styk J3-3), lub
z modulu INTER (bedzie o tym da-
lej), wzglednie z innego modutu CIR
do CODE2 (J5-3). Zwora S1 sluzy
do zwarcia wejscia CODE2 do masy,
jezeli nie jest ono uzywane (brak
dodatkowego czujnika). W przeciw-
nym wypadku powinna zosta¢ zas-
tapiona rezystorem 100kQ. Impulsy
odebrane przez CODE1 czy CODE2 sa
od razu przesylane na linie TCHIFI
magistrali  (J2-1), przeznaczonej do
odbierania polecen dla wiezy Hi-
Fi (zobacz modul DSONO). Gdy nie
ma impulséw, lranzystor T1 jest
zatkany, co umozliwia rownolegle
przytaczenie wszystkich moduléw RCD
do linii TCHIFI (polaczenie ,LUB"),

Te same impulsy sa doprowa-
dzane za poérednictwem bramki
B ukladu CI3 na weijscie IN de-
kodera 45027 (CI1-9). CI1 powinien
zosta¢ ,ustawiony” przez swojego od-
powiednika 45026, slosowanego
w pilotach. Dotyczy to dwéch po-
ziomow; samego adresu zakodowane-
go w Al do A5 (zachowano adres
zerowy w celu ograniczenia poboru
pradu pilota) i zgodnosci dodatko-
wych elementéw, ktérych wartosci
sa ustalone przez konstruktora:

R1 >10kQ, C1 = 400pF, R2 =
100kQ, C2 = 700pF,

oraz dla odbioru(45027)/nadawa-
nia(45026):

R1 x C1 = 3.95 x RTC x C2

Rz xC2 = 77 x RTC x C2.

Przyjete wartoSci mieszcza sie
w granicach tolerowanych przez uk-
tad 45027. Wyjécie VT (Valid
Transmission) CI1 osiaga stan wy-
soki z chwila gdy dwa identyczne
i poprawne stowa (adres + dane)
zostang odebrane na wejsciu IN
(pole adresowe = warto$ci na Al
do AB5).

Réwnoczeénie 4 bity z pola odeb-
ranych danych zostaja zapamietane
i przekazane na wyjscia D6 do D9.
Ten dwéjkowy kod klawisza nad-
ajacego polecenie zostaje zdekodowa-
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Rys. 1d. Schemat elekiryczny wzmacniacza stereo w module RCD

Polgczenia pomiedzy
plytkami

Potgczenia czujnika
podczerwieni

J1

WA — D0~ -

D1 D2

CDO =mCD1 == CD2
T Lo Toro

Odsprezeme zasilania ukl. scal. | i 1k CHARGE

+VS (wzmacn.)

l.rﬁm

c CD9
C4 do C9 = 100n

ny w CI2 (4514). Sygnal VT z CI1
za posrednictwem bramki B CI5
wlacza czerwona LED, ktéra w mo-
dule CIR sygnalizuje potwierdzenie
odebrania polecenia. Wyjscie bram-
ki B CI5 pobudza réwniez CI2 (zob.
tabela 1). Impuls VT, ktérego nu-
mer jest zakodowany na D1 do D4
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Rys. le. Schemat elekiryczny gniozd
i zasilania modutu RCD

zostaje wigc odtworzony na wyjsciu
CIz (SO do S15).

Na rys. la wyjscia CI2 otrzymaly
te same oznaczenia co klawisze pilota.
Polecenie G (Ogolne)

Trzeba przypomnieé, Ze to pole-
cenie oznacza dla systemu zadanie,
aby nastepujace po nim polecenie

Domowy system sterowania i nagto$nienia

odnosilo sie do wszystlu(_h pomiesz-
czen. Zadanie to musi wiec zostaé
zapamietane. Dokonuje tego przerzut-
nik monostabilny A ukladu CIS,
ktéry utrzymuje stan wysoki na
wyjsciu Q na skutek powtarzaja-
cych sig impulséw podtrzymujacych
na wejsciu +T, wywolywanych przez

czota impulsébw polecen (poprzez
bramki A z CI3, B z CI3
iBzCl4), oile czas pomiedzy

dwoma kolejnymi impulsami nie
47ms czasu lrwania przerzu-
tu A w CI6.

W praktyce, w pilocie nalezy
przytrzymywaé wcisniety klawisz G,
naciskajac rownoczeénie inny (ktory
w ten sposdb uzyskuje priorytet,
zob. pilot), aby nie przerywajac
transmisji wysla¢ dwa kolejne po-
lecenia (diagram na rys. 2).

Przerzutnik A ukladu CI6 infor-
muje wiec za pomoca G iG\, czy
chodzi o polecenie ogdlne, czy lo-
kalne. Jesli G = 1, otrzymane
impulsy winny zosta¢ wyslane do
innych pomieszczen. Jest to zadanie
dla dwukierunkowej linii nazwanej
CODE (J2-2). .Polgczenie” zostaje
dokonane przez bramke A zCl4
i T2, ktéry w stanie spoczynku
przewodzi. Tranzystory T2 w kazdym
z modutow TCD sa polaryzowane
przez rezystor (RR) pﬂdiamunv do 12V
i umieszczony na szynie. Bramka
A ukladu CI5 umozliwia przyjmo-
wanie polecen nadchodzacych z in-
nych pomieszczeni.

Polecenie R/S (Firanki/Zaslony)

Polecenie to zdekodowane na S1
w CI2, ma sygnalizowa¢, Ze naste-

Tab. 1. Tablica stanéw ukiadu CI2
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pujace po nim polecenie O (otwar-
cie) czy F (zamkniecie) odnosi sie do
firanek lub zaston, a nie do zaluzji. I to
polecenie musi zosta¢ zapamigtane.
Zastosowana do tego procedura jest
identyczna jak opisana poprzednio.
Obstuguje ja przerzutnik B ukladu CI6
wraz z bramkami C z Cl4 i D z CI3. Przerant-
nik B ukladu CI6 informuje modul
mocy za pomocg V (stan wysoki jesli
zaluzje) i V\, o przyjetym poleceniu.
Polecenie STOP

Podstawowym zadaniem tego po-
lecenia (CI2-S2) jest zatrzymywanie
wszystkich ukladéw wyposazonych
w silniki (zaluzje, firanki, zastony).
Jest ono przesylane do piytki mocy
poprzez bramke ,LUB" D ukiadu
CI9 istyk J1-3. Pozostale wejicie
bramki D z CI9 sluzy do podtrzy-
mywania sygnalu STOP, zwalniajg-
cego przekazniki plytki mocy (chodzi
0 nszezedno§t) po zatrzymaniu silni-
kow przez styki konca przesuwu. Ten
automatyzm tworza przerzutniki mo-
nostabilne A i B uktadu CI7. Prze-
rzutnik A jest wyzwalany i podtrzy-
mywany przez VT przy kazdym ot-
rzymanym poleceniu. Czas trwania
jego przerzutu, 33 sekundy, wystarcza
aby kazdy silnik wykonal swoja

prace, a w razie potrzeby tatwo mo-
ze zosta¢ przedluzony poprzez dobor
wartoSci CM3. Tylne zbocze przerzutu
przerzutnika A wziete zQ wyzwala
przerzutnik B, ktéry przesyla impuls
diugosci 100ms, bedacy sygnalem
STOP, do bramki D ukiadu Cl9.

Drugim zadaniem polecenia
STOP jest przekazanie zakazu albo
autoryzacji polecen ogélnych dla
zaluzji okre§lonego pomieszczenia,
oczym byla juz mowa w czeéci
wstepnej. Zostaje to zapamietane przez
przerzutnik A ukiadu CI8, zmontowa-
ny jako dwustabilny (D zwarte
z Q\). Jego wyjscie Q\ generuje
sygnal BG (blokada ogélna) i wla-
cza pomaranczowa LED sygnalizujaca
zakaz. Aby wywolaé przerzut A z CI8,
([przez wejécie zegarowe), polecenie
stop musi trwa¢ ponad 1,5 sekun-
dy, aby poprzez R3 natadowaé C3.
Gdy G\ = 0, czyli w razie polecenia
ogolnego, dioda DO uniemozliwia
ladowanie tego kondensatora.
Polecenie rozsunigcia i zsunie-
cia (rys. 1b)

Trzeba tu rozr6zni¢ dwa przypadki:
polecenia lokalne i polecenia agél-
ne. W pierwszym przypadku (G\ =
1) polecenia 01 do 03 i F1 do F3

Klawisz G ____| —
Klawisz 01 | —
Nadany kod ...... ..q—__...G - L B

VT (ul) pmn i} L |
INH (u2) l 5 [

S0 (u2) |

S3 (u2) [ —
usc (10) _— I -
UBA (Q) G_J podirzymywanie przez impulsy otrzymywaneao kodu |

Rys. 2. Wykresy przebiegbw dia polecenia G

G1 G2

Al

B1

A2 i

B2

A3

B3

Ad

B4

Rys. 3. Wyprowadzenia | struktura
wewnetrzna uktadu 4019

sq przesylane do piytki mocy za
poSrednictwem CI12 i Cl14 (zlacze
J1) bez zmian (rys. 3). W drugim
przypadku (G\ = 0) kazda zaluzja
zostaje przylaczona do jednej zgrup
G1 do G3 za pomoca mikroprzelacz-
nikow S2 do S4. Mozna zaprogra-
mowa¢ wiele kombinacji, na przyk-
lad wszystkie zaluzje jednego po-
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mieszczenia do jednej grupy (S2, S3
iS4 wtej samej pozycji), albo
zadna z zaluzji danego pomieszczenia
nie podlega poleceniu ogélnemu
(S2 do S3 rozwarte).

Bramka D ukladu Cl4 uaktyw-
nia drugi tor w CI12 i CI14 gdy
BG\ = 1, czyli gdy polecenia ogélne
sa dozwolone (zob. polecenie STOP),

Sterowanie naglo$nieniem
Potencjometry

Regulacja poziomu diwieku
w pomieszczeniu jest dokonywana za
pomoca potencjometréw cyfrowych
(rys. 1c) sterowanych poleceniami
S- i8S+, Kazdy z potencjometrow
sklada sie zszeregowo polaczonych
rezystorow tworzacych dzelnik i uk-
ladéw przelaczajacych CIS2 i CIS3
(4067). Rezystory o standardowych
warto$ciach tworza dzielniki logaryt-
miczne. Dzielniki sa spolaryzowane,
musza wiec byé polaczone z masq za
posrednictwem kondensatorow CSG
i GSD. CIS2 i CIS3 sa sterowane
przez programowany dwojkowo (B/
D\ = 1) licznik rewersyjny CIS1,
zapewniajgcy zupelnie wystarczajaca
ilo§¢ 16 pozioméw gloénoéci. Regu-
lacja poziomu dzwieku jest stopnio-
wa. Podtrzymywanie poleceri S- lub
S+ przez czas dluzszy od 0,5s, pozwala
natadowaé¢ CS4 i uruchomié gene-
rator (bramki B i C ukladu CIS4),
ktory zaczyna przesyla¢ symulowane
ciagi polecen S- lub S+ do bramki
C ukladu CI9. Po zapelnieniu licz-
nika CIS1 dioda DSO blokuje ge-
nerator oraz zapobiega zliczaniu rewer-
syjnemu z chwila zwolnienia S+.
Wzmacniacz stereo (rys. 1d)

Jest to wzmacniacz analogiczny jak
w module dystrybucji sygnatu ste-
reo (DSONO), wykorzystujacy row-
niez TDA 2004 (CIS5), z mozliwoé-
cig polaczenia obu kanaléw w je-
den kanal mono (na przyklad do

Elektronika Praktyczna 6/93
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malej fazienki lub podobnych po-
mieszczen),

W takim przypadku trzeba usu-
na¢ CED iCA5 izwiekszy¢é oba
rezystory wejSciowe RED i REG,
aby utrzymac separacje obu kanatow
w wystarcza]ﬂc:ym stopniu. Wlacze-
nia i wylaczenia wzmacniacza doko-
nuje si¢ tak samo poprzez koncéwke
3 wTDA 2004 (standby). Polece-
nie wiaczenia i wylaczenia dzwieku
(MAS) jest zapamietywane na wyj-
Sciu  Q przerzutnika B CI8. Chodzi
o przerzutnik D, ktérego dzialanie
zalezy od stanu G\. Jesli G\ = 1
(polecenie lokalne) bramka D uk-
tadu CIS4 dziala jako inwerter i D
= Q\ CI8 Bdziala wiec jako
przerzutnik dwustabilny, z op6znie-
niem wprowadzonym przez RT i CT,
aby zabezpieczy¢ sie przed ryzykiem
przerzutu ze strony wejScia zegarowe-
BO.

Jesli G\ = 0 (polecenie ogélne),
stan wejdcia D, podtrzymywany na
poziomie wysokim, jest odtwarzany
na wyjsciu Q podczas narastania
sygnalu MAS i T3 zostaje nasyco-
ny, co powoduje wylaczenie wzmac-
niacza CIS5, Polecenie G + MAS
wstrzyma nagloénienie wszystkich po-
mieszaczen,

Q\ ukladu CI8 steruje sygnali-
zatorem stanu udzwiekowienia (LED)
i wlaczaniem wiezy HiFi na linie
MAHIFI magistrali.

Podczas pracy przy lokalnym za-
silaniu awaryjnym (bateria 9V lub
akumulator 8,4V) diody Zenera Z1
i Z2 uniemozliwiajg wlaczenie T3
i T4, co ogranicza pobdr mocy do
niezbednego minimum,

Zasilanie awaryjne jest przedsta-
wione na rys. le. Dioda D1 og-
ranicza je tylko do ukladéw MOS
(VDD), aby zachowa¢ stany przerzut-
nikow i licznikéw, znajdujgcych sie
na tej plytce ina plytce mocy.

Wykonanie plytki RCD

Duze zageszczenie elementow na-
rzucilo  druk dwustronny. Mozaike
Sciezek druku i rozmieszczenie ele-
mentéw pokazano na rys. 4a do 4c,
Koncéwki elementow wymagaja lu-
towania z obu stron plytki. Z tego
powodu odradza sie stosowania pod-
stawek pod uklady scalone, z wy-
jatkiem CI2 i CI3, gdzie jest to wrecz
konieczne z powodu umieszczenia pod
nimi rezystoréw (nalezy zastosowaé
podstawki ,tulipanowe", dajace sie
lutowaé z obu stron). Nalezy tez
przezornie dokladnie sprawdzi¢ stan
Sciezek pod elementami przed ich
wlutowaniem!

Do wzmacniacza TDA 2004 prze-
widziano radiator z aluminiowego
katownika 25x10 na cala dlugosc
piytki. Dla pomieszczen, w ktérych
sa tylko jedna lub dwie zaluzje (a

tak jest zwykle) mozna dokona¢
znacznych oszczednosci,  pomijajac
Cl13, Cl14 1 54.

Srednice otwordw: J4 - 3mm,

TDA 2004 - 1,2mm, J1, J2, ]J3, |5
- 0,9mm, reszta - 0,7mm.

Modul mocy (P123V)

Na tej plytce znajduje sie stero-
wanie oSwietleniem ze swoim wa-
riatorem i sterowanie silnikami za
poérednictwem przekaznikéw. Sche-
mat elektryczny modulu jest poka-
zany na rys. 5a i 5d.

Wariator

Sterowanie wariatorem jest re-
alizowane przy pomocy licznika re-
wersyjnego 4029 (CI1), tak jak
sterowanie dzwiekiem, a spos6b
jego dzialania jest identyczny. Pole-
cenia E- i E+ zastapily S- i S+,
Pozycja CI1 (0 do 15), zliczana dwaj-
kowo, jest zapamietywana na QA do
QD i przekazywana do drugiego uk-
ladu 4029, CI2. Przekazywanie stanu
do CI2 jest umozliwiane (PE = 1)

[ - E

(LR R
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WARIANTY OSWIETLENIA :
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Rys. 5 (a, b, c, d. e). Schemat elekiryczny modutu mocy (P123V)

w momencie kazdego przejécia na-
piecia sieci przez zero, ktérego detek-
cja odbywa sie za pomoca CII1, R9
i bramki C ukladu CI3. Impulsy
oscylatora, skladajacego sie z bram-
ki B ukladu CI3, C5 iP1, sa
zliczane przez CI1 az do maksimum
(15), co wywoluje pojawienie sie
zera na CO (7 wlIC2), Czas jaki
uplywa pomiedzy przejéciem przez zero
napiecia sieci i pojawieniem sig
zera na CO, zalezy od wartodci
przekazanej do IC2 (= ustawieniu
wariatora) i od czestotliwosci zega-
rowej IC2. Rozwazmy na przyklad
przypadek gdy IC2 otrzymal wartoéc
0000 (minimalne ustawienie waria-
tora), trzeba wtedy 15 impulsow (14
okresow) zegara, aby doprowadzi¢
CI2 do maksimum (czyli CO do zera).
Ito na 10ms przed zakonczeniem
poléwki napiecia sieci. Potrzebna
wiec jest czestotliwoé¢ 50x28 (14
okresow w ciggu polowy okresu
napiecia sieci), czyli 1400Hz. Z prak-
tycznego punktu widzenia nie ma
potrzeby mierzenia czestotliwoéci os-
cylatora, wystarczy ustawi¢ regula-
tor wariatora na minimum (CI1 na
zero) i potencjometrem P1 wyregu-
lowaé do pozadanej wielkosci na-
tezenie Swiatla.

Polecenie wlaczenia i wylaczenia
oSwietlenia MAE jest podobne do
polecenia MAS (dzwiek) z uzyciem
przerzutnika A z CI6 i op6Znieniem
przez CT i RT pomiedzy Q\ i D. Na
polecenie ogolne G + MAE, G\
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wymusza zero na wejsciu D poprzez
diode DO, ktére jest powtarzane na
Q. CI2 nie moze juz zosta¢ urucho-
miony, ioéwietlenie jest wylaczo-
ne. Z jednego z pomieszczen mozna
wiec wylaczyé cale oéwietlenie. Ste-
rowanie triakiem i jego blokowa-
nie przeciwzakloceniowe jest klasycz-
ne.
Oswietlenie awaryjne

Impulsy wyjéciowe 2z bramki
C ukladu CI3, powstajace przy kaz-
dym przejsciu napiecia sieci przez zero,
sa za krotkie, aby pozwolic C7 sie
natadowaé¢. Wejécie 2 bramki
A Cl4 pozostaje wigc na potencijale
zera, na skutek czego jej wyjscie jest
w stanie wysokim i Q1 jest zatka-
ny. W przeciwnym wypadku, C7
taduje sie przez R11, podirzymuje stan
wysoki wejscia 2 bramki A Cl4,
ktéra  wysterowana  przez
Q w A CI6, wlacza tranzystor Q1
poprzez inwerter D CI4 i R6. Wys-
tarczy przylaczy¢ mala zarowke 12V
(maks. 10W) do gniazdka AWARY]-
NE, aby dysponowaé mini oéwiet-
leniem, sterowanym za pomoca lego
samego klawisza E, co oSwietlenie
sieciowe. Jednak bedzie to dzialalo
jedynie w wypadku, gdy dysponu-
je sie napieciem VCC, czyli jezeli
cale zasilanie systemu jest zabezpie-
czone awaryjnie (akumulator gléw-
ny, o ktérym byta mowa w czeéci
pierwszej). Nie trzeba tez zapominac,
ze rowniez w domu U = Rx L
Przekroje przewodéw zasilajacych mu-

Rys. 5e.

sza to prawo uwzgledniac!
Sterowanie silnikami
(rys. 5b do 5d)

Plytka jest przewidziana do ste-
rowania w identyczny sposéb trzema
silnikami. Wezmy =za przyklad pier-
wszy silnik i rys. 5b: pierwsza zwora
pozwala wybra¢ silnik zaluzji (V) lub
inny (V\), dwie pozostale pozwalaja
wybrad¢ jedno z grupy polecen O/
F (1 do 3) uruchamiania silnika.
Umozliwia to na przyklad sterowa-
nie dwoch silnikow jednym pole-
ceniem.

Polecenia rozsuwania i zsuwania
sqa zapamietywane przez przerzutnik
A uktadu CI8. Polecenie STOP jest
zapamietywane przez przerzutnik B uk-
ladu CI8. Sposob polaczenia stykow
przekaznikow gwarantuje bezpieczen-
stwo mechaniczne, uniemozliwiajac
rownoczesne zasilenie rozsuwania
i zsuwania, jezeli z jakiegokolwiek
powodu oba przekazniki bytyby row-
noczeénie przelaczone (chocby przez
sklejenie stykéw). Zlacza MAN zos-
taly przewidziane do recznego stero-
wania silnikami, na przyklad za
pomoca przyciskow. Trzeba tez
wspomnie¢ o bezpieczenstwie.
Warianty sterowania
o$wietleniem

Na rys. 5e przedstawione sa
warianty polaczen na plytce mocy
dla czeéci sluzace] oéwietleniu.

- Sterowanie o$wietleniem awa-
ryjnym bez sterowania o$wietleniem
sieciowym.
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Rys. 7. Schemat elekiryczny modutu INTER

- Mozliwo§¢ uzycia wariatora
handlowego, przewidzianego do ste-
rowania pilotem, lub z zewnatrz. Sys-
tem wigc dziala jak przycisk, dzieki
Cl2, czyli 4N35. Odwolanie sie do
zewnetrznego wariatora bedzie koniecz-
ne do sterowania o§wietleniem
halogenowym niskiego napiecia
z klasycznym transformatorem. Wa-
riator systemu moze za to byé
stosowany do ,transformatoréw*
elektronicznych, jak na przyklad Ha-
lotronic  80W, produkowany przez
Osram.

Wykonanie plytki mocy

Dla unikniecia dwustronnego
druku trzeba bylo zastosowaé kilka
zwor (8 nie liczac opcji). Na rys. 6a
pokazujacym mozaike §ciezek druku,
sq one zaznaczone liniami przerywa-
nymi. Zwory oznaczone literami (A-
B, C-D itd.) przeznaczone sa tylko do
wariantéw przedstawionych na rys.
5e. Zwory stuzace do wyboru
poleceni sq zaznaczone gwiazdkami na
rys. 6b.

Dla triaka stosuje sig taki sam
radiator jak dla TDA 2004 na

plvtce RCD.
Dlawik L1 mozna wykonaé na-
wijajac  okolo

50 zwojow drutu

emaliowanego na pier§cieniu ferry-
towym o zewnetrznej Srednicy
25mm, grubodci 10mm i, na wszelki
wypadek, zala¢ zywica poliestrowa.
Srednice otworéw: mocowanie,
radiator - 3mm; styki,
przekazniki - 1,5mm; zaciski, bez-
pieczniki, dlawik - 1,2mm; cewki,
przekaznik - 1mm; zlacza, triak, C6

- 0.9mm: pozostale elementy
0,8mm; 2z wyjatkiem ukladéw
scalonych izwér - 0,7mm.

Modul INTER

Modul ten jest praktycznym u-
zupelnieniem systemu: jezeli glow-
ne o$wietlenie pomieszczenia jest
sterowane pilotem, trzeba mie¢ moz-
liwos¢ wlaczenia tego o$wietlenia
przy wchodzenin, lub wylaczenia przy
wychodzeniu, bez koniecznoéci szuka-
nia pilota, zwlaszcza ciemku.
Modul stuzy wiasnie do tego celu
i powinien znajdowaé sig, oczywié-
cie, przy wejsciu do pomieszczenia,
gdzie laczy sig z plytka RCD (zlacze J5).

Jego schemat jest pokazany na
rys. 7. Jest to mini pilot przewo-
dowy 2z wlasnym ukladem 45026
(CI1), ktéry moze wygenerowaé
dwa polecenia: MAE i E+. W cza-
sie spoczynku kondensator C3 jest

Rys. 8. Widok Sciezek | rozmieszczenie elementéw na plytce modutu INTER
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naladowany, kod na wejéciach A6
do A9 (dane) odpowiada polece-
niu MAE (zobacz pilot TCD). Krot-
kie naci$niecie przycisku S1 powo-
duje wyslanie z OUT w CI1 po-
lecenia MAE (TE\N = 0). Jezeli
nacisk na S1 trwa dluzej, C3
rozladuje sie, bity A8 i A9 zostang
odwrécone, co odpowiada polece-
niu E+ (zwiekszanie oSwietlenia
pomieszczenia),

Plytka drukowana z rys. 8 jest
przewidziana do instalacji bezposred-
nio do koncéwek wewnatrz przycis-
ku Legrand serii Chambord.

Polgczenie calo$ci
i regulacja

Dwie plytki, RCD i P123V,
moga zosta¢ zmontowane w jednej
puszce instalacyjnej Legrand plexo
typ 92107. W glebi plytka P123V
bedzie miala dostep do zasilania
220V. Bezpiecznik sieciowy minia-
turowy typu TR5 moze zostat
umocowany w podstawce po prze-
ciwnej stronie niz radiator. Plytke
RCD laczy sie za poSrednictwem
dystanséw 28 mm z plytka P123V.
Polaczenie pomiedzy plytkami
(*RCD ->J1) wykonuje sie przewo-
dem taémowym (dlugoéci 8cm)
i zlaczami zenskimi HE 10. Magis-
trala jest to wieloparowy kabel
ekranowany. Do polaczefi potrzeba
siedmiu przewodoéw: +12V, masa,
kanal lewy, kanal prawy, MAHIFI,
TCHIFI i CODE. Wystarczy kabel
czteroparowy z dwoma przewodami
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do +12 ijednym przewodem +
oplot do masy. W zaleznosci od
przekroju przewodow, ich dlugosci,
mocy ktére beda wchodzily w gre
(mocy akustycznej na pomieszczenie,
o$wietlenie awaryjne), byé moze
trzeba bedzie przewidzie¢ jedna lub
wigcej par dodatkowo na zasilanie,
Kabel ten prowadzi sie z pomieszcze-
nia do pomieszczenia, z odprowadze-
niami w kazdym z nich, ogranicza-
jac o ile tylko to mozliwe przerwy
w ekranowanin. Zasilanie najlepiej
przylaczyé w srodkowynm odcinku
kabla, aby do minimum ograniczyc
diugosci przewodow  zasilajacych.

W punkcie tym mozna umiescic

rezystor RR laczacy CODE z +12.
Polaczenie modutu CIR z modulem
RCD wykonuje sie kablem 3 pa-
rowym (+12, masa, CODE1 i trzy
svgnalizatory), a polaczenie INTER
z RCD dwuparowym (+12, masa,
CODE2). Dla tych dwadch kabli
ekranowanie nie jest potrzebne.
Glosniki wybiera sie w zaleznosci
od wymaganej jakosci dzwieku.
Poérod glosnikéw samochodowych
mozna znale§¢ zupelnie niezle, a 4Q
zapewnia nieco wiecej mocy. Whu-
dowanie glosnikow w sufit, jesli
jest to mozliwe, jest dobrym rozwia-
zaniem akustycznym i zapewni catko-
wita integracje systemu. Po wyko-

naniu wszystkich polaczen pozostanie
tylko regulacja poziomu DSONO:

- wyregulowaé poziom na mi-
nimum w jednym z pomieszczei:

- wyregulowaé¢ podwéjny po-
tencjometr DSONO, aby otrzymac
w tym pomieszczeniu dzwiek ledwie
styszalny;

- sprawdzi¢ czy nie ma znieksztal-
cen dla poziomu maksimum.
Zakonczenie

W obecnych czasach poswieca
sig wiele wysilku urzadzeniom wy-
godnego domu. Mamy nadzieje, ze
Wam w tym pomoglismy.

ERP
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