UKLtADY Z FRANCIJI

Czestosciomierz 1GHz
karta do PC, czesc 2

Oto druga cze$é
konstrukcji czestoSciomierza w

opisu

postaci karty do PC.

Wykonanie i regulacja

Po dokladnym sprawdzeniu kar-
t¢ umieszcza si¢ w wolnym slocie
na plycie gléwnej komputera. Za
pomoca sondy logicznej nalezy
sprawdzi¢, czy wyslanie do karty
polecenia powoduje pojawienie sie
krotkiego  impulsu na  wyjéciu
SWi1. Nastepnie nalezy wprowadzic¢
program sterujacy karta i urucho-
mi¢ go. Polaczyé jedno z wejsé
TTL =z koncéwka 10 w I1C10 i
sprawdzié, czy czestotliwoéé wynosi
4194 304kHz z dokladnodcia do 1Hz
Sprawdzi¢, czy na zaczu RCA  jest

Jesli tak
karta dziala prawidlowo.

napigcie +5V. jest, to

Nalezy dolaczy¢ sonde 1 do
wejscia 1. Poda¢ do wejécia syg-
nal o czestotliwosci okolo 40MHz

i doprowadzi¢ za pomoca potencjo-
metrow nastawczych sondy do u-
zyskania na ekranie komputera sta-

lych wskazan. Dolaczy¢ nastepnie
sonde 2 do wejscia 2 i wyregu-

lowa¢ ja tak jak poprzednia.
Powtérzy¢ te procedure z sonda
3, ale przy czestotliwoéci 500kHz.
Ostatnia regulacja jest doktad-
ne dobranie podstawy czasu. Podac
do wejscia czgslodciomierza sygnal
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Rys 2. Ptytka drukowana - widok od strony miedzi
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Rys. 3. Rozmieszczenie elementow na plytce drukowanej w
o doS¢ wysoka czestotliwosci, kt6- Oprogramowanie wykonania pomiaru wystarczy kil-
rej wartoé¢ jest bardzo dokladnie ka prostych instrukcji wejscia/wyj-
znana i bardzo stabilna. Uruchomié Na koficu artykulu jest przyto- §cia:

pomiar i za pomocy regulacji CV1  czony lis_ting programu napisanego 1) wybér wejscia 1 lub 2,
uzyska¢ odczyt identyczny z mierzona ~w QuickBasic, stuzacego do ste-  2) wlaczenie lub wylaczenie zasila-
czestotliwocia, rowania karta czestoSciomierza. Do nia sondy,
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REM
REM * PROGRAM STEROWANIA KARTA CZESTOSCIOMIERZA *

REM
CcLs
LOCATE 2, 25: PRINT "Czestosciomierz 0 do 1000MHz *
SLEEP 2
COSUB MENU
MENL:
cLs
LOCATE 8, 23: PRINT *1 - Pomiar niskich czestotiiwosei *
LOCATE 8, 23: PRINT "2 - Pomlar wysokich czestolliwosci
LOCATE 10, 23: PRINT *3 - Koniec programu "
LOCATE 12, 23: INPUT * wyblerz *; choix$
IF choixs = “1° THEN GOSUB BF
IF choix€ = "2° THEN GOSUB HF
IF choix$ = "3* THEN GOSUB fin
IF choix$ <= *1" or choix§ <> "2" OR choix§ <> 3" THEN GOTO MENU
RETURN
BF:
CLS
LOCATE 2, 28: PRINT "1 - wejscie 1 poziom TTL*
LOCATE 4, 28: PRINT "2 - we|scie 2 poziom TTL®
LOCATE 6. 28: PRINT "3 - wejscie 1 sonda 3*
LOCATE 8, 28: PRINT "4 - wejscie 1 sonda 3°
LOCATE 10, 28: PRINT "5 - powrol do menu®
LOCATE 12, 28: PRINT "6 - konlec programu®
LOCATE 14, 30; INPUT "wybierz “; ch$
IF chS§ = "1* THEN GOSUB TTL1
IF ch$ = "2* THEN GOSUB TTL2
IF ¢h$ = 3" THEN GOSUB SON1
IF ch$ = "4" THEN GOSUB SON2
IF ch$ = "5" THEN RETURN
IF ch§ = “6" THEN GOTO fin
RETURN
TTL:
LOCATE 20, 45: PRINT "Hz"
OUT $H310, 128
OUT §H310, 1
SLEEP 1.5
OUT $H300, 155
a = INP{SH300)
b = INP(SH301)
¢ = INP{$H302)
I = (b" 256 " 256) + a
LOCATE 20, 28: PRINT |
LOCATE 23, 25 PRINT “wcisnij klawisz aby skonczyc”
Do
LOOP WHILE INKEYS = ™
RETURN
TTLZ:
LOCATE 20, 45: PRINT "Hz"
OUT $H310, 128
QUT $H310. 9
SLEEP 1.5
OUT $H300, 155
a = INP(§H300)
b = INP{$H301)
¢ = INP(SH302)
t=(b* 256" 256) + (c " 256) + a
LOCATE 20, 28: PRINT {
LOCATE 23, 25: PRINT “Weisni| klawlsz aby skonczyc”
Do
LOOP WHILE INKEYS =™
RETURN
SONT:
LOCATE 20, 45 PRINT "Hz"

OUT $H310, 128

OUT $H310, 5

SLEEP 1.5

OUT $H300, 155

a = INP(8H300)

b = INP{$H301)

c = INP(§H302)

I=(b* 256" 256)+a

LOCATE 20, 28: PRINT |

LOCATE 23, 25 PRINT “Weisnij klawisz aby skonczyc”

Do

LOOP WHILE INKEYS = *

RETURN
SON2:

LOCATE 20, 45: PRINT “Hz"

OUT §H310, 128

OUT $H310, 13

SLEEP 1.5

QUT $H300, 155

a = INP{$H300)

b = INP{§H301)

¢ = INP{§H302)

f=(b* 256 * 258) + (¢ * 256) +

LOCATE 20, 28: PRINT |

LOCATE 24, 25: PRINT "Wcisnij klawisz aby skonczyc”

Do

LOOP WHILE INKEYS =™

RETURN
HF:
cLs
LOCATE 2, 28: PRINT *1 - Wejscie 1 sonda 17
LOCATE 4, 28: PRINT "2 - Wejscie 2 sonda 17
LOCATE 6, 28: PRINT "3 - Wajscia 1 sonda 27
LOCATE B, 28: PRINT 4 - Wejscie 2 sonda 2"
LOCATE 10, 28: PRINT *5 - Powrot do menu"
LOCATE 12, 28: PRINT “6" - Koniec programu”
LOCATE 14, 30: INPUT “Wybierz *; ch$
IF eh§ = *1" THEN GOSUB HF 151
IF ch§ = “2" THEN GOSUB HF251
IF gh = 3" THEN GOSUB HF 152
IF ch§ = *4" THEN GOSUB HF2S2
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IF ch§ = "&" THEN RETURN
IF ch§ = "6" THEN GOTO fin
RETURN
HF181:
LOCATE 20, 45: PRINT “kHz"
OUT $H310, 128
OUT §H310, 6
SLEEP 1
OUT $H300, 155
& = INP($H300)
b = INP($H301)
o = INP($H302)
t={({(b* 256 * 256) + (c * 256) + a) * 4 * 10) / 1000
LOCATE 20, 28: PRINT |
LOCATE 23, 25: PRINT “Weisnij klawisz aby skonczyc”

Do
LOOP WHILE INKEYS = =
RETURAN
HF281:
LOGATE 20, 45: PRINT "kHz"
OUT $H310, 128
OUT $H310, 14
SLEEP 1.5
OUT $H300, 155
a = INP($H300)

b = INP(8H301)
© = INP($H302)
1= {{(b " 256 * 258) + (c* 256) +a) * 4 * 10) / 1000
LOCATE 20, 28: PRINT {
LOCATE 23, 25: print “Weisni| klawisz aby skonczyc"
Do
LOOP WHILE INKEYS ="
RETURN
HF152:
LOCATE 20, 45: PRINT “kHz"
OUT $H310, 128
OUT SH310, 6
SLEEF 1.5
QUT SH300, 155
a = INP($H300)
b = INP($H301)
¢ = INP{§H302)
f=1{({b* 256 " 256) + (c * 256) + a) * 4 * 64) | 1000
LOCATE 20, 28: PRINT 1
LOCATE 23, 25: PRINT “Weisni| kiawisz aby skonczye”
Do
LOOP WHILE INKEYS = ™
RETURN
HF2s52:
LOCATE 20, 45: PRINT “kHz"
OUT $H310, 128
OUT $H310, 14
SLEEP 15
OUT §H300, 155
a = |NP($H300)
b= INP(§H301)
¢ = INP(SH302)
f= ((b * 256 * 256) + (c * 256) + &) * 4 * B4) / 1000
LOCATE 20, 28: PRINT |
LOCATE 23, 25: PRINT “Wclsnij klawisz aby skonczyc”

Do
LOOP WHILE INKEYS = =
RETURN
fin:
CLS
END
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REM
AEM* CECHOWANIE PODSTAWY CZASU CZESTOSCIOMIERZA"
REM *sersssrens

CLS

OUT $H303, 155

OUT $H310, 0

LOCATE 2, 30: PRINT " CECHOWANIE "

LOCATE 5, 23: PRINT "Przylacz sonde 1 do wejscia 1"

LOCATE 6, 23: PRINT * a nastepnie nacisnij klawisz “

DO WHILE INKEYS = ™

LOOP

LOCATE 10, 23: PRINT “Podaj dokladnie znana wysoka

LOCATE 11, 23: PRINT “czestotliowsc { np. 40 MHz) na wejscle”
LOCATE 12, 22: print “sondy, a nastepnie nacisni| klawisz”

DO WHILE INKEYS = ™

LOOP

Do

OUT $H310, 128

OuUT $H310, 6

SLEEP 1

& = INP{§H300)

b = INP{$H301)

€ = INP{$H303)

f=(((b* 256" 256) + (c * 256) + a) * 4 * 10) / 1000

LOCATE 18, 44: PRINT "KHz"

LOCATE 18, 34 PRINT |

LOCATE 22, 14: PRINT "Dokladnie doprowadz kondensatorem CV1*
LOCATE 23, 14: PRINT * wskazania da czestotliwose mierzona|*

LOOP

3) wyzerowanie przerzutnika i liczni-
kéw, co automatycznie rozpoczyna
pomiar sygnalu mierzonego,

4) petla oczekiwania na zakonczenie
czasu bramkowania,

5) zaprogramowanie ukladu 8255,
ktérego wszystkie bramki powinny
zosta¢ otwarte instrukcja OUT
&H303, 155 (co nie jest zreszta
konieczne, poniewaz uklad ten jest
konfigurowany w ten sposéb przy
wlaczaniu komputera, czyni sie tak
jednak na wszelki wypadek),

6) trzy kolejne instrukcje (INP),

ktére pozwalaja odczyta¢ slowa znaj-

dujace sie na wyjsciach licznikéw

binarnych,

7) na koniec interpretacja wyni-

kow:

- mnozenie przez 4, jeS§li pomiar
trwal 0,25s,

Rys. 4. Rozmieszczenie elementow na ptytkach frzech sond
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- mnozenie przez 10, jesli zostala

uzyta sonda 1,

- mnozenie przez 64,

uzyta sonda 2.

W razie potrzeby ciaglego wyko-
nywania pomiaréw, trzeba oczywis-
cie wprowadzi¢ petle, podobnie jak
w programiku  przeznaczonym do
wzorcowania podstawy czasu,

Tak to wykonuje sie prosty,
ale o dobrych parametrach, pozy-
teczny  przyrzad.

ERP

Komplet plytek drukowanych (4
szt.) jest dostepny w ofercie AVT
pod symbolem EP-51.

jesli  zostala

WYKAZ ELEMENTOW

Plyta gtéwna
Rezystory
R1: 15kQ
R2: 5.6kQ
R3: 1,2kQ
R4: 4,7k
R5, R6, R7: 1.8kQ
R8: 1MQ
xondonmorv
. 12pF
C2 niekonieczny, dobierany w razie
frudnosci startu oscylatora (kilka PR
C3, C4: 22uF, 16V, ran'ralowy
C5-C17: 100nF :
CV1: 3-12pF, trymer
Pétprzewodniki
T1-T4: BC237, 2N2222
D1, D2: 1N4005
IC1: 74HCT245
IC2: 74HCT138
IC3: 74HCTé688
IC4, IC12: 74HCT06
ICS: 8256 =
IC6: 74HCTS74
IC74C9: 74HCT393
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IC10: 74HCT4060

IC11: 74HCT4040

IC13: 741573

IC14: 74HCT32

Roine

2 przekazniki 5V, styki przetgczajgce
Jednoobwodowe, MATBUSHITA AW
6219HB1

1 gniazdko RCA

2 gniczdka BNC

1 bezpiecznik natychmiastowy
125mA

1 przetgecznik DIP, 8%

1 rezonator kwarcowy 4194304Hz

1 podstawka do uktadu scalonego
0 40 stykach kielichowych

3 podstawki do ukiadu scalonego
o 20 stykach kielichowych

3 podstawki do uktadu scalonego
o 16 stykach kielichowych

7 podstawek do ukiadu scalonego
o 14 stykach kfeHchowvch

Sonda 1

Rezystory

R1: 4,70

R2: 15kQ

R3, R4: 1kQ

R5: 3300

RV1, RV2: 10kQ, potencjometry
nastawcze wieloobrotowe
Kondensatory

Cl, C2: 4,7nF

C3-C5: 100nF

Cé: 22uF, 16V, mntalow kroplowy
C7: 16nF

Péiprzewodniki

Tl 2N2222

D1, D2: 1N4148

- D8: czerwona LED
ICT: 95HO0
m e

L1, L2: chawiki VK200

Sonda 2

R1: 560 (niekonleczny)
R2, R3: 1kQ

R4: 330Q

RV1: 10kQ, potencjometr nastowczy.
wieloobrotowy
Kondensatory

G, G2 1.50F

C3. C5; 100nF

C4: 470pF
Potprzewodniki

T 2N2222

D1: czerwona LED

IC1: Uss4B

IC2: 74HCT132

Rbzne :

L1, L2: dtawiki VK200

Sonda 3

Rezystory

R1: 22kQ

R2; TMQ

R3: 8200

R4, R5; Tk

R6; 10Q

R7: 3300

RV1: 22kQ, potencjometr nasfcwczy.
wieloobrotowy

Kondensatory

Cl: 220nF

543, 22(1pF

C3: 10uF, 16V, tonta!owy kropiowy
C4: 470pF

C5, C6, C8: 100nF

C7: 22uF, 16V, tantalowy, kroplowy
Potprzewodniki

Tl BF245

T2: 2N2222

D1, D2: 1N4148

D3: czerwona LED

IC1: 741-107132
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