W tym odcinku Notatnika

Praktyka kontynuujemy
prezentacje ukladéw CMOS
serii 4xxx. Przedstawiamy

dekodery, multipleksery,
demultipleksery oraz uklady
CZasowe.

W nastepnym odcinku
zajmiemy sie licznikami.

4028 dekoder 1 z 10

+ 0, 0 Ig le Iy 1, O
il L
B 4028
| VO S O A ]
0, 0, O oulﬁ‘:-)u¢
Og | L 11411 ] 1%
T D G I P S
T T
[REERFER
stan aktywny H
Dia >1010, - wszystkie wyjcia =L
czesto utEwany dekoder 1 z 8
wtedy |p=E(nable
Rys. 29,

4539 podwojny cztyerowejSciowy
multiplekser

+ E,.\ Al b lia laa Oa
B N ) Y ) G

=) 4539

R

Es B la ke g la On
|Ea

= L

laa =1 — 0O,

—4

U

Rys. 31.

Elektronika Praktyczna 1/94

4019, 4519 poczworny
dwuwejsciowy multiplekser

+ A, 8, 0, 0y O Oy 5,
| T N Y R A

iy

L [transmitu

A;BiA; B, AjBy A By
wejécia

na wszystkich wyjsciach L
stany wejs¢ A
e stany wejs¢ B

4x dwuwejsciowy OR

nsmituje
4019 -

4555 podwajny dakoder 12z4-

- stan a

Ktywny
4556 podwajny dekoder 124-

- stan aktywny L

+ E, As Ba Og 014 023 Ogy
AN Y Y A I

4555
» 4556

T T 1 L

Ey As Ba Opa Oia Oz Os

dla 4556 wyjScia zanegowane

4519 - 4x dwuwejciowy EX-NOR

NOTATNIK PRAKTYKA

Ukiady CMOS
serii 4xxx, cd.

4514,
4514 -

4515

Dekodery, multipleksery,
demultipleksery
(takze analogowe)

Uklady scalone przedstawione na
tej stronie to typowe uklady cyfrowe,
zaé na dwoch nastepnych stronach
znajda sie uklady, ktére moga byé¢
uzywane zaréwno jako cyfrowe, jak
tez przenosi¢ sygnaly analogowe,
W praktycznych zastosowaniach czesto
zamiast drogiego ukladu 4514 uzywa
sie dwoch ukladéw 4028 i inwertera
do zanegowania linii I, (o wadze 8).
Wykorzystuje sie wtedy wyjscia O -
O, z kazdego dekodera.
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Uktady CMOS serii 4xxx

Klucze analogowe

Zastosowanie w ukladach 4XXX
kluczy z komplementarnych tranzysto-
row MOS umozliwilo zbudowanie
ukladow, ktore moga dwukierunkowo
przekazywac zardwno sygnaly cyfrowe,
jak 1 analogowe. Rezystancja takiego
klucza w stanie wlaczenia jest rzedu
400; 150; 100£.

4016 cztery klucze analogowe
4066 cztery klucze analogowe
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Niestety, nie jest ona stala w fun-

kcji napiecia na danym we/wy -
chodzi o napiecie w stosunku do
masy, a nie napiecie miedzy koncow-
kami klucza. Przy zmianie napiecia we/
wy w calym zakresie napie¢ zasilania
trzeba liczy¢ sie z wahaniami szacunko-
wo 220-480; 140-180: 90-110€.
Praktycznie oznacza to, Ze w prze-
noszonych przebiegach zmiennych po-
jawia sie dodatkowe znieksztalcenia
nieliniowe, Ma to znaczenie w sprzecie
wysokiej klasy.  Aby zminimalizowaé
te znieksztalcenia trzeba pracowaé przy
duzych wartoéciach obciazenia
(>10k€Q), czyli malych pradach.
Rezystancja klucza wylaczonego wy-
nosi setki i wiecej MQ i mozna ja
pomina¢. Poniewaz pasmo przenosze-
nia otwartego klucza jest rzedu 13; 40;
70 MHz przyv wiekszych czestotliwos-

ciach nalezy uwzglednié przestuchy
z sasiednich kanal6w oraz pojemnoscé
przejsciowa  klucza  wylaczonego ok
0,5pF). Szybkos¢é zalaczania/wylaczania
jest rzedu kilkadziesiat - kilkaset ns
w zaleznoéci od typu ukladu. Kostki
takie idealnie nadaja sie¢ do przeta-
czania sygnalow akustyczmych oraz to-
rOw w aparaturze pomiarowej,
W niektérych kostkach dla wygody
uzytkownika wprowadzono dodatko-
wa koncowke (-) zasilania. Przy zasi-
laniu np. +5V logiczne sygnaly ste-
rujace mogg mie¢ poziomy 0V, +5V,
a przelaczane sygnaly analogowe beda
miedci¢ si¢ w zakresie -5V..+5V.
Napiecie sygnalow przelaczanych
nie moze w zadnym wypadku wyjsé
poza wartosci  napie¢ zasilajacych
klucze. Calkowite napiecie zasilajace
nie moze by¢ wyzsze niz napiecie
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rodziny 4XXX czyli 18V (niektore
firmy podaja 20V, inne tylko 15V).
Aby zapewni¢ odpowiednie poziomy
napie¢ na kluczu oraz aby uniknac
przykrego stuku w gloéniku przy prze-
laczaniu, nalezy zastosowa¢ odpowied-
nie uklady polaryzacji.
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Uktady CMOS serii 4xxx

Standardowe oznaczenie 4511 latch+dekoder+driver do etlacza ze wspéing kat
segmentéw wyswietlacza (wyswietla “niepeine” 6 i 9) sterujgce o wydajnosc pradowei do 25mA
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LT=L (najwyzszy priorytet) - zaéwieca [T 1]

Dekodery do sterowania

ws segmenty
¢ BL=L (BLANKING) - wygaszanie wskaznika -
wyswietlaczy E=L - LATCH “przezroczysty” £ 9 ek
Patrz tez liczniki 4026, 4033. dia kodéw wejsciowych >8 (binamie 1001)

wskaznik wygaszony

Obecnie na rynku praktvczne zna-
czenie majg dwa typy: 4511 i 4543,
Wystarczaja we wszystkich zastosowa-
niach. Dlatego $wiadomie pomijamy
archaiczne typy 4054, 4055, 4056. Do
sterowania pojedynczych punktéw na
wyswietlaczu LCD nalezy uzy¢ bra-
mek EX-OR lub EX-NOR. '

Do duzych wyéwietlaczy LED pot-
rzebne beda pewnie dodatkowe tran-
zystory sterujace.

Nalezy zwroci¢ uwage na mozli-
wos¢ uzycia dekodera 4543 do ste-
rowania wys$wietlaczami LED bez do-
datkowych rezystoréw. Poniewaz wyj-
écia CMOS mozna traktowa¢ w up-

Budowa stopnia wyjéciowego
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Uktady CMOS serii 4xxx
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@ b _ﬂj— Omuss Praktycznie robi sie to wilaczajac w sze-

W i B § E 0 0 ' — — —Op reg z elektroda wspdlna wySwietlacza

O T Y : e 5 — L { o jedna, lub kilka zwyklych diod pros-

wi+ g Y towniczych. Nieunikniona moc strat

B MMTACHS S L | | o, wydzielana jest wtedy w wiekszoéci

" — | o = na tych diodach i uklad scalony nie

,L i[. ,' o éOEl é‘ Q.-L : jest przeciazony. Z uwagi na rozrzut

£ : parametréw wyjSciowych iloé¢ diod

= "7 ®_ . ERRGR nalezy dobra¢ praktycznie. Przy niz-

i — szych napieciach moga okaza¢ sie

niepotrzebne - byle nie przekroczy¢

1 mocy strat calej kostki 500mW.

E GE Zabiegu tego nie mozna stosowac

INV - pozwala wybrat poziom aktywny (wybér wspoina ANODAKATODA) w kostce 4511 poniewaz ma ona

pes m: k?,ﬁ{_%ﬁm gl R sy iciacE: iypmszony nietypowe wyjécie - tranzystor bipo-
Owmnus =H gdy aktywny tylko segment g (czyli wyéwietlany znak minus) larny w uktadzie OC.

ERROA(BLAD)=H gdy na wefsciu kod niestandardowy (kody standardowe=kody Zamieszczamy tez opis ukladu
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Uklady czasowe
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Uktady CMOS serii 4xxx

4541 uniwersalny ukiad czasowy z wewnetrznym licznikiem
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