PROJEKTY

ZAGRANICZINE

Tani system rozwojowy
dila mikrokontrolerow PIC

Urzqdzenie, ktérego
konstrukcje przedstawiamy
w artykule umozliwi Ci
bardzo szybkie wykonanie
dowolnego projektu na
mikrokontrolerze PIC, nie
nadwergzajgc przy tym
zbytnio kieszeni.

Nie ma zadnych watpliwosci,
ze uklady PIC firmy Microchip
uzyskaly powszechne uznanie
w przemy§le elektronicznym i nie-
zmierng popularno$é wséréd hob-
bystow.

W artykule przedstawiamy sy-
stem, ktéry nie rozbije Twojego
wbanku“, umozliwiajac przy tym
szybkie budowanie systemow
opartych na mikrokontrolerach
PIC. Ponadto, system ten umoz-
liwi testowanie dzialania ukladu
PIC. Do przeprowadzenia takich
testow czesto jest niezbedne do-
laczenie do réznych linii portu
PIC prostych urzadzen wejscia/
wyjécia, takich jak diody LED
i przelaczniki. W prezentowanym
urzadzeniu jest to jak najbardziej
mozliwe dzieki zastosowaniu pro-
totypowego pola na plytce druko-
wanej, ktéra stanowi baze
systemu. Przewidziano roéwniez
dolaczanie do ukladu PIC zegara
zewnetrznego, zegara kwarcowego
lub regulowanego zegara z obwo-
dem RC.

Pierwsza opcja jest szczegdlnie
przydatna, jesli chcesz spowolnié
wykonywanie programu do szyb-
kosci, przy ktérej staje sie moz-
liwa weryfikacja wykonywania po-
szczegOlnych instrukcji.

System rozwojowy ma wiasny
zasilacz 5V oparty
na calkowicie
oswojonym stabili-

zatorze 7805. Na-
piecie wejSciowe
(niestabilizowane,
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doprowadzone do
K1) nie powinno
przekracza¢ okolo
12V, a stabilizator
moze wymagacé ra-
diatora, zaleznie
od pradu pobiera-
nego przez urza-
dzenia dotaczone
do K3, wskazniki
LED itp. w polu
prototypowym.
Blok S1 przela-
cznikéw DIP stuzy
do wybierania jed-
nego ze wspomnia-

C000O0QO0COO0ODCOO
coococooo0co0o00O0O0O
co0oo0o0O0COO0OOCOCO
©CO00000CO0000O0
00000000000
o00000CO0OQO0ODO0CO0OCO
o000 0C0O0DO00Q
00000 O0ODO0ODO0CO0OO0O

00000

coo0oo0o0CcO0O0OO0OOD

o
-]
o
(-]
(-]
]
o
o
o
-]
-]
-]
a

000000 0CCQCODOQOO0OO0

0000000 O0O
000000000

nych powyzej Zrédel zegara uk-
tadu PIC. W miare potrzeby, ze-
wnetrzny sygnal zegarowy nalezy
dolaczy¢ do K2. Dioda LED D4
stuzy do wizualizacji aktywnosci
bardzo wolnego zegara (impulséw
pojedynczych krokéw).

Za poérednictwem punktéw lu-
towniczych wokél ukladu PIC
wybrana linia lub wszystkie linie
portu moga by¢ polaczone z po-
lem prototypowym do dolaczenia
diod LED, przelacznikéw itp. sto-
sowanych dla symulacji urzadzen
wejécia/wyjscia. Zlacza K3 i K4 sa
przeznaczone dla innych projek-
tébw rozwijanych przez autora.
Wreszcie zlacze K5 udostepnia
urzadzeniom zewnetrznym napie-
cie 5V z zasilacza na plytce.
R. Weber, EE

Artykul publikujemy na pod-
stawie umowy z redakcjq mie-
siecznika "Elektor Electronics".

Editorial items appearing on
page 24 are the copyright pro-
perty of (C) Segment B.V., the
Netherlands, 1998 which reserves
all rights.

WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R1: 10Q

R2: 10kQ

R3, R4: 1,5kQ2

R5: 4.7kQ

P1: 100k, potencjometr
montazowy stojgcy
Kondensatory

C1: 100u/16V

C2: 47u/16V

C3, C4: 4A7pF

C5, C7, C8: 100nF

Cé: 680nF
Polprzewodniki

D1, D4: niskoprgdowe diody LED
D2: 1N4001

D3: 1N4148

IC1: 7805

IC2: PIC16C84

Réine

S1: przetqgcznik DIP4
K1..K&: dwudrozny blok koncowek
do druku, rozstaw 5mm
X1: kwarc 4MHz
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