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Tah. 2. Dostepne rodzaje ekspanderéw.

rownikow, wy
20 lub 30 linii *wejSciowo-wy-
jsciowych szczegély w tab. 1).
Jednostka centralna moze by¢
wyposazona w wewnetrzny za-
silacz sieciowy (85..264VAC) -
pobiera wtedy 60VA lub impul-
sowy stabilizator
umozliwiajacy zasila-
nie wyprostowanym

Lil%ba Oznaczenie wqé? l\_Allcez:(? b'lczgg napieciem o wartosci
vl IS¢ [WYISC T 50,4..26,4VDC - pobie-

20 | CPM1A-20EDR | przekazniki 8 | ra wtedy zaledwie

20 | CPM1A-20EDT1 | tranzystory 8 20W. Niezaleznie od

PNP wersji sterowniki ma-

3 | CPM1A-MADO1 | analogowe 1 ja wbudowane dodat-

(pradowe lub kowe stabilizatory, do-

napigciowe) starczajace napiecie

zasilajace 24V/300mA
dla zewnetrznych urzadzen
jniki, dodatkowe przekazni-

Liczba Typ Zasilanie Rodzaj Liczba | Liczba Ekspandery przerwaniach (czas
1/0 sterownika wyjsc¢ wej$é wyj$é reakcji ok. 0,3 s)
10 CPM1A-10CDR-A 220VAC przekazniki 6 4 nie lub standardowym,
10 CPM1A-10CDR-D 24VDC przekazniki 6 4 nie programowym
10 CPM1A-10CDT1-D 24VDC | tranzystoryPNP| 6 4 nie »0 dpytﬁi}"’ﬁn‘l/\‘; “
20 CPM1A-20CDR-A 220VAC przekazniki | 12 8 nie (ang. pooling). We-

jScia sa przystoso-
20 CPM1A-20CDR-D 24VDC przekazniki | 12 8 nie wane do sterowa-
20 CPM1A-20CDT1-D 24VDC tranzystory PNP| 12 8 nie nia mnapieciami
30 CPM1A-30CDR-A 220VAC przekazniki 18 12 tak (1) mleszczacym} sie
w przedziale
30 CPM1A-30CDR-D 24VDC przekazniki 18 12 tak (1)
0..24V, przy czym
30 CPM1A-30CDT1-D 24VDC | tranzystory PNP| 18 12 tak(1) | za stan lggigzness
-40CDR-A 7niki 24 ) 0% uznai .
CPM1A-40CDR-D przekazniki tak (1) cie
CPM1A-40CDT1-D 24VDC tranzystory PNP | 24 16 tak (1) 4 2 .
cie wyzsze od
N 14,4V. Wszystkie
terowniki ‘rodziny] SYS- j§eia zostaly wyposazone
ie do
dnich rzed odwrécon

pieczeniem
polaryzacja napiecia wejscio
go. Typowy czas reakcji s
nika na zmiane stanu na we-
j$ciu wynosi (z wylaczonym fil-
trem programowym) 2 ms. Moz-
liwe jest zdefiniowanie czasu
dodatkowego op6Znienia pro-
gramowego o 1, 2, 4, 8, 16 32,
64 lub 128 ms.

Wszystkie obwody wyjscio-
we sterownika CPM1A sa bu-
forowane przez przekazniki
elektromechaniczne, ktére
umozliwiaja sterowanie naste-
pujacych obciazen: 250VAC/2A
(cos@=1) lub 24VDC/2A. Czas
zalaczania i rozlaczania stykéw
przekaznika wynosi 15 ms.
Przewidywana przez producen-
ta elektryczna zywotno$é sty-
kéw wynosi 100000 cykli dla
obciazenia indukcyjnego lub
300000 dla obciazenia rezys-
tancyjnego. Dostepne sa takze
wersje sterownikéw z wyjscia-
mi tranzystorowymi PNP.

w system op%oizolacji z zabez-

1y Omron
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Poniewaz w pewnych apli-
kacjach liczba wbudowanych
w sterownik wej$é-wyjs¢ moze
nie byé wystarczajaca, produ-
cent przewidzial mozliwosé
zastosowania moduléw rozsze-
rzajacych (tab. 2), dzieki kto-
rym mozna uzyska¢ do 90 li-
nii wejécia-wyjscia. Dostepne
sa takze wersje moduléw roz-
szerzajacych z wyj$ciami tran-
zystorowymi PNP. Jak wida¢,
dostepny jest takze ekspander
analogowy, przystosowany do
wysylania/odbioru sygnatow
b napie-

rowniki serii SYSMAC
sunkowo szybkie: cykl
rozkazowy trwa 0,72..16,2 ps,
w zalezno$ci od wykonywane-
go polecenia. Pamieé programu
o pojemno$ci 2048 siéw po-
zwalajna budowanie stosunko-
wo zlozonych algorytmow ste-
rowamnia zwlaszcza, ze dane
wykorzystywane przez program
przechowywane sa w wyodreb-
nionej pamieci o pojemnosci
1024 stow (pamie¢ typu RAM)
i 512 st6w (pamie¢ typu ROM).

Interesujaca funkcja zaim-
plementowana w sterownikach
SYSMAC, sa wbudowane dwa
nastawniki analogowe, ktére
umozliwiaja zmiane zawarto$ci
dwoéch komoérek pamieci IR,
bez konieczno$ci przeprogra-
mowywania sterownika. Dzieki
temu uzytkownik moze z ze-
wnatrz wplynaé na prace ste-
rownika, co oczywiscie wyma-
ga przygotowania odpowiednio
skonstruowanego programu.
Piotr Zbysinski, AVT

Artykul opracowano na
podstawie materiatéw
udostepnionych przez firme
Omron (tel. 0-22 645-78-60).
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