PROJEKTY
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Rejestr przesuwny
sterowany RS232

Uktad ten, zlozony =z tylko
kilku bramek i zatrzaskowego re-
jestru przesuwowego, jest wyjat-
kowo odpowiedni dla sterowa-
nia kilkoma wyjsciami poprzez
dwuprzewodowe tacze RS232.
Przykladowo moze to by¢ ste-
rowanie silnikiem krokowym.
Moze réwniez okazaé sie przy-
datny, gdy - na przykltad -
wszystkie porty mikrokontrolera
sa zajete.

do okolo 600mV. Linia DATA
(wyprowadzenie 2) przenosi ten
sam sygnal, co magistrala RS232,
ale z przesunietymi poziomami
napie¢ do 0V jako logicznego "0"
i +5V, jako logicznej "1".

Narastajace zbocze na wejsciu
uktadu, takie jak bit startu nowe-
go bloku danych, wywoluje im-
puls dodatni na wejsciu IC1b,
wyzwalajacy przerzutnik Schmit-
ta.
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Nastepnie kondensator C3 jest
roztadowywany poprzez D1.
Przez czas rozladowania wejscie
IC1c jest w stanie wysokim. Gdy
tylko C3 zostanie roztadowany,
wyjscie IC1b zmienia stan na
wysoki, po czym C3 jest lado-
wany ponownie poprzez R3. Po
okolo 530ms napiecie na C3 jest
dostatecznie wysokie, by wyzwo-
li¢ uktad IClc, po czym jego
wyjécie zmieni stan z "1" na "0".
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Z kolei, to opadajace zbocze po-
woduje przelaczenie wejscia
IC1le, utrzymywanego przez R5
w stanie wysokim, do stanu nis-
kiego. To wywoluje opadajace
zbocze na wejsciu CLK IC2,
umozliwiajace zapisanie infor-
macji z linii DATA.

Dolna galaz na schemacie (IC1d
i IC1f) dziata w podobny sposdb,
ale stala czasowa R4-C4 jest okolo
dziesie¢ razy wieksza. Jesli przez

ZAGRANICZNE

5,16ms zaden sygnal nie zostanie
przeslany linia RS232, uaktywnia
sie sygnal STROBE, po czym dane
W rejestrze przesuwowym sa za-
trzaskiwane na wyjsciach.

Jak to zaznaczono na schema-
cie, uktad moze byé¢ rozszerzony
poprzez polaczenie wyjscia prze-
niesienia IC2 z wejSciem nastep-

nego rejestru (i dalszymi, IC3,
IC4, itd.).
[Willaert - 974113]
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