PODZESPOLY

Mozna to zrobi¢ inaczej

Charakterystyczna cechq wielu nowych opracowan wdrazanych

przez firmy produkujqce podzespoly elektroniczne jest ich

wyspecjalizowanie. Projektanci firmy Maxim wyszukujq

aplikacyjne ,dziury“, ktére mozna by ,wypelni¢“ nowym

uktadem specjalizowanym. Przykladéw interesujqcych, czesto

wrecz odkrywczych, opracowan tego rodzaju jest stosunkowo

wiele. Przedstawiamy kolejne.

Uktady scalone
drgania stykow

Nawet najdoskonalsze przetacz-
niki wymagaja stosowania réznych
dodatkowych zabezpieczen uktado-
wych lub programowych, za po-
moca ktérych likwidowane sa im-
pulsy powstajace podczas zwiera-
nia irozwierania stykéw. Przykla-
dy takich impulsowych zakl6cen
sa widoczne na przebiegu w gor-
nej czeéci rys. 1 irys. 2, odpo-
wiednio do zwierania 1irozwiera-
nia stykéw. Dotychczas najczesciej
stosowano nastepujace metody lik-
widacji drgan stykow:
OFiltrowanie zaklécen w analogo-

wych filtrach RC (ukltady calku-
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eliminujace
klawiatury

jace), ktérych istotnymi wadami
sa: niestabilno§é parametréow
i trudnodci w likwidacji zaklécen
powstalych podczas zwierania
i rozwierania stykow.

OCzesto stosowane w systemach
mikroprocesorowych filtry pro-
gramowe, w ktérych zaklécenia
sa likwidowane przez odpowied-
nio dlugie sprawdzanie stanu
portu, do ktérego zostaly dota-
czone styki klawiatury. Ogromna
zaleta tego rozwiazania jest jego
bardzo niska cena i dobra jakos$é
filtracji zaklécen, wadami zaje-
cie przez procedury filtrujace
pamieci programu i stosunkowo
skomplikowana obstuga klawiatu-

ry.

Inna droga

Uktady MAX6816/17/18 otwie-
raja przed konstruktorami nowa
droge do rozwiazania wiekszosci
probleméw zwiazanych =z obstuga
stykéw, maskuja one bowiem
wszelkie ich drgania, dostarczajac
do wspoélpracujacego systemu
,czysty“ sygnal informujacy
o wcidnieciu i puszczeniu przycis-
ku. Na rys. 3 przedstawiono cza-
sowa charakterystyke pracy blo-
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kéw eliminacji zaklécen. Jak wi-
daé, stan wyjécia ukladu zmienia
sie, jezeli w czasie tpp zadanym
przez producenta ukltadéw (ok.
50ms) stan na wejsciu jest stabil-
ny. Jakakolwiek zmiana stanu na
wejsciu przed uplynieciem czasu
tpp powoduje restart timera odli-
czajacego czas opOznienia. Funk-
cje realizowane przez uklady
MAX6816/17/18 sa stosunkowo
zlozone, co znalazlo odbicie w ich
strukturze. Schemat blokowy poje-
dynczego toru odklécajacego
przedstawiono na rys. 4. Inwerter
wejsciowy ma charakterystyke
przejsciowa z histereza (uktad
Schmitta) o szeroko$ci 300mV. Jej
warto$§¢ nie zalezy od napiecia
zasilajacego.

W torach odkl6cajacych wszyst-
kich prezentowanych ukladéw zin-
tegrowano zabezpieczenia przeciw-
przepieciowe zapobiegajace uszko-
dzeniom wejSciowych obwodéw
ukladu. Mozliwe jest ponadto do-
laczanie do wej$¢ napie¢ w zakre-
sie -25..425V, przy czym progi
napiecia dla stanéw logicznych
,1“ 1“0" sa zgodne ze standar-
dem TTL. Widoczny na rys.
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4 komparator napiecia lockout za-
pobiega nieprawidlowej pracy
ukladu przy zasilaniu napieciem
o warto$ci ponizej 2V. Po spadku
napiecia zasilajacego ponizej
1,9..2V, komparator przelacza prze-
rzutnik D w tryb pracy ,przezro-
czystej“ (wejscie LOAD=1), w wy-
niku czego na wyjsciu uktadu sa
powtarzane bez zadnych modyfika-
cji sygnaly z wejscia.

Warianty

Uktady MAX6816/17/18 r6znia
sie miedzy soba liczba zintegro-
wanych kanaléw obstugujacych
styki. Uktad MAX6816 moze
wspoéipracowaé z jednym stykiem
i jest montowany w miniaturowej
obudowie SOT143 z czterema wy-
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sie bufory tréjstanowe uaktywnia-
ne sygnalem !EN, ktére umozli-
wiaja dotaczenie uktadu bezpo-
$rednio do systemowej magistrali
danych. Sygnal !CH stuzy do
sygnalizowania systemowi zmiany
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prowadzeniami. Uklad MAX6817
jest przystosowany do wspbipra-
cy z dwoma niezaleznymi styka-
mi ijest montowany w 6-ndzko-
wej obudowie SOT23-6. Bardzo
interesujacym ukladem, nieco
zmodyfikowanym w stosunku do
wymienionych, jest uktad
MAX6818, ktéry moze wspblipra-
cowaé z o$émioma stykami (rys.
5). Maxim oferuje ten uktad
w obudowie SSOP20, przy czym
jego wyprowadzenia sa zgodne
z popularnym rejestrem TTL '573.
Na wyjSciach MAX6818 znajduja

stanu pola stykowego. Mozna go
wykorzysta¢ do sterowania wej-
§cia przerwania lub dowolnego
innego wejécia mikrokontrolera,
ktére programista przewidzial ja-
ko zewnetrzna flage zdarzen sys-
temowych. Kasowanie stanu alar-
mowego na wyjsciu !CH odbywa
sie automatycznie wraz z opada-
jacym zboczem sygnalu aktywa-
cyjnego !EN.

Podstawowe parametry i witasci-
wosci uktadéw MAX6816/17/18
zestawiono w tab. 1.

Tomasz Janik, AVT

Tah. 1. Podstawowe parametry i wiasciwosci ukladow MAX68

Parametr MAX6816 | MAX6817 | MAX6818
Liczba kanatéw 1 2 8
Obudowa S0T143 S0T23-6 | SSOP20
Zabezpieczenie przed zbyt niskim napigciem zasilania + + +
Bufor tréjstanowy na wyjsciu - - +
Wyjscie sygnalizacji zmian - - +
Zabezpieczenia przepieciowe +15kV + + +
Napiecie zasilania [V] 2,7.5,5 2,7.5,5 2,7.5,5
Pobdr pradu [pA] 6 6 8
Czas oczekiwania na ustalenie sig stanu wejsciowego [ms] 50 50 40
Dopuszczalny zakres napigcia wejSciowego [V] -25..4+25 -25..4+25 -25..4+25
) ) - ; “0”- 0,8/ | “0”-0,8/" | “07-0,8/”
Progi przetaczania na wejsciach [V] 1"-24 1'-2.4 1'-2.4
Szerokos$¢ histerezy wejsciowej [mV] 300 300 300
Prog zadziatania zabezpieczenia napigciowego [V] 1,9 1,9 1,9
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