SterownildRECRzintegiowanygzpanel

Na krajowym rynku pojawit sie kolejny sterownik PLC,

ktérego ogromnym atutem jest wysoki stopien
zintegrowania funkcjonalnego: w jednej

niewielkiej obudowie producent
dostarcza wysokiej jakosci
programowany kontroler
proceséw i panel
operatorski.

Izraelska firma Unitronics jest
producentem bardzo interesujacej
rodziny sterownikéw PLC o mozli-
wosciach mogacych zaspokoi¢ prak-
tycznie wszystkie potrzeby mniej
i bardziej typowych aplikacji prze-
myslowych. Mozna je zastosowacd
takze do wykonywania szeregu
przyziemnych zadan w aplikacjach
domowych.
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Warianty

W sklad rodziny sterownikéw
M90 wchodzi 7 réznych urzadzen
o bardzo bogatej gamie wbudowa-
nych funkcji. Zestawiono je w tab.
1. Jak widaé, wszystkie sterowniki
wyposazono w panel operatorski
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skladajacy sie z 16-znakowego wy-
Swietlacza LCD z podswietleniem
oraz 15-stykowej klawiatury memb-
ranowej. Standardowym wyposaze-
niem wszystkich modeli sa takze:
podtrzymywany bateryjnie zegar
czasu rzeczywistego z kalendarzem,
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CAMNbus

Incorporate up to 63 M90 unils

Rys. 2.

interfejs szeregowy RS232, 64 we-
wnetrzne timery programowane,
256 16-bitowych rejestrow ogélne-
go przeznaczenia, 256-bitowa pa-
mie¢ stanu wirtualnych przekazni-
kéw oraz szybki licznik o maksy-
malnej czestotliwo$ci zliczania
5kHz i rozdzielczoSci 16-bitowej.
Wiekszos¢ wersji tego sterownika
Wyposazono w nieseparowane wej-
Scie analogowe przystosowane do
pomiaru napie¢ (0..5, 0..10V) lub
pradéw (0..20, 4..20mA), ktérych
rozdzielczo§¢ wynosi az 10 bitéw.
Jeden ze sterownikéw (M90-TA2-
CAN) wyposazono takze w napie-
ciowe wyjscie analogowe (rozdziel-

czo$¢ 2'). Liczba dostepnych wejsé
cyfrowych waha sie od 10 do 12
(w modelach M90-T1 i M90-T1-
CAN). Dwa spoéréd wejsé mozna
alternatywnie wykorzysta¢ jako wej-
Scia licznika. W zalezno$ci od mo-
delu wyjscia cyfrowe moga byé wy-
posazone w bufory tranzystorowe
(M90-T1/T1-CAN/TA2-CAN - mak-
symalna obciazalnos§¢ pradowa
500mA) lub - moim zdaniem nieco
bardziej praktyczne - przekazniki
elektromechaniczne o obcigzalnoSci
stykéw do 5A przy obciazeniu re-
zystancyjnym.

Poniewaz nie dla wszystkich ap-
likacji liczba wejs¢ i wyjs¢ ofero-
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wanych przez sterowniki jest wy-
starczajaca, producent wyposazyl
niektére z nich w dodatkowy port
stuzacy do dotaczenia dodatkowych

T modutéw (rys. 1), ktérych zestawie-
= e nie znajduje sie w tab. 2. Dzieki
5 A wbudowaniu, w cztery sposréd do-
. - stepnych modeli, interfejsu szerego-
== wego CANBus, w jednym systemie
r LT | ciqg dalszy na str. 140
¥ e RS | W sktad zestawu wchodza:
] 1 I [ sterownik M90 w wybranej wersji,
o R L= [ ptyta CD-ROM z programem narzedziowym,
, 0 dokumentacja,
S e o T e ol o ] = [ kabel RS232,
- == [ tulejki dystansowe utatwiajgce montaz
Rys. 3. sterownika w panelu.
Tah. 1. Dostepne wersje sterownikow PLC rodziny M90.
Parametr M90-19-B1A M90-R1 M90-R1-CAN | M90-R2-CAN M90-T1 M90-T1-CAN | M90-TA2-CAN
Napiecie zasilania 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC
Liczba wejs¢ cyfrowych 10 10 10 10 12 12 10
Wejscia analogowe 1 (10-bitowe, | 1 (10-bitowe, | 1 (10-bitowe, 2 > = 2
0..5/0..10V, 0..5/0..10V, 0..5/0..10V, (0..5/ (0..5/
0..20/4..20mA) | 0..20/4..20mA) | 0..20/4..20mA) 0..10V) 0..10V)
Liczba wyjs¢ cyfrowych 6 (prze- 6 (prze- 6 (prze- 6 (prze- 12 (PNP) 12 (PNP) 8 (PNP)
kaznikowe) kaznikowe) kaznikowe) kaznikowe)
Pamie¢ programu (stowa) 1024 2048 2048 2048 2048 2048 2048
Liczba rejestrow zmiennych 256 256 256 256 256 256 256
Liczba komdrek pamieci 256 256 256 256 256 256 256
przekaznikéw wirtualnych
Timery 64 64 64 64 64 64 64
Port RS232 + + + + + + +
CANBus = = + + > + +
Port rozszerzen 1/0 = + + + + +
Zegar RTC z kalendarzem + + + + + +
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sterowania moze wspdlpracowaé do
63 sterownikéw M90 (rys. 2).

Tak bogate wewnetrzne wyposa-
zenie wymaga do$¢ duzej pamieci
programu, ktérej rozmiar wynosi
standardowo 2048 slowa (z wyjat-
kiem modelu M90-19-B1A, w kt6-
rym pojemno$¢ pamieci programu
wynosi 1024 stowa). Dzieki stosun-
kowo krétkiemu cyklowi pracy (ok.
12ps) sterowniki z serii M90 sa
w stanie wykonywaé zadania -
z punktu widzenia uzytkownika -
w czasie rzeczywistym.

o,

Budowa sterownikéow M90

Konstruktorzy sterownikéw ro-
dziny M90 wykorzystali nowoczes-
ne podzespoly i- w przypadku
wiekszosci elementéw - technologie
montazu powierzchniowego. Dzieki
temu uzyskano niewielkie wymiary
urzadzenia i stosunkowo duza wy-
dajnos¢ jednostki obliczeniowe;j.
,Sercem” sterownika jest mikropro-
cesor 80C164 firmy Infineon. Sys-
tem operacyjny sterownika oraz
program inicjujacy jego prace prze-
chowywane sa w pamieci nieulot-
nej typu Flash 29C010. Od strony
mechanicznej, sterownik przypomi-
na tréjwarstwowa ,kanapke® (wy-
Swietlacz z klawiatura, plytka ste-
rownika i interfejséw, plytka wejsc/
wyjé¢ z zaciskami Srubowymi), kté-
rej warstwy sa laczone za pomoca
stykéw szpilkowych.

Specyficzna konstrukcja obudo-
wy sterownika pozwala na jej mon-

Wybrane parametry sterownikow
serii M90:

m napiecie zasilania: 24VDC,

napiecie wejsciowe dla logicznej “1”: >15VDC,
napigcie wejsciowe dla logicznego “0”: <5VDC,
rozdzielczo$é szybkiego licznika: 16 bitéw,
maksymalna czestotliwos$¢ na wejsciu
szybkiego licznika: 5kHz,

rozdzielczos$¢ przetwornika A/C zakresy:
0..5/0..10V i 0..20/4..20mA): 10 bitéw,

m maksymalna czestotliwo$¢ kluczowania
wyj$¢ przekaZnikowych: 10Hz,

maksymalna czestotliwosc¢ kluczowania
wyj$¢ tranzystorowych: 1kHz,

zakres napiecia na wyjsciu analogowym: 0..10V,
rozdzielczo$é przetwornika C/A: 10 bitdw,
maksymalna szybkos¢ transmisji RS232: 57,6khd,
maksymalna szybko$¢ transmisji CANBus:
1Mbd.

taz na szynie DIN lub na ptycie
czolowej dowolnego urzadzenia -
do tego celu stuza specjalne tuleje
oporowe, ktére producent dostarcza
w zestawie.

Programowanie

Naturalnym dla M90 jezykiem
programowania jest jezyk drabinko-
wy. W zestawie wraz ze sterowni-
kiem jest dostarczany niezwykle
,sympatyczny“ w obsludze pro-
gram narzedziowy U90 Ladder Sof-
tware, ktéry umozliwia szybkie
przygotowanie programu wykorzys-
tujacego wszystkie zasoby sterow-
nika.
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Rys. 9. Rys. 10.
Tah. 2. Zestawienie modutow peryferyjnych dla sterownikow M90.
Rodzaj portu I/0 | 10-DI8-TO8 10-A14-A02 10-DI18-R04 10-DI16 10-TO16 10-R0O8 |0-PT4 EX90-DI18-R08
Wejscia cyfrowe | 8 PNP/NPN - 8 PNP/NPN 16 PNP/NPN = = = 8 PNP/NPN
Wejscia = 4 (+/-10V/ - - - - 4 (Pt100) -
analogowe +/-20mA)
Wyjscia 8 PNP = 4 (prze- = 8 PNP 8 (prze- = 8 (prze-
cyfrowe kaznikowe) kaznikowe) kaznikowe)
Wyjscia = 1 (10-bitowe) = = = = = =
analogowe
Uwaga! Moduty 10-xx-xx mozna stosowac tylko wraz z modutem rozszerzajacym EX-A1.
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Program sterujacy jest przygoto-
wywany w edytorze graficznym
(rys. 3), ktéry pozwala na korzys-
tanie z szeregu standardowych
wejsé (rys. 4) i wyjsé, funkcji lo-
gicznych i arytmetycznych (rys. 5),
zaawansowanych komparatoréw
(rys. 6), funkcji zegarowych (rys. 7)
oraz wielu innych blokéw funkcjo-
nalnych, czesto parametryzowanych
(rys. 8). Alternatywna metoda pre-
zentacji jest zapis programu steru-
jacego w jezyku STL, ktérego edy-
tor zostal funkcjonalnie powiazany
z managerem projektu (rys. 9).
Z poziomu managera mozna
w prosty spos6b przygotowaé za
pomoca edytora HMI (ang. Human-
Machine Interface) teksty wyswiet-
lane na panelu operatorskim (rys.
10), okresla¢ w edytorze zmiennych
parametry konwersji A/C (rys. 11),
a takze ustala¢ powiazania pomie-
dzy stanami programu i reakcjami
sterownika na pobudzenia wewnet-
rzne i zewnetrzne (takze z klawia-
tury).

Tak rozbudowany system zarza-
dzania projektem jest niezbedny ze
wzgledu na bardzo duza liczbe
mozliwych parametré6w: producent

przewidzial m.in. moz-
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do 80 ré6znych komu-
nikatéw tekstowych,
do 120 komunikatow | &=
o zmieniajacej sie tres-
ci oraz wykorzystanie
w programie do 50
zmiennych modyfiko-
wanych podczas pracy
sterownika. 7]

Program po kompi-
lacji przesytany jest do
sterownika przez lacze
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Podsumowanie

Sterowniki z rodziny M90 fir-
my Unitronics sa bardzo atrakcyj-
na propozycja dla konstruktoréw
system6w automatyki, przede
wszystkim ze wzgledu na swoja
kompleksowos¢ i akceptowalna ce-
ne. Zintegrowanie panela opera-
torskiego ze sterownikiem, mozli-
wos¢ latwego zwiekszenia liczby
I/0, wbudowany w niektére mode-
le interfejs sieciowy CANBus, do-
stepne funkcje analogowe i szyb-
kie liczniki czynia ze sterownikéw
M90 silnych konkurentéw dla

urzadzen oferowanych przez inne
firmy.
Tomasz Paszkiewicz

Urzqdzenie prezentowane w ar-
tykule udostepnila redakcji firma
Elmark, tel. (0-22) 821-30-54,
www.elmark.com.pl.

Materialy uzupeiniajqce do arty-
kulu sq dostepne na plycie CD-
EP11/2000B w katalogu \Unitronics
oraz w Internecie pod adresem:
www.unitronic.com/m90/index.htm.
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