AUTOMATYKA

Programowalny impulsator
(enkoder) inkrementalny

Przyrostowe przetworniki kata z uwagi
na zalezno$¢ sygnalu wyjéciowego od za-
stosowanej tarczy kodowej nie pozwalaja
uzytkownikowi na dowolna zmiane roz-
dzielczosci. Dodatkowe dzielniki pozwa-
laja wprawdzie na zgrubne dopaso-
wanie uzyskanej rozdzielczosci,
ale swobodny jej wybor jest
mozliwy tylko na etapie po-
przedzajacym produkcje, tj.
w czasie projektowania tarczy
impulsowej. Wymusza to po-
wiekszanie stanéw magazyno-
wych producentéw i dystry-
butoré6w, bo w przeciwnym
razie znacznemu ograni-
czeniu ulega dostep do
elementéw o wymaga-
nych parametrach.
Utrudnienia takie moga
zosta¢ zaniedbane podczas pro-
jektowania nowych instalacji, jed-
nak konieczno$¢ zapewnienia cze$ci

zapasowych i serwisowania prowadzi do \W‘R g

wielu probleméw eksploatacyjnych.

Bazujac na najnowszych technologiach,
firma TR-Electronic opracowala wtasnie
swobodnie parametryzowany enkoder inkre-
mentalny, ktéry pozwala na uzyskanie roz-
dzielczosci w zakresie od 1 do 32788 im-
pulséw. U podstaw tego rozwiazania lezy
konstrukcja impulsatora polozenia bez-
wzglednego (absolutnego). Pomiar poloze-
nia nastepuje niezaleznie od rozdzielczosci
wyjsciowej enkodera, oznacza to, ze kazda
rozdzielczo§¢ pomiaru w przedziale
1..32768 impuls6w na obrét moze zostaé
uzyskana na podstawie wewnetrznego préb-
kowania.

Takze pozostale cechy programowalne-
go impulsatora inkrementalnego ZI-58 wy-
rézniaja go w stosunku do innych elemen-
tow tego typu dostepnych na rynku. In-
deks zera mozna ustali¢c na dowolnej po-
zycji w osi obrotu, co zdecydowanie ulat-
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wia instalacje. Przy rozdzielczosciach po-
wyzej 6000imp./obr. pozycjonowanie pun-
ktu zerowego przetwornika z punktem refe-
rencyjnym maszyny w tradycyjny, mecha-
niczny spos6éb jest niemal niemozliwe.
Przetwornik ZI-58 umozliwia elektroniczne
justowanie, co oznacza, ze po zamontowa-
niu przetwornika maszyna sprowadzana
jest do pozycji wyjsciowej (tzw. ,,0“), a na-
stepnie programowany jest punkt zerowy
enkodera.

Inna cecha prezentowanego rozwiazania
jest kontrola predkosci obrotowej. Sygnatl
generowany na wyjciu przetwornika moze
byé poréwnywany z wartoScia zaprogramo-
wang przez uzytkownika. Przy zmianie
warto$ci predkoSci poza okreSlony prze-
dzial, enkoder wystawia sygnal alarmowy
na wyjéciu kontroli predkosci. W ten spo-

Przyrostowe systemy pomiaru
kqta, pomimo rosnqcego
udzialu systeméw
wykorzystujacych czujniki
pozycji aktualnej, znajduja
ciqggle jeszcze szerokie
zastosowanie w systemach
regulacji i automatyki. Ich
réozne rozdzielczosci sq
uwarunkowane rozwiqgzaniami
konstrukcyjnymi, przede
wszystkim konstrukcjq tarcz
impulsowych. Z tego faktu
wynika pozorna mnogosé
oferowanych modeli i - wcale
nie pozorna - koniecznosé
magazynowania przez
dystrybutoréw ogromnej liczby
bardzo podobnych do siebie
elementow.

Firma TR-Electronic, znana

z produkcji czujnikow
polozenia bezwzglednego,
oferuje teraz programowalny
enkoder przyrostowy, ktory
moze zastgpi¢ szereg
standardowych enkoderéw.

s6b staje sie mozliwa realizacja kontroli
przekroczenia predkosci (ang. overspeed)
juz na poziomie przetwornika.

Dzieki $rednicy obudowy wynoszacej
58mm jest mozliwy montaz przetwornika
Z1-58 w wiekszoSci urzadzen, gdzie sa sto-
sowane standardowe enkodery przyrostowe.

Tak wiec, dzieki enkoderowi ZI-58 jest
mozliwe uzyskanie optymalnej rozdziel-
czoéci dla réznych zastosowan, bez ko-
niecznosci mechanicznego modyfikowania
konstrukcji maszyny.

Takze w automatyce technika programo-
walna goéra!

Tomasz Jasik

Artykul powstal na bazie materialéow
udostepnionych przez firme: Stoltronic Pol-
ska, tel. (0-56) 651-03-84, e-mail: stol-
tronic@aon.at, www.tr-electronic.de.

Materialy katalogowe dotyczqce prezen-
towanego w artykule enkodera sq dostep-
ne w Internecie pod adresami:

- http://www.tr-electronic.de/NeueSeiten/
Service/PDFs/TR-Ordner/Gb/PDF/TR-VCE-
TI-GB-0700.pdf.

- http://www.tr-electronic.de/NeueSeiten/
Service/PDFs/TR-Ordner/Gb/PDF/TR-VCE-
TI-GB-0710.pdf,

oraz na plycie CD-EP10/2000.
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