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Ukiad pozycjonowania serwomechanizmu z interfejsem I°C

Wszedzie tam, gdzie
musimy precyzyjnie
przesunq¢ jakis element,
w ukladach sterowania
modeli, robotach czy
nawet w zamkach do
drzwi, serwomechanizm
moze radykalnie
rozwiqzac¢ problemy
zwiqgzane

z wykonywaniem
napedzanej silnikiem
elektrycznym przekladni
mechanicznej.

Schemat elektryczny mo-
dutu sterownika zostal poka-
zany na rys. 1. Zadaniem
uktadu IC1 - PCF8574 jest ob-
stuga transmisji I°C, czyli od-
bieranie wysylanych przez
procesor danych i konwersja
ich do postaci stowa odmio-
bitowego, wysylanego nastep-
nie na wyjécia D0..D7. Wyj-
$cia danych uktadu IC1 pota-
czone sa z wejSciami progra-
mujacymi dwdch szeregowo
potaczonych licznikéw re-
wersyjnych IC2 iIC3 typu
40193. Tak wiec na wejsciach
tych licznikéw znajduje sie
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zawsze liczba o$miobitowa

wystana przez procesor pod

adres konwertera IC1.

Na bramce IC5C zbudo-
wany zostal prosty generator,
ktéry co mniej wiecej 20ms
przekazuje za posrednictwem
kondensatora C3 krotki im-
puls ujemny na wejscie prze-
rzutnika R-S zbudowanego na
bramkach IC5A i IC5B. Nas-
tepstwem wlaczenia tego
przerzutnika jest:

- Wilaczenie generatora zre-
alizowanego na ukladzie
NE555 - IC4, ktérego
czestotliwo$§¢é pracy wynosi
ok. 85kHz.

- Na wejscia 'PE licznikéw
dostarczony zostaje krotki
impuls ujemny, ktéry po-
woduje przepisanie danych
z wejs¢ J1..J4 do rejestrow
licznikéw i rozpoczecie zli-
czania od zadanej liczby
w doél. Latwo obliczyé, ze
jezeli warto$¢ liczby wpi-
sanej do rejestrow licznika
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wynosila 255, to liczniki
osiagna stan zerowy do-
ktadnie po uplywie 3ms,
co jest czasem trwania
najdiuzszego impulsu mo-
gacego prawidlowo stero-
waé  serwomechanizmem.
Jezeli warto$¢ ta wynosita
ok. 42, to zliczanie zakon-
czy sie po 0,5ms, czyli po
czasie trwania najkrotszego
impulsu sterujacego.

Na rys. 2 pokazano roz-
mieszczenie elementéw na
plytce obwodu drukowanego.

Uklad po zmontowaniu
wymaga jedynie prostej regu-
lacji polegajacej na ustawie-
niu potencjometrem PR1
czestotliwoéci pracy genera-
tora IC4, ktéra powinna wy-
nosi¢ ok. 85kHz.
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WYKAZ ELEMENTOW
Rezystory

PR1: potencjometr
montazowy miniaturowy
220kQ

R1: 10kQ

R2: 56kQ

R3: 220kQ

R4, R5: 100kQ
Kondensatory
C1: 10nF

C2: 100pF
C3, C&: 3.3nF
C4, C7: 100nF
Cé6: 470uF/10V
Pétprzewodniki
IC1: PCF8574A
IC2, IC3: 40193
IC4: NE555
IC5: 4093
Rézne

CON2: ARK2 (3.5mm)
JP1, JP2, JP3: 2xgoldpin +
jumper

Plytka drukowana wraz z kom-
pletem elementéw jest dostepna
w AVT - oznaczenie AVT-1275.

Wzory plytek drukowanych w for-
macie PDF sq dostepne w Interne-
cie pod adresem: http://lwww.ep.-
com.pl/pch.html oraz na plycie
CD-EP08/2000 w katalogu PCB.
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Rys. 1. 220k
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