SPRZET

Zestaw startowy CAN Bus

Interfejs sieciowy
CANBus powstal zbyt
wczesnie, aby wiele
lat temu zrobié
kariere, jaka robi
obecnie. Tak
zaawansowana
elektronika, jakaq
stosuje sie we
wspélczesnych
samochodach, w latach
80. powodowala, ze
cena samochodu
zblizata sie do ceny
matego promu
kosmicznego, co
oczywiscie odbieralo
sens jej stosowaniu.
Obecnie kazde drzwi
samochodu nadzoruje
specjalizowany
mikrokontroler...

W warunkach, w jakich eks-
ploatowane sa samochody, wy-
stepuje szereg istotnych zagro-
zen dla wbudowanej w nie
elektroniki. Niebezpieczna jest
dynamicznie zmieniajaca sie
temperatura otoczenia, wilgo¢
i rozpuszczone w niej chemika-
lia, udary mechaniczne, a tak-
ze zakl6cenia elektromagnetycz-
ne emitowane przez systemy
zaplonowe. CANBus powstatl
wlasnie w celu zminimalizowa-
nia wplywu tych ostatnich na
jako§¢ dzialania elektronicz-
nych systeméw sterowania
w samochodach. Drugim,
nie waznym, celem jego wpro-
wadzenia bylo uproszczenie
systemu okablowania.

Idea przy$wiecajaca twoércom
systemu CANBus (firma Bosch)
bylo umozliwienie transmisji
danych pomiedzy réznorodnymi
urzadzeniami dotaczonymi do
pary przewodéw elektrycznych.
Transmisja danych odbywa sie
r6znicowo, dzieki czemu zmi-
nimalizowano wplyw zaklécen
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na jej jakosé, mozliwe bylo
takze przesylanie danych
z szybkoscia do kilku Mb/s.
Microchip - jeden z niewielu
Swiatowych producentéw - op-
racowal scalony interfejs CAN-
Bus, ktéry od strony uzytkow-
nika dostepny jest poprzez sze-
regowy port synchroniczny SPI.
Uktady MCP2510 zapewniaja
kompletna obstuge wszystkich
elementarnych trybow ujetych
w standardzie CAN2.0A/B.
Szybkos$¢ transmisji jest progra-
mowana, a maksymalna prze-
plywnos¢ wynosi 1Mb/s.
Pomimo niewielkich wymia-
r6w zewnetrznych (DIP/SOP18,
TSSOP20), struktura tego ukladu
jest bardzo rozbudowana, ponie-
waz integruje on w sobie kom-
pletny interfejs z systemem de-
tekcji  kolizji i obstuga procedur
arbitrazowych, wymagajac jedy-
nie zastosowania zewnetrznego
drivera pradowego CANBus.
Chcac utatwié¢ inzynierom
wglebienie sie w tajniki inter-
fejsu CANBus, Microchip opra-
cowal zestaw uruchomieniowy
MCP2501DK, w sktad ktérego
wchodzi ptytka laboratoryjna
z dwoma interfejsami CAN (je-
den sterowany przez mikrokon-

troler, drugi poprzez Centro-
nics z poziomu PQC), zasilacz,
kable potaczeniowe, doskonata

dokumentacja oraz oprogramo-
wanie CANKing.

System modelowy znajdujacy
sie na plytce, wraz z oprogra-
mowaniem sterujacym, pozwala
na analize dziatania szyny

ICROCHIP

edded Control Solutions Company®

CANBus pomiedzy dwoma
portami zainstalowanymi na
plytce. Mozliwe jest ponadto
dofaczenie dowolnego systemu
z zewnatrz. Poniewaz tworcy
zestawu zalozyli, ze bedzie on
umozliwial realizacje wtasnych,
prostych projektéw, na plytce
znajduje sie fragment plytki
uniwersalnej, a dodatkowo
mozna wymieni¢ mikrokontro-
ler sterujacy jednym z interfej-
sOw na inny zrodziny Micro-
chip. Wymiana danych pomie-
dzy mikrokontrolerem a PC
(lub innym urzadzeniem) moz-
liwa jest dzieki wbudowanemu
interfejsowi RS232.

Po kilkugodzinnym testowa-
niu zestawu okazalo sie, ze je-
go najstabsza strona jest doku-
mentacja, ktorej jako$é jest -
jak to zwykle u Microchipa -
doskonata, ale niestety dosc¢
staba merytorycznie. Bez zarzu-
tu jest nota katalogowa ukladu
MCP2510 oraz skrécona pre-
zentacja systemu CANBus, na-
tomiast opis oprogramowania
CANKing oraz kompletny brak
opisu zadan realizowanych
przez lokalny mikrokontroler
zmuszaja uzytkownika do nie-
potrzebnej straty czasu. Pew-
nym usprawiedliwieniem tej
sytuacji moze by¢ fakt, ze jest
to pierwsza wersja tego zesta-
wu, dostarczona do Polski kil-
ka dni po pojawieniu sie na
rynku.
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Prezentowany w artykule ze-
staw udostepnila redakcji firma
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