AUTOMATYKA

W pierwszej czesci artykulu
(EP9/2001) przedstawiliSmy
jednostki centralne oraz
mozliwe konfiguracje moduléw
1I/0, tworzqcych rodzine
urzqdzenn MicroSMART. Drugaq
cze$¢ artykulu poswiecamy
przyblizeniu niektérych
wlasciwosci modulow
peryferyjnych wspélpracujqacych
ze sterownikami, a takze
prezentacji programu
narzedziowego stuzqcego do
przygotowywania aplikacji dla

sterownikow.

W ramach rodziny MicroSMART
sa dostepne m.in. ekspandery cyf-
rowe I/O z wyjSciami przekazniko-
wymi lub tranzystorowymi. Maksy-
malne dopuszczalne obciazenie sty-
kow przekaznikéw zastosowanych
w ekspanderach wynosi 2A, a mak-
symalne natezenie pradu przepty-
wajacego przez linie wspdlna dla
wszystkich przekaznikéw nie po-
winno przekracza¢ 8A. Mniejsza
obciazalnoscia charakteryzuja sie
wyjécia tranzystorowe, poniewaz
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maksymalny dopuszczalny prad
wplywajacy lub wyplywajacy do/z
wyjécia nie moze przekraczad

0,36 A (w ekspanderach FC4A-
T08x1) lub 0,12A (w pozostalych
ekspanderach). W zaleznosci od
wymaganej polaryzacji sygnatu wyj-
Sciowego stosowane sa dwie konfi-
guracje obwodéw wyjsciowych,

Sterownly L rodzmy MicroSMART

czesc 2
w ktérych sa stosowane tranzystory
unipolarne z kanatem typu N lub P,
dzieki czemu obcigzenie zawsze
jest sterowane bezposrednio z dre-
nu tranzystora mocy.

Schematy elektryczne obydwu
rodzaju wyj$¢ pokazano na rys. 5.
Dzieki zastosowaniu w ich obwo-
dach wejsciowych transoptoréw,
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PLC Selection

Rys. 9.

poziomy napie¢ stosowane do za-
silania obwodéw wyjsciowych mo-
ga mie¢ inny potencjal wzgledem
»zera“ niz napiecie zasilajace ste-
rownik. Optoizolacje zastosowano
takze w obwodach wejsciowych,
co wydatnie zwieksza ,napiecio-
wa“ elastycznos$¢ konfiguracji oto-
czenia wspoblipracujacego ze ste-
rownikami.

MicroSMART w sieci
Sterowniki MicroSMART wypo-

sazono w mechanizmy programo-

we, za pomoca ktérych jest moz-
liwe zbudowanie sieci skladajacej
sie ze sterownika zarzadzajacego

(Master) oraz sterownikéw podleg-

tych (Slave), ktérych maksymalnie

moze by¢ az 31. Role interfejsu
sieciowego spelniaja wbudowane

w sterowniki moduty RS485, dzie-

ki czemu zasieg transmisji wynosi

az 200 metréow.
Producent przewiduje trzy za-
sadnicze konfiguracje sieci:

- w ktérej role Mastera spelnia ste-
rownik z rodziny MicroSMART
(rys. 6),

- w ktérej role Mastera spetnia nie-
co silniejszy sterownik OpenNet
Cotroller, a sterowniki MicroS-
MART spelniaja role lokalnych
wezléw sterowania (rys. 7),

- w ktdérej role Mastera spelnia
komputer z odpowiednim oprog-
ramowaniem (rys. 8), co zapew-
nia najwieksza elastyczno$é sys-
temu 1ijednocze$nie ulatwia wy-
posazenie systemu sterowania

w mechanizmy T
interakcji ze stro-
ny personelu ob-
stugujacego linie
produkcyjne lub
inny nadzorowa-
ny obiekt. 1

Oprogramowanie

Producent ste-
rownikéw zadbat
takze o odpowiedni
program narzedzio-
wy - WindLDR 4.0
- za pomoca ktére-
go mozna przygoto-
wywac¢ programy 1.
sterujace opisane w jezyku drabin-
kowym. Jest to jedno z bardziej
przyjaznych narzedzi tego typu, za
pomoca ktérego mozna przygotowy-
waé programy dla wszystkich ste-
rownikéw produkowanych przez
firme IDEC (rys. 9).

Na szczegbélna uwage zasluguje
wbudowany w program doskonaty
system diagnostyczny, ktéry ulat-
wia jednoznaczne wskazanie miej-
sca, ktére jest przyczyna bledu
kompilacji. Nie mniej istotne sa
zaimplementowane w oprogramo-
waniu tatwe w obsludze narzedzia
umozliwiajace konfiguracje po-
szczeg6lnych fragmentéw progra-
mu, czego przyklad - okno konfi-
guracji funkcji logicznej - pokaza-
no na rys. 10.

Za pomoca programu uzytkow-
nik ma dostep do 35 instrukcji
podstawowych oraz maksymalnie
70 instrukcji z zestawu rozszerzo-
nego. Wiekszo§¢ z nich jest do-
stepna za pomoca przyciskéw ulo-
kowanych w paskach menu gltéw-
nego okna programu (w goérnej
czeSci okna pokazanego na rys.
11). Poniewaz nie wszystkie ste-
rowniki obstugiwane przez pro-
gram WindLDR obstuguja wszyst-
kie z tych instrukcji, oprogramowa-
nie samoczynnie dostosowuje liste
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Prezentowane oprogramowanie
moze pracowac jako monitor pracy
sterownika, co w wielu przypad-
kach ulatwia diagnozowanie bte-
déw w przygotowywanych progra-
mach oraz w samej aplikacji.

Niebagatelna mozliwoscia pro-
gramu WindLDR 4.1 jest zdalne
programowanie sterownikéw, za po-
moca modem6é6w dotaczonych do li-
nii telefonicznych. Zdalna konfigu-
racje utatwia mozliwosc¢
modyfikacji fragmentéw programu
sterujacego praca sterownika, i to
bez konieczno$ci zatrzymywania
jego pracy!

Z tego krotkiego opisu wyraznie
widaé, ze elastycznos$¢ sterownikow
rodziny MicroSMART oraz wspol-
pracujacych z nimi peryferiami jest
bardzo duza. Oprécz zalet czysto
inzynierskich, elastyczna budowa
sterownikéw MicroSMART ma nie-
bagatelny wplyw takze na mozli-
wos¢ zoptymalizowania kosztéw in-
stalacji, co jest jednym =z najistot-
niejszych parametrow w wiekszosci
typowych aplikacji.

Andrzej Jakubik, AVT

Materialy wykorzystane do przy-
gotowania artykutu udostepnila fir-
ma Compart Automation, tel.: (22)
610-85-49, tel./fax: (22) 610-63-92,
http://compart.zajdel.pl/.

Szczegolowe informacje dotyczaq-
ce sterownikéw MicroSMART sq do-
stepne w Internecie pod adresami:
- http://Smart.idec.com/english/me-
nu/menu_english.html,

- http://Smart.idec.com/english/me-
nu/down/downtop.html,

oraz na plycie CD-EP9/2001B.
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