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Wspdlng cechq uktadow opisywanych w dziale "Miniprojekty" jest tatwosc ich praktycznej realizacji.
Zmontowanie uktadu nie zabiera zwykle wiecej niz dwa, trzy kwadranse, a z jego uruchomieniem mozna
poradzic sobie w ciggu kilkunastu minut. "Miniprojekty" mogq byc uktadami stosunkowo skomplikowanymi
funkcjonalnie, lecz prostymi w montazu iuruchamianiu, gdyz ich ztozonos¢ i inteligencja jest zawarta

w uktadach scalonych. Wszystkie projekty opisywane w tej rubryce sq wykonywane |
Wigkszos¢ z nich wchodzi
“Miniprojekty” o numeracji zaczynajgcej sie od 1000.

w laboratorium AVT.

Zdalny wiacznik 4 urzadzen

Uktad, ktérego

budowe opisuje jest
kolejnym przyktadem
mozliwoséci ,,malefikiego”
procesorka AT TINY
(lub AT90S2343).
Zadaniem ukladu jest
przyjmowanie polecen
wysylanych w kodzie
RC5 przez dowolnego
pilota pracujgcego

w podczerwieni

i odpowiednio wlqczanie
lub wylqczanie czterech
odbiornikéw energii

Pozornie tylko proponowa-
ny uklad nie rézni sie zbytnio
od wielu mu podobnych.
Umozliwia zalaczanie i wy-
taczanie czterech odbiornikow
energii elektrycznej, a ze
wzgledu na zastosowanie prze-
kaznikéw mocy jako elemen-
téw wykonawczych, nie ma
wiekszego znaczenia czy beda
to uktady =zasilane pradem
przemiennym z sieci energe-
tycznej, czy tez wymagajace
dostarczenia pradu stalego.

Takich uktadéw zbudo-
wano wiele, ale ten, z ktérym
zapoznamy sie dzisiaj, ma
pewna szczegblna ceche, kté-

badane

do oferty kitow AVT jako wyodrebniona seria

Uktad sterownika nie jest
zwiazany z zadnym konkret-
nym pilotem i moze wsp6t-

oczywiscie z ,Mega“ pilotem
AVT-849. Nie ma najmniej-
szego znaczenia, jakie komen-

elektrycznej. 1a, jak mam nadzieje, znaj- pracowac z dowolnym nadaj- dy wykorzystamy do sterowa-
dzie uznanie Czytelnikéw. nikiem kodu RC5, w tym nia naszym ukladem. Moga
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WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R1: 220Q

R2: 10kQ

R3..R10: TkQ
Kondensatory

C1: 10uF/10V

C2: 4,7uF/10V

C3: 100uF/10V

C4, C6: 100nF

C5: 470pF/16V
Potprzewodniki

BR1: mostek prostowniczy
1A

D1..D4: 1N4148

D5..08: dioda LED @3mm
IC2: AT90S2343
zaprogramowany

IC1: TFMS5360

IC3: 7805

T1..T4: BS109 lub podobne
Rézne

CONT1..CON5: ARK2
RL1..RL4: RM96

TR1: transformator sieciowy
152/56

Plytka drukowana wraz z kom-
pletem elementéw jest dostepna
w AVT - oznaczenie AVT-1308.

Wzory plytek drukowanych
w formacie PDF sq dostepne
w Internecie pod adresem:
http://www.ep.com.pl/?pdf/
lipiec01.htm oraz na plycie CD-
EP07/2001 w katalogu PCB.

to by¢ dowolne polecenia
z 64 komend, ktére sa
dostepne w standardzie RC5,
wysylane pod catkowicie do-
wolny sposréd 32 dostepnych
adres6w. Nasz uktad podczas
pierwszego uruchomienia
musi zosta¢ ,nauczony®, ja-
kie komendy bedziemy wy-
korzystywac¢ i pod jaki adres
beda one wysylane. Zapamie-
tane informacje przechowy-
wane sa w pamieci EEPROM
i moga by¢ stamtad usuniete
lub zmienione jedynie w wy-
niku naszego celowego dzia-
tania.

Opis dzialania

Na rys. 1 pokazano sche-
mat elektryczny proponowa-
nego uktadu sterownika.
Uktad jest wyjatkowo prosty:
poza procesorem 9052343
sklada sie z czterech przekaz-
nikéw wykonawczych, od-
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biornika kodu RC5 -
TFMS5360 i kilku ele-
mentéw dyskretnych.
Procesor 9052343 po-
siada liczne =zalety,
w tym takze wewnet-
rzna nieulotna pamieé
EEPROM, co zwalnia
nas z koniecznosci sto-
sowania dodatkowego
ukltadu przechowuja-
cego informacje o ko-
dach poszczegélnych
komend sterujacych
praca urzadzenia.
Odbiornik zmodu-
lowanego sygnalu o
czestotliwo$ci  ok.
36kHz promieniowania
podczerwonego typu
TFMS5360 zostat dola-

czony do wejscia PB1
procesora. Pozostale
aktywne wyijscia stuza do ste-
rowania przekaznikami wta-
czanymi za posrednictwem
tranzystor6w MOSFET BS109.

Diody LED D5..D8 stuza
do sygnalizowania stanu
przekaznikéw i moga byé
uzyteczne gléwnie na etapie
,uczenia“ uktadu kodow wy-
sytanych przez pilota. Uktad
sterownika zasilany jest z sie-
ci energetycznej 220VAC. Na-
piecie sieci obnizane jest za
pomoca transformatora TR1,
a nastepnie prostowane i sta-
bilizowane na poziomie
+5VDC za pomoca scalonego
stabilizatora napiecia IC2.

Po wtlaczeniu =zasilania
mikrokontroler sprawdza czy
w pamieci danych EEPROM
zostaly juz zapisane jakie$
komendy i adresy, ktéorym
maja zosta¢ podporzadkowa-
ne poszczeg6lne przekazniki.
Jezeli pamieé jest pusta, co
oznacza pierwsze wlaczenie
uktadu, to program sterujacy
praca sterownika przechodzi
w tryb rejestracji kodéw pi-
lota. Krétkotrwale wlaczenie
pierwszego przekaznika syg-
nalizuje, ze uktad oczekuje na
podanie pierwszej komendy
wystanej pod dowolny adres.
Naciskamy teraz na przycisk
w pilocie, a odebranie pole-
cenia i zapisanie go razem
z adresem, pod ktéry zostalo
wystane zostanie zasygnali-
zowane przez krotkotrwale
wlaczenie kolejnego przekaz-
nika.

Rys. 2.

Do nadawania komend
mozemy uzywaé¢ dowolnego
pilota pracujacego z kodem
RC5, a takze réznych pilotéw
emitujacych sygnaly w tym
standardzie. Nawet kazdy
z przekaznikéw moze by¢ ste-
rowany z innego pilota.

Zapisanie wszystkich
czterech polecen i adreséw
zostanie skwitowane wlacze-
niem wszystkich przekazni-
kéw na 1 sekunde. Od tego
momentu ukltad jest gotowy
do normalnej eksploatacji.
Jeszcze jedna, bardzo wazna
uwaga: z listéw od Czytelni-
kéw kierowanych do serwisu
AVT dowiedzialem sie, ze
nieraz natrafiaja oni na po-
wazne problemy podczas
uruchamiania i eksploatacji
urzadzen sterowanych kodem
RC5. Jednak z analizy kore-
spondencji niezbicie wynika,
ze problemy te powodowane
sa prawie zawsze przez... sto-
sowanie pilotéw pracujacych
w innych niz RC5 standar-
dach, np. pilotéw produkcji
japonskiej, od sprzetu SONY!
Transmisja RC5 stosowana
jest gléwnie przez producen-
tow europejskich (np. Phi-
lips) i przed przeznaczeniem
pilota do wspélpracy z na-
szym sterownikiem nalezy
upewnic sie, czy jest w nim
nadajnik kodu RC5!

W stanie oczekiwania na
przyjecie nadanej z pilota ko-
mendy uklad pracuje w nie-
koniczacej sie petli programo-

wej, po uprzednim odczyta-
niu z pamieci EEPROM zapi-
sanych tam komend i adre-
séw. Kazde odebranie komen-
dy przypisanej ktéremus
z przekaznikéw powoduje
zmiane stanu tego przekazni-
ka na przeciwny.

Na rys. 2 pokazano roz-
mieszczenie elementéw na
plytce obwodu drukowanego
wykonanego na laminacie
jednostronnym. Montaz roz-
poczynamy od wlutowania
w plytke opornikéw i innych
elementéw o niewielkich
rozmiarach, a koficzymy
montujac kondensatory elek-
trolityczne i transformator
sieciowy.

Sterownik zmontowany
ze sprawdzonych elementéw
nie wymaga regulacji i po za-
rejestrowaniu polecen wysy-
tanych przez pilota nadaje
sie do normalnej eksploata-
cji. Nalezy jeszcze wspo-
mnieé¢ o sytuacji, kiedy to
z jakich§ przyczyn chcieli-
by$my zmienié zapisane
w pamieci EEPROM komen-
dy, np. dostosowujac uklad
do pracy z innymi pilotami.
Woéwczas wystarczy po pros-
tu wylaczy¢ zasilania i po
chwili wlaczyé je ponownie,
zwierajac podczas tej czyn-
noéci wejécie PB1 procesora
do masy. Uktad przejdzie
wtedy w tryb rejestracji po-
lecenr, opisany w pierwszej
czeSci artykutu.

Andrzej Gawryluk, AVT
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