PODZESPO¢LY

Scalone interfejsy czujnikow

pomiarowych, czes¢ 3

Interfejsy z cyfrowa

kalibracja
Maxim oferuje stosunkowo
najwiecej, przy tym bardzo

réznorodnych ukladéw inter-
fejsowych, wsr6d ktérych
szczegblnie nowoczesne sa
uktady =z cyfrowa kalibracja

rekcyjne sa przechowywane
w zewnetrznej pamieci nie-
ulotnej EEPROM, skad sa au-
tomatycznie odczytywane za
pomoca wbudowanego
w uklad interfejsu SPI. Na
rys. 11 pokazano przykladowy
system zautomatyzowanego ka-

Zgodnie z zapowiedziq sprzed miesiqca

w ostatniej czesci artykulu oméwimy

najciekawsze rozwiqzania oferowane przez firme

Maxim, w tym ,cyfrowe” interfejsy pomiarowe.

librowania systeméw pomiaro-

A/C shuzacy do konwersji na- 0
piecia zasilajacego mostek po-
miarowy. Wspbélczynniki ko-
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wia synchroniczny interfejs Interfejs DSP kéw korekcyjnych do warun-

szeregowy, funkcjonalnie zbli-
zony do SPI. Interfejs ten
mozna wykorzysta¢ do jedno-
czesnej konfiguracji wielu mo-
dutéw pomiarowych. Uktad
MAX1458 wyposazono w czte-
ry korekcyjne przetworniki
C/A o rozdzielczoéci 12 bitow
oraz wbudowany w strukture
termistor z wyprowadzona na
zewnatrz jedna koncéwka. Po-

dobny konstrukcyjnie do
MAX1458 jest uktad
MAX1478. Najpowazniejsza

réznica pomiedzy przedstawio-
nymi ukladami jest zastosowa-
nie w MAX1478 wzmacniacza
wyjéciowego z wyjsciem rail-
to-rail, dzieki ktéremu catko-
wita strata amplitudy sygnatu
wyjéciowego na obciazeniu

o impedancji 100kQ nie prze-

kracza 100mV.

Budowe podobna do
MAX1458/78 ma takze uktad
MAX1459. Najwazniejsze r6z-
nice polegaja na:

- Wbudowaniu do wnetrza
uktadu péiprzewodnikowego
termistora, odizolowanego
od pozostalych elementéow
uktadu. Mozna go wyko-
rzysta¢ do pomiaru i ewen-
tualnej stabilizacji tempera-
tury struktury.

- Zastosowaniu na wyjsciu
MAX1459 multipleksera syg-
naléw wyjsciowych.

- Zapewnieniu latwej wspél-
pracy interfejsu z konwerte-
rem napiecie-prad z wyj-
Sciem 4..20mA.

90

Maxim rozwijajac mozli-
wosci oferowanych ukladéw,
wprowadzil do produkcji nie-
zwykle zaawansowany prze-
twornik A/C zintegrowany
z procesorem DSP. Uktad ten
oznaczono MAX1460, schemat
blokowy przedstawiamy na
rys. 13.

W odréznieniu od wczes-
niej opisanych uktadoéw
MAX1460 samoczynnie anali-
zuje zmiany parametréw oto-
czenia (przede wszystkim tem-
peratury) i dynamicznie dosto-
sowuje wartosci wspdiczynni-

kéw tak, aby uzyskaé¢ najlep-
sze z mozliwych parametry
przetwarzania. Rozbudowane
procedury diagnostyczne ulo-
kowane w pamieci ROM pro-
cesora DSP wulatwiaja prowa-
dzenie autodiagnostyki, dzieki
ktérej ryzyko nieprawidlowego
skalibrowania ukfadu jest mi-
nimalizowane.

Konwersja sygnatu z mos-
tka pomiarowego jest dwueta-
powa. Najpierw nastepuje
przetworzenie na posta¢ cyf-
rowa przez przetwornik o roz-
dzielczosci 16 bitéw. Ten
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sam przetwornik jest wyko-
rzystywany do konwersji syg-
nalu z wewnetrznego (mostko-
wego) przetwornika tempera-
tury. Na wejsciu przetworni-
ka znajduje sie multiplekser
analogowy z wejsciami i wyj-
§ciem réznicowymi. Wyniki
konwersji sa obrabiane przez
16-bitowy procesor DSP. Slo-
wo wyjéciowe po wszystkich
korekcjach ma rozdzielczosé
12 bitéw i jest dostepne
w postaci réwnolegtej. Dostep
do wstepnej konfiguracji DSP
i pamieci EEPROM zapewnia
5-liniowy interfejs szeregowy
z dwoma niezaleznymi wej-
Sciami. Jest on aktywny tyl-
ko podczas programowania
lub konfiguracji.

Podsumowanie

Jak widaé¢ z tego krétkiego
przegladu, funkcjonalna integ-
racja dotkneta dotychczas
,nienaruszalne“ uklady, jakimi
byly interfejsy pomiarowe.
Dzieki temu projektanci syste-
moéw pomiarowych maja bar-
dzo wutatwiona prace, ponie-
waz wymagane niegdy$ precy-
zyjne projektowanie analogo-
wej czeéci systeméw pomiaro-
wych cze$ciowo mozna zasta-
pi¢ przez odpowiednio oprog-
ramowane mikrokontrolery.

Tak wiec nawet uktady
bardzo analogowe, staja sie
coraz bardziej cyfrowe...
Andrzej Gawryluk, AVT

Noty katalogowe ukladéw
prezentowanych w artykule
dostepne sq na stronach
WWW producentéw i na ply-
cie CD-EP2/2001B w katalogu
\Interfejsy.
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