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Dziat ,Projekty Czytelnikow” zawiera opisy projektow nadestanych do redakcji EP przez Czytelnikow. Redakcja nie bierze
odpowiedzialnosci za prawidtowe dziatanie opisywanych uktadow, gdyz nie testujemy ich laboratoryjnie, chociaz
sprawdzamy poprawnos$c konstrukcji.
Prosimy o nadsytanie wtasnych projektow z modelami (do zwrotu). Do artykutu nalezy dotqgczy¢ podpisane oswiadczenie,
Ze artykut jest wilasnym opracowaniem autora i nie byt dotychczas nigdzie publikowany. Honorarium za publikacje
w tym dziale wynosi 250,- zt (brutto) za 1 strone w EP. Przysytanych tekstow nie zwracamy. Redakcja zastrzega sobie
prawo do dokonywania skrotow.

»inteligentne” tylne swiatio do roweru

z sygnalizacja stopu

Mikrokontrolery staly sie
tak tanie, ze mozna je bez
uszczuplania kieszeni
stosowaé prawie do
wszystkiego. Chocby jako
.inteligentne“ sterowniki
oSwietlenia do roweru.
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Uktad, ktéry prezentuje,
ma wiele zalet w poréwnaniu
z typowymi (czytaj: sklepo-
wymi) gadzetami tego rodza-
ju. Wsréd najwazniejszych
mozna wymienic:

1. 6 efektow btyskania
diod LED wraz z funkcja syg-
nalizowania zatrzymania, co
zwieksza bezpieczenstwo ro-
werzysty.

2. Wlaczanie, wylaczanie
i zmiana efektu nastepuje za

pomoca jednego przycisku. Po
wylaczeniu, chociaz w §wia-
tetku jest bateria, nie pobiera
ona pradu.

Moim celem bylo udosko-
nalenie posiadanej tylnej
lampki rowerowej. Przed prze-
budowa miala 5 diod $wieca-
cych, ktére migaly podczas
jazdy, a po wcisnieciu hamul-
ca zapalaly sie wszystkie na-
raz. Wykorzystalem z niej tyl-
ko obudowe i czujnik na linke
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hamulcowa. Pomimo ze uktad
jest prosty (schemat elektrycz-
ny pokazano na rys. 1), god-
nym uwagi jest sposéb stero-
wania funkcjami i wlacza-
niem za pomoca jednego przy-
cisku.

W ukiadzie zastosowano
mikrokontroler AT89C2051,
w ktérego pamieci znajduje
sie program pokazany na list.
1. Wydajno$¢ pradowa por-
téw mikrokontrolera jest na
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List. 1. Program sterujgcy pracqg mikrokontrolera
w sterowniku lampy

Program zostal napisany przez Piotra Andryszczaka.
; Pracuje z kwarcem ok. 12MHz. Poszczegdlne efekty

; zostaly napisane tak (za pomocag “clr” i ”"setb”),

; aby mozna byto tatwiej je modyfikowad.

CPU atmel.def

org 00h
ajmp start

org 03h
ajmp przycisk

org 13h
ajmp stop

START:
mov P1,#FFh
mov P3,#FFh
mov R2,#00

mov A, P3
jb Acc.3,dalej
mov P1,#FFh

clr P1.1 ; Jesli STOP spowodowal wlaczenie
clr P1.0 ; zasilania to diody wyswietlaja:

clr Pl.4 JRKR | ko
mov B, #5 ; Czas opoznienia
acall op
clr P1.2
clr P1.3
aa:
ajmp aa
przycisk:
inc R2
reti
dalej:
mov IE,#10000101b
mov IP,#00000101b
setb ITO
setb IT1
clr P3.0

efektl: P 2 T R £ 1

mov P1,#FFh ;.*;**..***...**....* .....
cjne R2,#1,efekt2
clr P1.2
acall opz
clr P1.1
acall opz
clr P1.0
acall opz
clr Pl.4
acall opz
clr P1.3
acall opz
cijne R2,#1,efekt2
setb P1.2
acall opz
setb P1.1
acall opz
setb P1.0
acall opz
setb P1.4
acall opz
setb P1.3
acall opz
ajmp efektl
efekt2: PoRLLLELR R LU
mov P1l,#FFh
cjne R2,#2,efekt3
clr P1.2
clr P1.3
mov B, #2
acall op
setb P1.2
setb P1.3
clr P1.1
clr Pl.4
acall opz
cijne R2,#2,efekt3
acall opz
setb P1.1
setb P1.4
clr P1.0
mov B, #2
acall op
setb P1.0
ajmp efekt2
efekt3: jooREEER L.
cjne R2,#3,efektd
mov P1,#00h
acall opz
mov P1l,#FFh
acall opz
cjne R2,#3,efektd
mov B, #2
acall op
ajmp efekt3

efektd: Pt IO oot

mov P1l,#FFh
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efekt5:

cjne

efekté6:

wylacz:

stop:

cjne R2,#4,efekt5

clr P1.2 JLED 1
mov B, #2

acall op

setb Pl1.2

clr P1.3 ;LED 5
mov B, #2

acall op

setb P1.3

R2,#4,efekt5

clr P1.1 ;LED 2
mov B, #2

acall op

setb Pl.1

clr P1.4 ;LED 4
mov B, #2

acall op

setb Pl.4

clr P1.0 ;LED 3
mov B, #2

acall op

setb P1.0

ajmp efekt4d

mov P1l,#FFh
cjne R2,#5,efekt6
clr Pl1.2

clr Pl.1

mov B, #3
acall op
setb P1.2
setb P1.1
R2,#5,efekt6
clr Pl.4

clr P1.3

mov B, #3
acall op
setb P1.4
setb P1.3
ajmp efekts

mov P1l,#FFh L O T
cjne R2,#6,wylacz
clr P1.2 ;LED 1
acall opz
setb P1.2
clr P1.1 ;LED 2
acall opz
setb Pl1.1
clr P1.0 ;LED 3
acall opz
setb P1.0
clr P1.4 ;JLED 4
acall opz
setb P1.4
cjne R2,#6,wylacz
clr P1.3 ;LED 5
acall opz
setb P1.3
clr P1.4 ;LED 4
acall opz
setb P1.4
clr P1.0 ;LED 3
acall opz
setb P1.0
clr P1.1 ;LED 2
acall opz
setb P1.1
ajmp efekt6

; wylaczenie ukladu
setb P3.0

SRRE L xxxxx
push B
mov P1,#FFh

acall opz

stopx:

clr Pl1.1
clr P1.0
clr Pl.4
mov B, #5
acall op
clr Pl1.2
clr P1.3

mov A, P3
jnb Acc.3,stopx

acall opz
mov P1,#FFh
acall opz

pop B
reti
opz:
mov B, #1
op: ; Opoznienie dla kwarcu ok. 12MHz
mov RO, #FFh ; Dla kwarcu 32,768kHz wpisac 00h
opl:
mov R1,#FFh
oplx:

nop
djnz R1,oplx
djnz RO,opl
djnz B,op
ret

END
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tyle duza, ze mozemy bezpo-
§rednio sterowac¢ diodami
$wiecacymi. Maty pobér pra-
du przy duzej intensywnosci
s§wiecenia uzyskalem dzieki
zastosowaniu diod firmy
Kingbright o oznaczeniu L-
793SRC-F.

Opis uktadu

Po wlozeniu baterii (2xR6)
do pojemnika uklad pozostaje
wylaczony, az do momentu,
gdy naci$niemy hamulec
w rowerze lub przycisk wia-
czajacy. Gdy to nastapi, tran-
zystory T1 i T2 =zaczynaja
przewodzi¢, dotaczajac ujem-
ny biegun zasilania do wy-
prowadzenia GND mikrokon-
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trolera. Wtedy, po wyzerowa-
niu, mikrokontroler sprawdza,
czy jest naci$niety przycisk
(co jest rozpoznawane przez
sprawdzenie poziomu napie-
cia na wyprowadzeniu P3.2).
Jesli nie, oznacza to, ze zala-
czenie nastapilo na skutek na-
ci$niecia hamulca i maja sie
zaSwieci¢ wszystkie diody.
Nastepuje to dwustopniowo:
najpierw $wieca sie diody 2,
3, 4, a po chwili dwie skraj-
ne, czyli 11 5. Swieca do mo-
mentu puszczenia hamulca -
tranzystory przestaja przewo-
dzi¢ i zasilanie jest odcinane
od uktadu. Jezeli zalaczenie
zasilania nastapilo przy-
ciskiem dotaczonym do wy-
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prowadzenia P3.2 portu, to na
wyprowadzeniu P3.0 tego
portu wystepuje poziom niski
(wpisywane jest ,,0“) podtrzy-
mujacy zalaczone tranzystory
nawet po jego puszczeniu.
Jednoczesnie wyswietlany be-
dzie efekt numer 1. Jezeli te-
raz wcidniemy ponownie
przycisk, uktad przejdzie do
wyéwietlania kolejnego efek-
tu, a jesli jest to ostatni z lis-
ty, to na wyprowadzenie P3.0
wpisana zostanie jedynka
i uktad wyltaczy sie. Po wcis-
nieciu hamulca w czasie nor-
malnej pracy diody Swieca
sie, jak juz wczes$niej wspom-
niano.

Piotr Andryszczak

WYKAZ ELEMENTOW
Rezystory

R1: 51kQ

R2: 4,7kQ

R3...R7: 75Q
Kondensatory

C1, C2: 100nF

C3, C7: 220nF

C4, C5: 30pF

Cé6: 470uF/16V
Pétprzewodniki

D1...D3: 1N4148
D4...D8: diody LED
(najlepiej Kingbright typ
L-793SRC-F)

T1: BC557

T2: BC547

Ul: AT89C2051
(zaprogramowany)
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