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NIPROJEKTY

Wspdlng cechq uktaddéw opisywanych w dziale "Miniprojekty" jest tatwos¢ ich praktycznej realizacji. Zmontowanie
uktadu nie zabiera zwykle wiecej niz dwa, trzy kwadranse, a mozna go uruchomic w ciqgu kilkunastu minut.
Uktady z “Miniprojektow” mogq byc¢ skomplikowane funkcjonalnie, lecz tatwe w montazu i uruchamianiu, gdyz ich
ztozonos¢ i inteligencja jest zawarta w uktadach scalonych. Wszystkie uktady opisywane w tym dziale sq wyko-
nywane i badane w laboratorium AVT. Wiekszo$¢ z nich znajduje sie w ofercie kitow AVT, w wyodrebnionej serii
“Miniprojekty” o numeracji zaczynajqcej sie od 1000.

Osmiobitowy przedtuzacz do transmisji danych

Przesylanie danych

na duze odleglosci jest
klopotliwe ze wzgledu
na zakiécenia panujqce
w liniach przesylowych.
O ile szeregowy sygnal
moze zosta¢ przestany na
odleglos¢ rzedu kilkuset
metréw, to sygnaly
réwnolegle sprawiajq

o wiele wiecej klopotow.
Rowniez pod wzgledem
ekonomicznym znacznie
tariszym rozwiqzaniem
jest zastosowanie

kabla dwuzylowego niz
osmiozylowego.
Rekomendacje:

do wszelkiego typu
aplikacji, w kiorych
konieczne jest przesylanie
cyfrowych danych na duze
odleglosci.
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Prezentowany w artyku-
le przedluzacz umozliwia
przesylanie  o$miobitowych
danych za pomocg przewo-
du dwuzylowego. Przesylany
sygnal jest kodowany, co
ogranicza bledy powstale
podczas transmisji. Uklad
byl testowany z uzyciem
przewodu telefonicznego
dwuzylowego (tzw. skretki)
o dlugosci 500 m. Przy ta-
kiej odlegtoéci transmisja po-
miedzy modulami przebiegata
bezproblemowo. Uklad moze
wiec znaleZé zastosowanie
w ukladach zdalnego stero-
wania lub w systemach alar-
mowych, rozszerzajac liczbe
dotaczonych czujnikéw, bez
potrzeby rozbudowy istnie-
jacej instalacji alarmowej.
W takiej sytuacji po jednej
parze przewodéw moze bycé
sprawdzanych osiem czujni-
kéw, a dodatkowo przerwa-
nie lub zwarcie gltéwnej linii
zostanie natychmiast wykryte,
gdyz w odbiornik zasygnali-
zuje brak transmisji pojawie-
niem sig stanu wysokiego na
wyjsciu ,, TRO”.

Schemat elektryczny
nadajnika/odbiornika przedsta-
wiono na rys. 1. Gléwnym
elementem urzadzenia jest
uklad scalony US1. Uklad
ten jest koderem/dekoderem

danych, ktéry w =zalezno-
§ci od stanu na wejsciu
,MODE” moze pracowacl

jako nadajnik lub odbior-
nik, dzieki temu taki sam
modul moze pracowaé jako
nadajnik i odbiornik (tryb
wybierany jest za pomoca
zworki JP1).

Jesli na tym wejsciu
panuje stan wysoki (zwor-
ka JP1 w pozycji 1-2), to
uklad jest w trybie nadaj-
nika, sygnaly pojawiajace
sie na wejsciach kodujacych
A1...A10 oraz na wejSciach
danych D1..D8 sg przetwa-
rzane na postaé szeregowg
i wysylane poprzez wyjscie
,TRO”. Wejscia kodujgce stu-
zg do ustalenia wspélnego
kodu nadajnika i odbiornika.
Jest to szczegblnie wazne,
gdy komunikacja pomiedzy
ukladami odbywa sie droga
radiows, gdyz sygnal jest
narazony na zakl6cenia oraz
istnieje mozliwo§¢ pracy Kkil-
ku niezaleznych nadajnikéw
w obrebie jednego odbior-
nika. Kodowanie informac;ji
zabezpiecza przed reakcjg
odbiornika na sygnal przy-
padkowego nadajnika.

Odbiornik uznaje dane
za prawidlowe tylko wtedy,
gdy stany na wejsciach ko-
dujacych obydwu uktadéw
sq takie same. W prezen-
towanym ukladzie jako tor
transmisyjny wykorzystywana
jest linia przewodowa, nie
ma mozliwoéci pojawienia
sig kilku nadajnikéw lub
odbiornikéw w linii trans-
misyjnej, wybor kodu jest
zbedny i dlatego wszystkie
wejScia kodujace sa zwarte
do masy, bez mozliwosci
zmiany ich standw.

Dane pojawiajace sie na
wejsciach danych D1...D8 sa
natychmiastowo przetwarzane
na posta¢ szeregowag i wy-
sylane do odbiornika. Dioda
$wiecaca D1 podlaczona do
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Rys. 1

wyjscia nadajnika sygnalizu-
je wysylanie danych przez
uklad US1.

Po drugiej stronie toru
transmisyjnego nalezy umie-
$ci¢ drugi, taki sam wuklad,
lecz wejscie wyboru trybu
pracy ,MODE” nalezy zewrzec¢
do masy (zworka JP1 w po-
zycji 2-3). Uklad US1 pracuje
wtedy jako odbiornik, do wej-
$cia ,,RXI” nalezy doprowadzi¢
sygnal z mnadajnika umiesz-
czonego na drugim kornicu
przewodu. Dioda $wiecaca
pracuje teraz w roli sygnali-
zacji synchronizacji obydwu
moduléw i §wieci przez caly
czas, gdy transmisja przebie-
ga prawidlowo. Zmiana stanu
na dowolnym wejsciu D1..D8
w module nadajnika jest wi-
doczna na wyjsciach D1...D8
odbiornika. W celu zabezpie-
czenia wyprowadzenn ukladu
scalonego  przed wysokim
napieciem mogacym pojawic
sie w diugich liniach trans-
misyjnych zastosowano diody
D1..D4. Diody te zwieraja
napiecia wieksze od napiecia
zasilania i mniejsze od masy
zasilania. Ze wzgledu na cza-
sochlonne procedury odbioru
i analizy odbieranych danych
przez uklad US1, podany stan

WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R1: 100kQ

R2: 1,5kQ

Kondensatory

C1: 100nF

C2: 120pF

Potprzewodniki

D1: dioda LED 5mm czerwona
D2...D5: 1N5817

US1: UM3758-108A

Rézne

CONT1: goldpin 1x12 kgtowy
JP1: goldpin 1x3 + zworka
Podstawka DIL24

Plytka drukowana jest dostgpna
w AVT — oznaczenie AVT-1394.

Wzory plytek drukowanych
w formacie PDF sq dostepne
w Internecie pod adresem:
pcb.ep.com.pl oraz na plycie
CD-EP7/2004B w katalogu PCB.
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na wejéciach danych nadajni-
ka nalezy utrzymywac przez
czas nie mniejszy niz 100ms,
taki czas daje gwarancje, ze
odbiornik ,zdazy” prawidtowo
odebra¢ dane.

Do pracy potrzebne sg
dwa moduly, jeden skonfigu-
rowany jako nadajnik, drugi
jako odbiornik. Jako zasilanie
nalezy zastosowaé napiecie
stabilizowane 5 V. Na rys. 2

PROJEKTY
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Rys. 2

przedstawiono spos6b potg-
czenia modultéw.

Krzysztof Plawsiuk
krzysztof.plawsiuk@ep.com.pl

Bezpieczny zasilacz diod LED

Jak wiadomo, do

pracy diody $wiecqcej
LED jest wymagane
przylozenie napiecia

o wartosci okofo
1,4...1,8 V (w zaleznosci
od koloru $wiecenia).
Prqd pobierany przez
diode przy optymalnym
natezeniu $wiatfa

w zaleznosci od rodzaju
diody miesci sie

w granicach 2..20 mA.
Rekomendacje: we
wszelkiego rodzaju
urzqdzeniach, w ktérych
diody LED sq zasilane
napieciem o zmieniajqcej
sie wartosci.
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Aby =zasili¢ diode ze
zrédla o napiecia kilku czy
kilkunastu woltéw, nalezy
w szereg z nig wlaczy¢ od-
powiedni rezystor. Warto$é
jego rezystancji jest obli-
czana z prawa Ohma. Tak
obliczona warto$¢ rezystora
szeregowego jest sluszna
dla jednej wartoéci napiecia
zasilania. Je$li napiecie za-
silania zostanie zmienione,
to zmianie ulegnie takze na-
tezenie pradu, a co za tym
idzie — zmieni sig intensyw-
nos$¢ S$wiecenia diody.

Przedstawiony na rys. 1
uklad eliminuje te niedogod-
noé¢, gdyz zamiast rezystora
w szereg z diodg wlgczono
regulowane zrédlo pradowe.
Warto$¢ pradu jest regulo-
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Rys. 3

wana za pomoca rezystora
R i dla podanej wartosci
warto§¢ pradu w obwo-
dzie jest utrzymywana na
poziomie 10 mA. Uklad
LM334 moze byé zasilany
napieciem o wartosci nawet
40 V, jednak podczas testéw
zwiekszenie napiecia ponad
warto$¢ 25 V objawialo sie
znacznym wzrostem tempe-
ratury tego elementu. Dlate-
go zalecane jest stosowanie
tego ukladu dla napiec
z zakresu 5...25 V, co gwa-
rantuje utrzymanie zalozonej
warto$ci pradu, niezaleznie
od warto$ci napiecia zasi-
lania. Przedstawiony uklad
moze takze stuzy¢ jako
prébnik napiecia pracujacy
w podanym zakresie.
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Uktad zmontowano na
plytce, ktérej schemat mon-
tazowy przedstawiono na
rys. 2.

Krzysztof Plawsiuk
krzysztof.plawsiuk@ep.com.pl

WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R: 6,80

Potprzewodniki

D: LED 5mm czerwona

U: LM334

Rézne

JP: goldpin 1x2 meski kgtowy

Plytka drukowana jest dostepna
w AVT — oznaczenie AVT-1393.

Wzory plytek drukowanych
w formacie PDF sq dostepne
w Internecie pod adresem:
pcb.ep.com.pl oraz na plycie
CD-EP7/2004B w katalogu PCB.

Elektronika Praktyczna 7/2004



