MINIPROJEKTY

Wspdolng cechq uktadow opisywanych w dziale ,Miniprojekty” jest tatwosc ich praktycznej realizacji. Zmontowanie
uktadu nie zabiera zwykle wiecej niz dwa, trzy kwadranse, a mozna go uruchomic w ciqgu kilkunastu minut.

Uktady z ,Miniprojektow” mogq byc¢ skomplikowane funkcjonalnie, lecz tatwe w montazu i uruchamianiu, gdyz ich
ztozonos¢ i inteligencja jest zawarta w uktadach scalonych. Wszystkie uktady opisywane w tym dziale sq wykony-
wane i baane w laboratorium AVT. WiekszoSC z nich znajduje sie w ofercie kitow AVI, w wyodrebnionej serii ,Mini-
projekty” o numeracji zaczynajqcej sie od 1000.

ARM na DIP-ie

Mikrokontrolery ARM cenowo
staly sie dostepne dla wiekszosci
elektronikéw. Bez wiekszych
trudnosci mozna takze

znalezé narzedzia stuzqce do
realizacji projektéw na tych
ukfadach, powaznym problemem
jest natomiast zdobycie
odpowiednich stabilizatoréw LDO
i przylutowanie wyprowadzen
rozmieszczonych co 0,5 mm.
Wszystkie te problemy rozwiqzuje
modul prezentowany w artykule.
Rekomendacje:

ukfad z pewnosciq bedzie
przydatny dla aktualnych

i przyszlych uzytkownikéw
mikrokontroleréw ARM.
Zwiegkszenie wygody

stosowania mikrokontrolera

na pewno zacheci do prob i
eksperymentowania z ARM-ami.

PODSTAWOWE PARAMETRY

Piytka 0 wymiarach 92 x 20 mm
Zasilanie +5 V

Format ziacza DIP40

Mozliwos¢ zastosowania mikrokontrolerow ARM
LPC2104/06/06

Wszystkie nozki mikrokontrolera sg
wyprowadzone na zfacze DIP40
Konwersja na plytce napig¢ zasilajacych
5 V/3,3 Voraz 5 V1,8V

Whbudowany na plytce kwarc 12 MHz,
opcjonalnie — programator IAP
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7 jednej strony — ze wzgledu na
malg zlozonos$é - projekcik ten do-
skonale pasuje do Miniprojektéw, =z
drugiej — biorac pod uwage moc ob-
liczeniowy zastosowanego w nim mi-
krokontrolera — réwnie uzasadnione
bytoby opublikowanie opisu modutu
w ,mega” projektach.

Idea przyswiecajaca autorowi byla
nastepujaca: przygotowaé rodzaj prze-
lotki umozliwiajgcej stosowanie mi-
krokontroler6w montowanych w obu-
dowach LQFP48 z rastrem rozmiesz-
czenia wyprowadzen 0,5 mm na ply-
tach wykonywanych w warunkach
domowych. Ze wzgledu na walory
praktyczne jak ,obudowe docelowg”
wybrano DIP40. Poniewaz na plytce
zintegrowano takze stabilizatory LDO
(o napieciach wyjsciowych 1,8 V - do
zasilania rdzenia i 3,3 V - do zasila-
nia linii [/O) oraz programator IAP (In
Application Programming), jej wymiary
powiekszono w jednej osi, pozostawia-
jac typowa dla DIP40 szeroko$c.

Schemat elektryczny modutu po-
kazano na rys. 1. Wszystkie wypro-
wadzenia mikrokontrolera U3 dolaczo-
no do stykéw zlacz JP1 i JP2, ktére
rozmieszczono na plytce drukowanej
w taki sposé6b, ze tworzg podstawke
DIP40. Do prawidlowej pracy mikro-
kontrolera wystarcza stabilizatory U1l i
U2, kwarc X1 oraz elementy pasywne:
C1...C6, R7. W przypadku, gdy uzyt-
kownik zamierza programowaé¢ pamiec
Flash mikrokontrolera w systemie (apli-
kacji), warto wlutowaé¢ na plytce takze
pozostale elementy pokazane na sche-
macie. Uklad U4 mozna wykorzystaé
takze podczas normalnej pracy mikro-
kontrolera, jako interfejs napigciowy dla
portéw COMO i COM1. W takim przy-
padku do linii TxCOMO/1 i RxCOMO/1
nalezy dolaczy¢ zlacza DBIM (lub F
w zaleznosci od planowanej konfigura-
cji polaczenia) — mozna je umie$ci¢ na

plytce drukowanej urzadzenia, w kt6-
rym zastosowano opisywany modul.
Schemat montazowy plytki druko-
wanej pokazano na rys. 2. Zastosowa-
no dwustronny montaz elementéw, co
znacznie uproscito projekt druku, z ko-
niecznosci do$¢ gestego. Mozaiki $ciezek
obydwu warstw plytki drukowanej po-
kazano na wkladce wewnatrz numeru.
Jako U3 mozna zastosowaé jeden
z trzech mikrokontroleréw firmy Phi-
lips: LPC2104, 2105 lub 2106. Wszyst-
kie wymienione mikrokontrolery maja
128 kB pamigci Flash i identyczne
peryferia, ré6znig sie tylko pojemnoscia
wbudowanej pamieci SRAM (odpo-
wiednio: 16/32/64 kB).
Pz

WYKAZ ELEMENTOW

(rezystory i kondensatory

w obudowach 0805)

Rezystory
R1: usung¢ w przypadku nie ko-
rzystania z programatora AP
R2, R4: 33 kQ
R3: 22 kQ
RS: usungc w przypadku nie ko-
rzystania z programatora |AP
R6, R7: 10 kQ
Kondensatory
C1, C3, C4: 10 pF/16 V

C2, C7, C8, C9, Cl0, CI1,
C12: 100 nF

C5, C6: 33 pF
Potprzewodniki
Ul: SPX1117-1,8
U2: SPX1117-3,3

U3: LPC2106

U4d: MAX232

T1, T22 BC850 w SOT-23
D1, D2, D3: LL4148
Inne

X1: 12 MHz

JP1, JP2: gold-piny 1x20
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Rys. 1. Schemat elektryczny

MAX232

- [AVT-1411A] piytka drukowana

AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA
1 ELEKTROTECHNIKA KOLEJOWA

bezstykowe czujniki zblizeniowe
tachometry

liczniki impulséw i czasu
wskazniki temperatury
wskazniki pradu i napiecia
uktady kontroli ruchu

zasilacze przemystowe 24VDC

przekazniki czasowe | 'yya reztaty z zakresu
styczniki AC i DC

SIMATIC S$S7-200
ztacza przemystowe

przetaczniki i inne elementy stykowe
sterowniki SIMATIC S7-200, S7-300
falowniki SINAMICS, MICROMASTER
panele operatorskie SIMATIC HMI
moduty logiczne LOGO!

przetworniki obrotowo-impulsowe
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Wiecej szczegotowych informacji:
IMPOL-1 Sp.j.

02-255 Warszawa

ul. Krakowiakow 103

tel. (22) 886-56-02

fax (22) 886-56-04
www.impol-1.pl T

Zapraszamy do naszego stoiska J-2 w Hali Il na targach AUTOMATICON 2005
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