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Projekty dla LOGO!

Sterowanie winda za pomoca LOGO!

Automatyczne windy sq
powszechnym skladnikiem
wielu réznych maszyn,

linii produkcyjnych i tasm
montazowych. Uklad
sterowania windg mozna
zrealizowaé w najprostszej
technice przekaznikowej,
znacznie wieksze mozliwosci
daje jednak sterownik
LOGO! Prezentowany
artykul nie jest kompletnym
i mozliwym do bezposredniego
zastosowania w praktyce
projektem, lecz jedynie
szkoleniowq i edukacyjnq
probq przedstawienia oraz
rozwiqzania problemu.

Automatyczne windy umoz-
liwiaja odbieranie, podnoszenie,
opuszczanie oraz dalsze podawa-
nie przedmiotéw. Wchodza w skiad
wielu maszyn 1ilinii produkcyjnych
o bardzo réznorodnych zastosowa-
niach. Windy czesto stosowane sg
na taS§mach montazowych i sluzg
do podawania montowanych detali
na dogodnag dla obstugi wysokosé.
Zmontowane i zapakowane produkty
opuszczane sg rowniez za pomoca
wind. Opuszczanie umozliwia wy-
godny odbiér produktéw na przy-
ktad za pomocg wézkéw transpor-
towych. Zastosowanie sterownika,
takiego jak na przyktad LOGO!
12/24RC gwarantuje niezawodno$é
i przejrzysto§¢ uktadu sterowania.
Zapis algorytmu pracy w postaci
programu, a nie na zasadzie polg-
czen pomiedzy sterujacymi elemen-
tami umozliwia pézniejsze tatwe
modyfikacje dzialania uktadu. Poza
tym korzystajac z dostgpnego w LO-
GO! wyswietlacza LCD i przyciskow
kursora mozna stworzy¢ prosty pa-
nel serwisowy.

Idea dzialania

Zadaniem przedstawionej na
rys. 1 windy jest pobranie przed-
miotu z gory, opuszczenie ipodanie
go na dolng tasme. Stanem poczat-
kowym windy jest jej gérna pozy-
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cja ibrak obecnosci
paczki na windzie.
Po przesunieciu
przez operatora
przedmiotu na brzeg
gornej tasmy, uklad
sterowania wykrywa
obecnos$é¢ przedmio-
tu iuruchamiany
jest przenoénik rol-
kowy M1. Nastep-
nie po ustawieniu
paczki na przeno-
$niku, winda jedzie
w do6t. Po osiagnie-
ciu dolnej pozycji uruchamiane sg
oba przenoéniki rolkowe: windy M1
i odbioru M2. Paczka jest transpor-
towana. Po odsunieciu paczki na
wystarczajacg odleglo$¢ winda jedzie
w gore, co oznacza powr6t do pozy-
cji poczatkowej. Przedstawiona win-
da wykonuje ruch pomiedzy dwiema
skrajnymi pozycjami: goérna i dolna,
awiec jej uklad mechaniczny mozna
skonstruowa¢ na sitowniku.

Winda

Rys. 1.

Schemat ukladu

Na rys. 1 pokazano rozmieszcze-
nie czujnikéw inapedéw na win-
dzie. W tab. 1 przedstawione sa
czujniki i przyciski dolaczone do
wejs¢ LOGO! natomiast w tab. 2
elementy wyjsSciowe. Zadaniem
czujnikéw B1, B2 iB5 jest detekcja
obecnosci paczki odpowiednio na
taSmie, windzie iodbiorze. Najlepiej
do tego zastosowaé czujniki optycz-
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Przeno$niki rolkowe

Rysunek prezentuje konstrukcje windy oraz
rozmieszczenie na niej czujnikow

Tab. 1. Wejscia sterownika LOGO!

Wejscie = Element Opis

Optyczny czujnik

11 B1 obecnosci paczki na
tasmie
Optyczny czujnik

12 B2 obecnosci paczki na
windzie

3 B3 Kontaktronowy czujnik
pozycji gornej sitownika

4 B4 Kontaktronowy czujnik
pozycji dolnej sitownika
Optyczny czujnik

15 B5 obecnosci paczki na
odbiorze

16 S1 Przycisk startu

17 S2 Przycisk stopu

ne. Umieszczenie ich od spodu
zapewni tatwo$§¢ montazu do kon-
strukcji. Jednocze$nie odleglosé czuj-
nika od wykrywanej paczki bedzie
na tyle mata, ze w zupelnosci wy-
starczy zastosowanie czujnikéw od-
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Rys. 2. Schemat potgczern sterownika LOGO! z elementami wejSciowymi:
czujnikami i przyciskami oraz wyjsciowymi stycznikami i elektrozaworami
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Tabh. 2. Wyjscia sterownika LOGO! Tab. 3. Komunikaty alarmowe
Wyjscie = Element Opis Komunikat Opis
o " mfllfgk Za'adczaia?lz' silnik Jednoczesne pobudzenie
1 0d napgdu rolkowego czujnikdw pozycji gornej
windy ERROR B3 B4 | jolnej sitownika. Sprawdzic
Stycznik zataczajacy silnik czujniki B3 iB4.
Q2 K2 M2.0d napedu rolkowego Paczka nie dojechafa na
SIS czas do czujnika BS.
Elektrozawor sitownika Sprawdzi¢ prace silnikow
a3 Y1 |- cewka od ruchu ERROR M1 M2 |M1 iM2, ruch rolek na
W gorg windzie i odbiorze oraz
Q4 Y2 Elektrozawor sifownika czujnik obecno$ci paczki na
— cewka od ruchu w dof odbiorze.
biciowych. Gdyby takie rozwigzanie ~Oprogramowanie

okazalo sie niemozliwe, to mozna
po bokach tasmy umiesci¢ optycz-
ne czujniki refleksyjne wraz z ele-
mentami odblaskowymi: lusterkami
lub folig. Czujniki B3 i B4 stuzag
do detekcji pozycji tloka silownika.
Do tego celu najlepiej nadaja sie
wsuwane w profil sitownika czujniki
kontaktronowe. Informacje na temat
czujnikéw kontaktronowych oraz za-
sady ich uzytkowania przedstawiono
w artykule ,Czujniki kontaktronowe
w automatyce. Zastosowania i prak-
tyczne problemy”, ktéry byt opubli-
kowany w EP1/2006.

Zadaniem silnikéw M1 i M2
jest napedzanie przeno$nikéw rol-
kowych na windzie oraz odbiorze.
Silniki sg zalgczane przez styczniki
K1 iK2. Elektrozawory Y1 iY2 ste-
rujg ruchem sitownika. Przycisk S1
stuzy do zalaczania pracy windy,
natomiast S2 wylgcza sterowanie.
Wpiety w obw6d zasilania przycisk
S3 typu NC stuzy do awaryjne-
go wylaczenia uktadu. Centralnym
elementem sterowania jest kontroler
LOGQ! 12/24 RC o napieciu zasila-
nia 12/24 VDC z oSmioma wej$cia-
mi binarnymi i czterema przekazni-
kowymi. Na rys. 2 przedstawiono
schemat polaczen sterownika LOGO!
z elementami wej$ciowymi: czujnika-
mi i przyciskami oraz wyj$ciowymi
stycznikami i elektrozaworami.
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Rys. 3. Po rbwnoczesnym pobu-
dzeniu czujnikbw pozycji dolnej

i gornej sitownika na wyswietlaczu
LCD LOGO! pojawia sie komunikat
,ERROR B3 B4”

Oprogramowanie LOGO! wyko-
nano w jezyku drabinkowym LAD
(Ladder Diagram Editor) i przy
uzyciu programu LOGO!Soft Com-
fort. W napisanej aplikacji mozna
wydzieli¢ kilka blokéw: urucha-
mianie iwylaczanie windy, usta-
wianie i zerowanie (w zaleznoS$ci
od sygnaléw wejsciowych i stanu
pracy) przerzutnikéw RS odpo-
wiadajacych konkretnym ruchom
windy, przekazywanie sygnalow
z wyj$¢ przerzutnikéw RS na wyj-
§cia sterownika, generowanie i wy-
Swietlanie komunikatéw alarmo-
wych. Przed zatadowaniem apli-
kacji do sterownika zasymulowano
jej dziatanie w LOGO!Soft Comfort.
Program sterowania winda jest za-
mieszczony na plycie CD-EP04/
2006B. Mozna go réwniez pobraé
ze strony www.ep.com.pl.

Zadaniem programu jest nie
tylko bezposrednie sterowanie
winda, ale réwniez generowanie
komunikatéw alarmowych. W sytu-
acji alarmowej wylaczane jest ste-
rowanie, a na wy$wietlaczu LCD
kontrolera pojawia sie odpowied-
nia informacja. Ponowne zalacze-
nie sterowania przyciskiem Start
mozliwe jest dopiero po usunie-
ciu problemu i skasowaniu alarmu
z klawiatury sterownika. Za sytu-
acje alarmowg nalezy na przyklad
uznaé podanie sygnalu na wejscia
I3 i14, czyli réwnoczesne pobu-
dzenie czujnikéw pozycji gérnej
i dolnej sitownika. Moze tak sie
zdarzy¢ w przypadku uszkodze-
nia jednego z kontaktronéw. Tabe-
la 3 przedstawia oprogramowane
alarmy. Sa to oczywiscie tylko
przykitady, w rzeczywistoéci moze
wystapi¢ znacznie wiecej sytuacji
awaryjnych, ktére réwniez warto
oprogramowac.

Wojciech Nowakowski
wojciech.nowakowski@ep.com.pl
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