W rubryce ,Analog Center” prezentujemy skrotowe opisy urzqgdzen charakteryzujgcych sie interesujgcymi, czesto
wrecz odkrywczymi, rozwiqzaniami uktadowymi. Przypominamy takze cieszqce sie najwiekszym powodzeniem, proste
opracowania pochodzgce z redakcyjnego laboratorium.
Do nadsytania opisow niebanalnych rozwigzan (takze wyszukanych w Internecie) zachecamy takze Czytelnikow.
Za opracowania oryginalne wyptacamy honorarium w wysokosci 300zt brutto, za opublikowane w EP informacje
o interesujgcych projektach z Internetu honorarium wynosi 1560zt brutfo. Opisy, propozycje isugestie prosimy przesytac

na adres: analog@ep.com.pl.

Tester akumulatorow i baterii

Uklad w wielu przypadkach bedzie
skuteczng pomoca przy okresleniu sta-
nu zrédla pradu.

Dziatanie uktadu polega na pomia-
rze rezystancji wewnetrznej zrédta
napiecia. Schemat blokowy pokazany
jest na rys. 1. Gdy przez zrédlo pra-
dowe nie plynie prad, na zaciskach
AiB wystepuje napiecie stale réwne
sile elektromotorycznej E. Gdy przez
zrédlo ptynie prad o stalej wartosci,
wtedy napiecie Upp zmniejsza sig
o spadek napiecia na rezystancji we-
wnetrznej Rw. Aby w prosty sposéb
okresli¢ rezystancje Rw, ktéra ma
zwigzek ze stopniem rozltadowania
Zrédta, wprowadzono generator GEN
o malej czestotliwosci pracy. W chwi-
lach przeptywu pradu Inapiecie wyj-
Sciowe zmniejsza sie o warto§¢ U=I*
Rw. Taka warto$¢ miedzyszczytowa
ma skladowa zmienna na zaciskach
badanego Zrédia.

W czasie pracy generatora wolto-
mierz napiecia stalego V1 wskaze
srednig warto$¢ napigcia zrédla pod
obcigzeniem, natomiast wskazanie
woltomierza napig¢ zmiennych bedzie
wprost proporcjonalne do rezystancji
wewnetrznej Rw. W zaleznosci od ty-
pu ipojemnosci zrédla oraz posiada-
nego miernika nalezy dobra¢ prad
Ioraz czestotliwo$¢ pracy generatora.
Czgstotliwos$¢ ta powinna byé zasad-
niczo jak najmniejsza (nawet ponizej
1 Hz). Schemat elektryczny ukladu
pokazano na rys. 2. Generator jest
zbudowany z bramek CMOS. Zasto-
sowano zrédlo pragdowe z elementa-
mi LED, T1, T2. W zaleznosci od
potrzeb nalezy ustawi¢ prad I przez
dobér rezystora R4. Prawie cala moc
strat wydzieli sie na tranzystorze T2
- powinien wiec byé wyposazony
w odpowiedni radiator. Szacunkowa
warto$¢ pradu I wynosi:

I=1,5 [V]/R4

A ‘ ' Rezystor ten przy pracy ciaglej ob-
Rw | | "R ciazony bedzie mocg okolo:
g P=2,25/R4 gdzie R4 w omach, P
E ! GEN Ve @) w watach.
! Dioda LED (kolor zielony lub zét-
ci= Vi ty) bedzie przy okazji wskaznikiem
! 1 ! pracy zrédla pradowego. Zastosowanie
7777777777 'B 7zrédta pradowego pozwala przy prak-
Rys. 1 tycznie stalej wartoéci pradu I mierzyc
A
+0 >
R4
US1 4011 a7
lub 4001 ©
lub 4069 >
1 5 ZI:J
. : 6 T2 £
BD285 £
11 ;
R1 2 o
™ ™ ©
5 ¥ .
Rys. 2.

baterie o napieciu 2,4...12 V. W mode-
lu przy U=2,5 V bylo 1=0,25 A, gdy
U=10 V to I=0,3 A, a dla U=15V
prad 1=0,32 A.

Gdy mierzone beda zawsze te sa-
me zrédla (np. komplet akumulato-
réw), mozna nie montowaé¢ elemen-
tow R3 iLED, aodpowiednio zwiek-
szy¢ wartos¢ R4 — cala moc strat
wydzieli sie wtedy na rezystorze R4
i musi on mieé¢ odpowiednio duza
obcigzalnoéé. Gdyby uklad miat stu-
zy¢ do sprawdzania pojedynczych
ogniw (1,2 lub 1,5 V), nalezy go za-
sili¢ z oddzielnego Zrédla napiecia.
Zamiast tranzystoréw bipolarnych
mozna oczywisdcie uzy¢ jako klucza
MOSFET-a.

Tréjpozycyjny przetacznik P po-
zwala mierzy¢ napiecie bez obciaze-
nia (pozycja 2), napiecie przy obcia-
zeniu stalym pradem I (pozycja 1)
oraz napiecie stale izmienne przy
obcigzeniu impulsowym (pozycja 3).

Przy zamianie biegunéw baterii
uszkodzeniu ulegnie uklad scalony.
Dla unikniecia takiej sytuacji mozna
wlaczy¢ diode szeregowo zjednym
z przewodéw zasilajacych.

Wtasciwosci:

« Okreslenie stopnia rozfadowania baterii
i akumulatorow

« Zasilanie z badanego akumulatora

Dodatkowe informacje:
Bardziej szczeg6towy opis tego projektu mozna
znalez¢ w EP10/94.
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Podwajacz napiecia

Niezwykle prosta itania prze-
twornica podwajajaca napiecie zasila-
nia, co umozliwia osigganie napieé¢
wyjsciowych max. 28...30 V. Duzg
zaleta tego ukladu jest brak jakiej-
kolwiek indukcyjnoéci — dziala on
w oparciu o zasade ,pompy pojem-
no$ciowej”. Wydatnie upraszcza to
wykonanie urzadzenia. Uproszczony
schemat ilustrujacy zasade dziatania
przetwornicy przedstawia rys. 1.

Wydajnosé pradowa jest stosun-
kowo niewielka (ok. 5...15 mA), ale
w zupelnos$ci wystarczajaca do wie-
lu zastosowan - opisywane urzgdze-
nie bylo wykorzystywane do zasila-
nia stopni sterujacych tranzystorami
VMOS w falowniku duzej mocy, do
zasilania driveréw wys$wietlaczy flu-
orescencyjnych i w ukladzie polaryza-
cji czujnika gazu. Nie sg to wszyst-
kie mozliwe zastosowania — znalezie-
nie nowych na pewno nie sprawi

zadnych probleméw.
D1

Na rys.
1 pokazano
schemat
elektryczny
przetworni-
cy. Uktad
US1 spelnia
dwie funkcje
— jest genera-
torem wyzna-
czajacym czes-
totliwos¢ pra-
cy podwajacza
i jednoczes$nie
sterownikiem kluczujacym przelacz-
nik elektroniczny w postaci diod
D1 iD2. Poniewaz nie zastosowano
zewnetrznego ukladu przetaczajace-
go, warto§¢ napiecia wyjSciowego
jest nieco mniejsza niz mozna by
sig bylo spodziewaé. W praktce, po
uwzglednieniu spadku napiecia na
diodach D1 iD2, na wyjéciu otrzy-
mujemy napiecie o wartosci ok.:

N W

[wE 3
o7 BAX122 o BAX122
1000F —T— o C5
100UF R3
O
R2
4
R
2\ 1R 1 oca
T 10k
51cv
UsT
NES55
| et 1Na143
L

Rys. 1.

Zdalne sterowanie przez

Ukiad pelnowartosciowego zdal-
nego sterowania sze$cioma urzadze-
niami przez linie telefoniczng. Urza-
dzenie, pracuje na zasadzie automa-
tycznej sekretarki: jest podlaczone
do linii telefonicznej réwnolegle do
istniejagcego aparatu telefonicznego.
Wystarczy z dowolnego krafica $wia-
ta zatelefonowa¢ do siebie do domu
uzywajac aparatu majgcego mozli-
wo$¢ wybierania tonowego ipo kilku
dzwonkach nasz odbiornik ,przyjmie
rozmowe”, zglosi swoja gotowos¢ syg-
nalem dzwiekowym. Nalezy wtedy
poda¢ dwucyfrowe hasto umozliwiajg-
ce dostep do funkcji sterowania, a po-
tem nacisnaé jeden lub wigcej klawi-
szy numerycznych w telefonie. W ten

40

spos6b mozemy
sterowa¢ réznymi
urzadzeniami,
np. lampami
o$wietlenia
zewnetr-
Znego, Sys-
temem alar-
mowym,
symulator
obecnosci do-
mownikow,
kuchenka mik-
rofalows, itp. Od-
biornik moze tez by¢ sterowany recz-
nie za pomocy przyciskdw umieszczo-
nych na plycie czolowe;j.
Odbiornik jest zasilany napieciem

telefon

Uwy=2*Uwe-
-0,7(1)-1,4(2), przy czym:
(1) - spadek napiecia na dio-
dach D1 iD2. Dla diod Schot-
tky’ego wynosi ok. 2*0,35 V.

(2) —otyle zmniejszona jest am-
plituda przebiegu wyjéciowego na
wyjéciu Q uktadu US1.

Czestotliwo$é pracy przetworni-
cy okreélaja wartosci elementow
R1, R2 i C1. Dioda D1 powoduje
poprawienie symetrii przebiegu wy-
jsciowego, dzieki czemu z pewnym
przyblizeniem czas tadowania po-
jemnoSci C2 jest réwny czasowi
przekazywania ladunku do obcigze-
nia. Rezystor R3 ikondensator majg
za zadanie ograniczenie zakl6cen ge-
nerowanych przez przetwornice do
sieci zasilajace;j.

Dodatkowe informacje:
Bardziej szczegdtowy opis tego projekiu mozna
znalezé w EP10/94.

Wiasciwosci:
» Maksymalne napigcie wyjSciowe: ok. 30 V
» Wydajno$¢ pradowa: maks. 15 mA

12 V. Linia telefoniczna
jest podlaczona do zaciskéw oznaczo-
nych PHONE. Przychodzacy z centrali
sygnal wywotlania (dzwonienia) o czes-
totliwosci 25 Hz 1iamplitudzie kilku-
dziesigciu woltéw prze- EREEERIN
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chodzi przez [ R AF YT T i S SRR R
uktad wywolania z ele- j «I J J
mentami R1, C1 i powo-
duje pulsujace Swiece-
nie diody LED zawartej
w transoptorze OPT1.
Bramki U1C oraz
U1D formujg sygnaly
dla licznika U2. W sta-
nie spoczynku dioda
LED transoptora nie
$wieci, przez fototran-
zystor nie plynie prad,
i na wyj$ciu bramki
U1C wystepuje stan nis-
ki. Podczas dzwonienia
wysylane sg z centrali
w czterosekundowych
odstepach jednosekun-
dowe impulsy sygnalu
dzwonienia. Przychodza-
ce sygnaly powoduja _
pulsujace $wiecenie dio- £
dy transoptora OPT1. BN E—
W efekcie kazdy przy-
chodzacy jednosekundo- 3
wy impuls dzwonienia :
powoduje powstanie jed-
nosekundowego dodat- ;
niego impulsu na wy-
jSciu bramki U1C. !
Na wyjéciu bram- !
ki U1D pojawia sig
stan niski. Umozliwia !
to prace licznika U2.
Licznik U2 zlicza ko- }
lejne ,dzwonki”. Zwo- :
ra miedzy punktem K,
a jednym z wyjs¢ U2 !
decyduje, po ilu dzwon-
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kach odbiornik zareagu-
je iniejako ,odbierze
rozmowe”. Stan wyso-
ki na wejsciu (nézka
1) bramki U1A wymu-
sza na jej wyjéciu stan
niski. Tranzystor T1
przestaje przewodzic¢,
a wlacza sie tranzystor
T2. Zapala sig dioda
D14 itapie przekaznik
REL1. Przekaznik ten
dotacza do linii uzwo-
jenie wtérne transforma-
tora separujgcego TRI.
Wraz z zadzialaniem
przekaznika w linii te-
lefonicznej zaczyna ply-
naé¢ prad staly, co cen-
trala interpretuje jako
podniesienie stuchawki
w aparacie telefonicz-
nym. Centrala przestaje = @ tooooimimrorer e :
wysyla¢ sygnaly dzwo- Rys. 1.
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EEE®H nicnia i zestawia rozmowe.
Tym samym urzadzenie dzwigkiem
poinformuje abonenta wywolujacego
o swej gotowosci do przyjecia roz-
kazéw - sygnatéw DTMF. Abonent
wywolujacy naci$nie teraz w swym
aparacie, przelaczonym w tryb wy-
wolania tonowego, odpowiednie kla-
wisze. Sygnaly DTMF przychodzace
z linii podawane sg przez rezystor
R13 ikondensator C12 na wejscie
kostki U3, ktéra jest wlasciwym de-
koderem sygnaléw DTME W momen-
cie odebrania kazdego waznego syg-
nalu DTMEF, na wyjSciu StD (n6zka
15) kostki U3 pojawia sie dodatni
impuls, $wiadczacy ze na wyjéciach
Q1...Q4 pojawit sie $wiezo odebrany
kod. Sygnat zwyjscia StD umozliwia
prace dekodera U6. Ale dekoder U6
nie zostanie jednak odblokowany, jes-
li na poczatku nie zostanie odebrane
wlasciwe hasto. Hasto to sklada sie
z dwéch réznych cyfr dowolnie wy-
branych z zakresu 1...9. W konsekwen-
cji, po podaniu wlasciwego hasla,
nastgpne kody DTMF bedg dekodo-
wane przez kostke U6. Dodatnie im-
pulsy zwyjs¢ tej kostki ustawig lub

wyzeruja przerzutniki RS zawarte
w kostkach U7 1U8. Sygnaly z wyjsé
szeSciu przerzutnikéw sterujg pracag
tranzystoréw T5...T10 i przekaznikéw
wykonawczych REL2...REL7. Zasto-
sowanie przekaznikéw o pradzie sty-
kéw do 16 A umozliwia sterowanie
urzadzeniami o dowolnie duzej mocy.
Aby wilaczy¢ lub wylaczy¢ dowolne
spo$réd szeSciu urzadzen, nalezy
oprécz dwucyfrowego hasta, nadac
jednocyfrowy kod sterujacy. Nume-
ry nieparzyste wlaczaja urzadzenia,
a parzyste — wylaczaja. Pierwszy
tor (z przekaznikiem REL2) zostanie
wlaczony, jesli abonent wywolujacy
naciénie klawisz z cyfrg ,17, wyla-
czony - gdy naci$nie klawisz ,2”.
Dwa ostatnie tory sterowane sg ko-
dami ,9” i1,0” oraz ,*” i,#”. Jesli
urzadzenie odbierze przypadkowy te-
lefon od osoby ktéra nie zna zasa-
dy dziatania odbiornika inie nada
zadnych sygnatéw DTMF, wtedy po
pewnym czasie nastgpi samoczynne
rozlaczenie ukladu. Oprécz funkcji
zdalnego sterowania, urzgdzenie ma
mozliwo§¢ sterowania lokalnego.
Kontrole dziatania przekaznikéw za-

Witasciwosci:

» umozliwia zdalne sterowanie przy uzyciu
dowolnego klawiszowego aparatu telefonicz-
nego

« dostep dla 0s6b uprawnionych po podaniu
dwucyfrowego hasta

» mozliwo$¢ sterowania za pomoca lokalnej
klawiatury

* mozliwo$¢ sterowania pracg 6 urzadzen

* niezalezno$¢ od sieci energetycznej dzieki
rezerwowemu Zzasilaniu

* prosta konstrukcja dzieki zastosowaniu spe-
cjalizowanego dekodera DTMF

Dodatkowe informacje:

Bardziej szczeg6towy opis tego projektu mozna
znalez¢ w EdW4/97 lub na stronie
http://www.sklep.avt.pl pod nazwg AVT-251.

pewniajg diody Swiecace, dolaczone
do punktéow 0O1...06.

Do zasilania ukladu nalezy wyko-
rzystaé zewnetrzny zasilacz o napie-
ciu wyjSciowym 12 V ipradzie rzedu
kilkuset miliamperéw. Przy zastosowa-
niu wszystkich szesciu przekaznikéw
wykonawczych typu RM81 12 V, wy-
dajno$¢ zasilacza nie powinna byé
mniejsza niz 500 mA.

ARTHE

www.marthel.pl

PDW MARTHEL
PDW MARTHEL ul. Sosnowa 24-5

. Bielany Wroctawskie
WIECEJ NIZ PROFESJONALNA 55040 Kobierzyce
DYSTRYBUCJA tel. +48 71 3110711, 12
fax +48 71 3110713

Kontrolery Audio USB firmy Winbond

Nowa seria kontroleréw audio z interfejsem USB firmy Winbond stanowi kompletne,
wysoce zintegrowane i niskokosztowe rozwigzanie dla systeméw VolP. Wykonane na
bazie szybkiego mikrokontrolera 8051 uktady te stuza do realizacji ustug sieciowych

takich jak Skype, USB VolP opartym na protokole SIP, Microsoft Network czy Yahoo

Messenger.

Uktad W681306 zawiera:

« 4-kanatowy mikser PCM dla urzadzeri audio
(do zastosowari konferencyjnych)
« interfejs SPI do zewngtrznej pamigci flash
i interfejs do modutu LCD
« port sieci PSTN z obstugg DTMF i CID
« port USB 2.0

Zastosowania:

« telefony stacjonarne dwusystemowe:
PSTN (do sieci publicznej) lub
USB (do sieci IP)

« przewodowe i bezprzewodowe bramy U
do sieci PSTN

Uktad W681307 zawiera:

« 4-kanatowy mikser PCM dla urzadzeri
audio (do zastosowari konferencyjnych)

« interfejs SPI do zewngtrznej pamieci flash
i interfejs do modutu LCD

« 16-bitowy przetwornik AC/CA

« cyfrowe ukfady eliminacji echa (AEC)
i automatycznej regulacji wzmocnienia

Zastosowania:
- mikrotelefony i telefony
gtosSnoméwigce USB

(AGC) « telefony USB z wyswietlaczem LCD
« wzmacniacz mikrofonowy i stuchawkowy < adaptery telefonow analogowych
« port USB 2.0 (ATA) z interfejsem USB
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