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Przyktady dlapmikro

AT91SAM7S256

Prezentacje sposobu obslugi
wyswietlacza z kontrolerem
S6B1713 konficzymy omowieniem
sposobu sterowania
podswietlaczem LED RGB.

Do tego celu wykorzystano
wielokanalowy generator PWM,
ktérego efekty dzialania wida¢
na fotografiach.

Generator PWM
w mikrokontrolerze
AT91SAM7S256
Budowe generatora PWM w mi-
krokontrolerze AT91SAM7S256
przedstawiono na rys. 5. Sklada sie
on zczterech identycznych kanatéw
taktowanych sygnalem MCK za po-
srednictwem ukladu Clock Genera-
tor, umozliwiajacego wybér wspét-
czynnika podzialu sygnalu MCK
w szerokim zakresie. Budowe uktla-
du Clock Generator przedstawiono
na rys. 6.
Uktad Clock Generator podzielo-
no na trzy czesci:
- licznik modulo n umozliwiajacy
uzyskanie 11 warto$ci sygnalu
Zegarowego:

FMCK FMCK FMCK FMCK FMCK

MEE> 924 7 8 716 7 32
FMCK FMCK FMCK FMCK FMCK

64 128 * 256 512 1024

— dwa liniowe dzielniki dostar-
czajace dwa niezalezne sygnaly
CLK, i CLK, otrzymane wsku-
tek podzialu dowolnego sygnatu
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wyjéciowego licznika modulo n
przez dowolng liczbe z zakresu
1...255.

Inicjalizacja ukladu PWM
Aby mozliwe bylo wykorzystanie

ukladu PWM, konieczne jest prze-

prowadzenie inicjalizacji wedlug na-

stepujacej sekwencji:

- przypisanie wyprowadzeniom

PA23, PA24 i PA25 funkcji
wyj$¢ ukladu PWM (Peripheral
B) i dezaktywacja linii GPIO na
tych wyprowadzeniach.

- wlaczenie taktowania ukladu
PWM poprzez ustawienie odpo-
wiedniej flagi w rejestrze PCER
uktadu PMC.

— konfiguracja generatora PWM.
Kod funkcji realizujacej inicjali-
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List. 15. ——| modulo n counter
void PWM_Init (void) MCK
{
// konfiguracja ukladu PIO MCK
AT91PS_PIO pPIO = AT91C_BASE_PIOA; MCK/2
pPIO->PIO BSR = (AT91C_PA23 PWMO | AT91C_PA24 PWM1 | AT91C_PA25 PWM2); MCK/4
pPIO->PIO_PDR = (AT91C_PA23 PWMO | AT91C_PA24 PWMl | AT91C_PA25 PWM2); MCK/8
MCK/16
// wtaczenie taktowania uktadu PWM MCK/32
AT91PS_PMC pPMC = AT91C_BASE_PMC; MCK/64
pPMC->PMC_PCER = (1 << AT91C_ID_PWMC); MCK/128
// konfiguracja uktadu PWM mcﬁ&?g
AT91PS_PWMC pPWM = AT91C_BASE_PWMC; CK/5
PPWM->PWMC MR = (1 << 0) | (0xA << 8) | (L << 16) | (OxA << 24); MCK/1024
pPWM—>PWMC_CH[0] .PWMC_CMR = 0x208; //
pPWM—>PWMC_CH[1].PWMC_CMR = 0x208; //
PPWM->PWMC CH[2] .PWMC CMR = 0x208; // iiq
pPWM—>PWMC_CH[0] .PWMC_CPRDR = 101;
pPWM->PWMC_CH[1].PWMC_CPRDR = 101;
pPWM->PWMC_CH[2] .PWMC_CPRDR = 101;
HDivider AH—» clkA
pPWM->PWMC_CH[0] .PWMC_CDTYR = 0;
pPWM->PWMC_CH[1].PWMC_CDTYR = 0; y
pPWM->PWMC_CH[2] .PWMC_CDTYR = 0;
pPWM->PWMC_ENA = (AT91C_PWMC CHIDO | AT91C_PWMC_CHID1 | AT91C_PWMC CHID2);}
PWM PREA DIVA
Controller PWM_MR
PWMx
Channel ]
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I ] Pwhx
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4
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PIO
L4 PREB DIVB
PWM_MR
.
Rys. 6.
PWMO .
Channel List. 16.
_ﬂ PWMO void PWM_Update (int ch0, int chl, int ch2)
{
»
Comparator d AT91PS_PWMC pPWM = AT91C_BASE_PWMC;
Duty Cycle B 'ﬂ PWMO
. Clock PPWM->PWMC_CH[0] . PWMNC_CUPDR = chO;
Selector H PPWM->PWMC_CH[1] .PWMC_CUPDR = chl;
Counter PPWM->PWMC_CH[2] .PWMC_CUPDR = ch2;
\ 4 ’
MCK| | R
PMC P Clock Generator APB Interface Interrupt Generator » AIC
) zacje ukladu PWM przedstawiono

na list. 15.
APB
Uaktualnienie wartosci

Rys. 5. wspoélczynnika wypelnienia

Po uruchomieniu ukladu PWM
zmiana zawartoéci rejestréw CPRD
lub CDTY (w zaleznosci od stanu
bitu CPD w rejestrze CMR) jest
mozliwa wylacznie poprzez =za-
pis do rejestru CUPD. Kod funkcji
uaktualniajgcej zawarto$é rejestru
CDTY przedstawiono na list. 16.

Wywolanie tej funkcji w dowol-
nym miejscu programu spowoduje
zapis nowych warto$ci wspélczyn-
nika wypelnienia sygnalu genero-
wanego przez uklad PWM, co ob-
jawi sie zmiang koloru $wiecenia
podswietlacza RGB.
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