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$7-1200

Instrukcje programowania

— instrukcje sterujace

wykonywaniem programu

1 obstugujace komuni

Kontynuujemy opis instrukcji programowania obstugiwanych przez
sterowniki S7-1200. W tym miesiqcu skupiamy sie na omdwieniu
instrukcji sterujqcych przebiegiem wykonywania programu, zaczniemy
takze prezentowac instrukcje odpowiadajqce za obsluge interfejsu
sieciowego Ethernet, ktory jest standardowym wyposazeniem
jednostek centralnych z serii S7-1200. Po raz kolejny widac, ze
mozliwosci jezkéw programowania wspdélczesnych PLC coraz bardziej
zblizajq sie do mechanizméw dostepnych do niedawna wylqcznie
dla programistéw piszqcych aplikacje w jezyku C.

Instrukcja kasowania timera
nadzorujacego prace CPU

nia maksymalnego dopuszczalnego czasu za-
nim timer ukladu dozorujacego poprawnosé

Instrukcja RE_TRIGR (re-trigger scan
time watchdog) jest stosowana do wydluza-
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wykonywania cyklu programu wygeneruje
btad.

kacje

LAD/FBD

RE_TRIGH
EH ENO

Instrukcja RE_TRIGR stuzy do ponow-
nego wyzwolenia timera nadzorujgcego po-
prawno$¢ wykonywania cyklu programu
podczas pojedynczego cyklu. Dziegki temu,
od czasu ostatniego wykonania funkcji RE_
TRIGR dopuszczalny maksymalny czas cy-
klu programu wydluza sig o jeden (najdiuz-
szy) okres cyklu programu.

Jednostka CPU w systemie S7-1200 ogra-
nicza uzycie instrukcji RE_TRIGR do cyklu
programu, przykladowo do OB1 i funkcji
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wywolywanych z cyklu programu. Oznacza,
ze jezeli RE_TRIGR jest wywotana z dowol-
nego OB z listy OB cyklu programu, to timer
uktadu dozorujacego jest kasowany i ENO =
EN. Jezeli RE_TRIGR jest wykonana z rozru-
chowego OB, OB przerwan lub OB obstugi
bted6w, to ENO = FALSE i timer ukladu do-
zorujgcego nie jest kasowany.

Ustawianie maksymalnego czasu
cyklu programu PLC

Uzytkownik moze ustawi¢ maksymalny
czas cyklu programu podczas konfiguracji
urzadzenia PLC w cycle time.

Monitor Mini- Maksy- Domyélna
czasu malna malna 7
cyklu wartoé¢ | wartos¢ | \Vartos

Maksymal-
ny czas 1 ms 6000 ms | 150 ms
cyklu

Limit czasu ukladu dozorujacego

Jezeli przed zakonczeniem cyklu progra-
mu uplynie maksymalny czas cyklu progra-
mu, to zostanie wygenerowany blad. Jezeli
w programie uzytkownika jest umieszczony
blok kodu obstugi bledu OB80, to PLC wy-
konuje OB80, a w nim mozna doda¢ odpo-
wiedni program reakcji na te sytuacjg. Kiedy
w programie nie ma OB80, wtedy pierwsze
przekroczenie limitu czasu jest ignorowane.

Gdy podczas tego samego cyklu progra-
mu ponownie zostanie przekroczony mak-
symalny czas cyklu programu (czyli lacznie
dwa maksymalnie dlugie cykle), to genero-
wany jest btad powodujacy przejscie PLC do
trybu STOP.

W trybie STOP wykonywanie programu
uzytkownika jest wstrzymywane, podczas
gdy komunikacja i diagnostyka systemowa
PLC nadal dziataja.

Instrukcja zatrzymywania cyklu
programu

LAD

5TP
EHD =

=EN

Instrukcja STP (stop PLC scan cycle)
wprowadza PLC w tryb STOP. Kiedy PLC jest
w trybie STOP, wtedy wykonywanie progra-
mu uzytkownika i uaktualnianie adresu wyj-
$ciowego Q z obrazu procesu sg wstrzymane.

Wyjsciowe stany bezpieczne, jakie po-
jawiajg sie podczas przechodzenia systemu
w tryb STOP na wyjsciach zintegrowanych
oraz wyjéciach plytki sygnalowej i moduléow
rozszerzen (analogowych i cyfrowych), sa
definiowane podczas konfiguracji urzadze-
nia PLC w zakladce Properties. Uzytkownik
moze wybraé ,zamrozenie” ostatniego sta-
nu wyjs$¢ lub ustali¢ (analogowe i cyfrowe)
stany bezpieczne. Wartoscig domys$lng dla
wyjs¢ cyfrowych jest stan FALSE, a warto-
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$cig domyslng dla wyjsé analogowych jest
poziom 0.

Jezeli EN = TRUE, to PLC przejdzie do sta-
nu STOP, wykonywanie programu zostanie za-
trzymane, a stan ENO nie bedzie mial znacze-
nia. W przeciwnym przypadku EN = ENO = 0.

nia predefiniowang strukture danych btedu

szczeg6lowymi informacjami o bledzie.
GET_ERROR_ID sygnalizuje, ze wystapil

btad wykonania bloku programu i zgtasza ID

(kod identyfikacyjny) btedu.

GET_ERROR

Instrukcje pobierania kodu bledu LAD FBD

Instrukcje pobierania kodu bledu (get
error) dostarczaja informacji o bledach zwig- E:ﬁm;'" 0 ER“HUE'IH .
zanych z wykonywaniem blokéw programu. ERROR END
Przed uzyciem instrukcji GET_ERROR lub
GET_ERR_ID bloki programu muszg spraw-
dzi¢ atrybut handle errors within block: Parametr Typ danych Opis
w konfiguracji wlasciwosci bloku. Struktura da-

GET_ERROR sygnalizuje, ze wystgpit ERROR Errorstruct nych btedu
blad wykonania bloku programu i wypel-
Element danej

typu Error- TyIf C(:‘a- Opis

Struct v
ERROR_ID WORD Identyfikator btedu
Sygnalizuje, czy btad wystapit podczas wywofania do innego bloku:
FLAGS BYTE 16#01 jesli btad wystapit podczas wywotania
16#00 w przeciwnym przypadku
Reakcja na bfad:
0 = zignorowac; nic nie jest zapisane (btad zapisu)
REACTION BYTE 1 = zastapi¢: 0) uzyte jako wartos¢ (bfad odczytu)
2 = oming¢ instrukcje (btad systemowy)
Typ bloku, w ktérym wystapit btad:
1 = 0B
BLOCK_TYPE BYTE 2 - FC
3 =FB

PAD 0 BYTE Wewnetrznie wypetniany bajt dla uzyskania zgodnosci, wynosi 0
CODE_BLOCK . .

NUMBER UINT Numer bloku, w ktérym wystapit btad

ADDRESS UDINT | Lokalizacja w wewnetrznej pamieci instrukcji, przy ktorej wystapit biad

Wewnetrzne mapowanie dotyczace sposobu interpretowania pozosta-
tych pdl
Tryb A (B) © (D) (E)
0
1 Offset
2 Area
MODE BYTE -
3 Location Scope Number
4 Area Offset
5 Area DB no. Offset
6 PtrNo./Acc Area DB no. Offset
7| PtrNoJAcc S';’t NO/'1 Area | DB no. | Offset
cope
PAD 1 BYTE Wewnetrznie wypetniany bajt dla uzyska_nia zgodnosci, nie wykorzy-
- stywany, wynosi 0

OPERAND - "

NUMBER™ UINT Numer argumentu wewnetrznej instrukgji
POINTER_NUM- . . . .
BER_LOCATION UINT (A) Potozenie wskaznika wewnetrznej instrukgji

SLOT_NUM- - . o
BER SCOPE UINT (B) Potozenie obszaru w wewnetrznej pamieci
(C) Odniesienie do obszarow pamieci podczas wykrycia btedu:
L: 16#40 — 4E, 86, 87, 8E, 8F CO — CE
I: 16#81
AREA BYTE Q 16#82
M: 16#83
DB: 16#84, 85, 8A, 8B
PAD 2 BYTE Wewnetrznie wypetniany bajt dla uzyska_nia zgodnosci, nie wykorzy-
- stywany, wynosi 0
DB NUMBER UINT (D) DB wskazany podczas wykrycia btedu DB, w przeciwnym przy-
- padku 0
(E) Potozenie bitu wskazanego podczas wykrycia btedu
OFFSET UDINT (przyktad: 12 = bajt 1, bit 4)
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Struktura danych parametru
ERROR

Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe struk-
tury, ale nie moze znienia¢ nazw wystepuja-
cych wewnatrz struktury.

GET_ERR_ID
LAD FBD

GetE ol GetErrorl

EM ENO (1]

I END

Parametr | Typ danych Opis

Identyfikator
ID WORD bledu

Parametr ID: Wartosci identyfikatora bte-
du jako elementu ErrorStruct ERROR_ID

ERROR_ID | ERROR_ID .
szesnast- | dziesiet- z:ZﬂuWyrtm:::E
kowo nie prog
2503 9475 Bfad piezainicja!izowa—
nia wskaznika
2522 9506 Bfad odczytu — argu-
ment spoza zakresu
2523 9507 Bfad zapisu — argu-
ment spoza zakresu
2524 9508 Biqd. odczytu — niepra-
widfowy argument
2525 9509 Biqq zapisu — niepra-
widfowy argument
2528 951 | Blad odzytu — zgod-
nos¢ danych
2529 9513 | Bfad zapisu — zgod-
nos¢ danych
2530 9520 Btad zapisu DB
253A | 9530 Globalny DB nie
istnieje
53¢ 9532 Biedna_w_ersjg _Iub FC
nie istnieje
253D 9533 SFC nie istnieje
253F 9534 Biedna.w.ersjg .Iub FB
nie istnieje
253F 9535 SFB nie istnieje
2575 g5g9 | bfad glebokosci za-
gniezdzenia programu
2576 9590 Btad alokacji danych
lokalnych
2942 10562 Blad bezposredniego
odczytu wejs¢
2943 | 10563 | Bfad bezposredniego
zapisu do wyjsc
Dzialanie

Domyslnie, PLC odpowiada na wysta-
pienie bledu wykonania bloku zarejestro-
waniem btedu w buforze diagnostycznym
i przejsciem w tryb STOP. Jednakze jezeli
uzytkownik umiesci jedng lub wiegcej in-
strukcji GET_ERROR lub GET _ERR _ID w ko-
dzie bloku, to tym samym blok jest skonfi-
gurowany do obstugi btedéw w ramach tego
bloku. W takim przypadku PLC nie prze-
chodzi do trybu STOP i nie rejestruje bledu
w buforze diagnostycznym. Zamiast tego, in-
formacje o bledzie sg przedstawiane na wyj-
$ciu instrukcji GET_ERROR lub GET ERR_
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ID. Uzytkownik moze uzyska¢ szczegétowe
informacje o bledzie za pomoca instrukcji
GET_ERROR lub odczyta¢ identyfikator
bledu za pomoca instrukcji GET_ERR_ID.
Zwykle pierwszy blad jest najwazniejszy
— kolejne bledy sa tylko konsekwencjg tego
pierwszego.

Pierwsze wykonanie instrukcji GET_ER-
ROR lub GET_ERR ID w ramach bloku,
zwraca pierwszy wykryty blad jaki powstat
podczas wykonywania bloku. Ten btad mégt
wystapi¢ gdziekolwiek migdzy startem bloku
i wykonaniem dowolnej z instrukcji GET_
ERROR albo GET_ERR_ID. Kolejne wykona-
nia instrukcji GET _ERROR lub GET_ERR ID
zwracaja pierwszy blad od czasu poprzed-
niego wykonania instrukcji GET_ERROR
lub GET_ERR_ID. Historia bledéw nie jest
zachowywana i wykonanie dowolnej z tych
instrukcji uzbraja system PLC do wylapywa-
nia nastepnego bledu.

Dana typu ErrorStruct wykorzystywana
przez instrukcje GET _ERROR moze by¢ do-
dana w edytorze bloku danych i edytorach
bloku interfejsu, tak ze program uzytkow-
nika moze mie¢ dostep do zawartych w niej
informacji. W celu dodania tej struktury na-
lezy z rozwijanej listy wybra¢ ErrorStruct.
Stosujac unikalne nazwy, uzytkownik moze
stworzy¢ wiele ErrorStruct. Nazwy elemen-
tow wewnetrznych ErrorStruct nie moga by¢
zmieniane.

Bledy wskazywane przez ENO

Jezeli EN = TRUE i zostaje wykonana in-
strukcja GET_ERROR lub GET_ERROR ID,
to:
- ENO = TRUE sygnalizuje, ze wystapil
btad wykonania bloku i informacje o ble-
dzie sg dostepne.
— ENO = FALSE sygnalizuje, ze nie wysta-
pil zaden blad wykonania bloku.
Uzytkownik moze powigza¢ program re-
akcji na blad z ENO, ktére jest aktywowane
po wystawieniu bledu. Jezeli blad istnieje, to
parametry wyjéciowe przechowujg informa-
cje o bledzie i program uzytkownika ma do
nich dostep.

Instrukcje GET_ERROR i GET_ERROR _
ID mogg by¢ wykorzystane do przestania
informacji o btedzie z aktualnie wykonywa-
nego bloku (zwanego blokiem) do bloku wy-
wolujacego. W celu uzyskania ostatecznego
statusu wykonania bloku wywolujacego, in-
strukcje nalezy umie$ci¢ w ostatnim obwo-
dzie bloku programu wywotujacego.

Instrukcje obstugujace
komunikacje Ethernet
Otwarcie komunikacji
ethernetowej

Opis TSEND_C
TSEND C ustala ze stacja partnerska
polaczenie komunikacyjne TCP lub ISO

on TCP, wysyla dane i moze zakonczy¢ po-
laczenie. Polaczenie po skonfigurowaniu
i ustaleniu jest automatycznie utrzymywane
i monitorowane przez CPU. TSEND_C laczy

w sobie funkcje TCON, TDISCON i TSEND.

Funkcja TSEND_C

W celu ustanowienia polaczenia nalezy
wykonaé TSEND_C z CONT = 1.

Po pomy$lnym ustanowieniu potgcze-
nia, TSEND_C ustawia parametr DONE na
jeden cykl.

W celu zakoniczenia potgczenia komu-
TSEND_C
z CONT = 0. Komunikacja zostanie natych-

nikacyjnego nalezy wykonac

miast przerwana. Ma to réwniez wplyw na
stacje odbiorcza. Polaczenie zostanie tam za-
koniczone i dane z bufora odbiorczego moga
zosta¢ utracone.

W celu wystania danych ustanowionym
kanalem polaczeniowym nalezy wykonaé
TSEND_C z narastajgcym zboczem na REQ.
Po pomys$lnym wykonaniu operacji wystania
danych, TSEND_C ustawia parametr DONE
na jeden cykl.

W celu ustanowienia polaczenia i wy-
stania danych nalezy wykona¢ TSEND C
zCONT = 11iREQ = 1. Po pomyélnym wyko-
naniu operacji wystania danych, TSEND C
ustawia parametr DONE na jeden cykl.

Opis TRCV_C

TRCV_C ustala ze stacja partnerska pota-
czenie komunikacyjne TCP lub ISO on TCP,
odbiera dane i moze zakonczy¢ polgczenie.
Polaczenie po skonfigurowaniu i ustaleniu
jest automatycznie utrzymywane i monitoro-
wane przez CPU. Instrukcja TSEND_C taczy
w sobie funkcje TCON, TDISCON i TRCV.

Funkcja TRCV_C

Ustanowienie potgczenia: nalezy wyko-
na¢ TRCV_C z parametrem CONT = 1.

Odbiér  danych: nalezy  wykonac
TRCV_C z parametrem EN_R = 1. Dane moz-
na odbiera¢ w sposéb ciagly gdy EN_ R = 1
i CONT = 1.

Zakonczenie polaczenia: nalezy wyko-
na¢ TRCV_C z CONT = 0. Komunikacja zo-
stanie natychmiast przerwana i dane mogg
zosta¢ utracone.

Tryby odbiorcze

TRCV_C obstuguje te same tryby odbior-
cze co instrukcja TRCV. W nastepujacej tabe-
li znajdujg sie informacje jak dane sg wpro-
wadzane do obszaru odbiorczego.

Wprowa-
dzanie
Parametr >
Wariant da(r;ych .con- LT
o . parametru
protokotu nection
obszaru tvyoe” LEN
odbior- yp
czego
e | 020 Tpgernn | o
oc

ELEKTRONIKA PRAKTYCZNA 10/2010



$7-1200

Odbior Nowe za- Parametr STATUS
danych danie nie STATUS | OUTPUT | WORD | statusu: Informacje
TCP o okre- | B#16#11 <> 0 FALSE FALSE FALSE zostato o btedzie.
$lonej przydzie-
dtugosci lone
Kontro- 0 (reko- Parametry TRCV_C
ISO on lowane B#16#12 mendo- Parametry TSEND_C LAD FBD
TCP przez wana) lub
protokot <> 0 LAD FBD “TRCV_C_DB" "T:EIVEVE_::J:B"
“TSEND_C_DE" "TSEND_C_DB” en ReRes END l,_ —EN .
- TSEND_C = TSEND_C —ENR DOMEW | =ENR DONE -
-1 ~ - T BUSY m | = CONT BUSY —
Tl‘yb TCP ad hoc - REQ DOKE 4 - ﬁ ERAOA 4 LEN ERROR —
. .. . . < CONT BUSY A COME = —| COMMECT STATUS - COMMECT STATUS
Tryb ad hoc istnieje tylko w wariancie Jien ERAOA Lt BusY CATA ROVD_LENL | —|DATA REVD_LEN |-
protokotu TCP. Uzytkownik moze ustawic E:::EU STATUS - EomNECT SEI:FT;ES_ = COM_RST —{coM_RST ENO -
tryb ad hoc przypisujac parametrowi LEN ~|COM_RST COM_RST ENO
warto$¢ 0. Obszar odbiorczy jest identycz- P Typ T
ny z obszarem uformowanym przez DATA. Para- Typ Typ . l:er:r- para- darll,)‘()ch Opis
Maksymalnie sg odbierane 1472 bajty. metr pa;a- da-h OBS SIENR
METTuRmnyc Parametr sterujacy
. . . Parametr sterujacy uaktywniany do
TCP —’OflblOI‘ danych o okreslonej REQ rozpoczyna odbioru: Kiedy
dlugosci wysylanie zadania EN R N BOOL EN_R = 1, wtedy
Uzytkownik moze ustawi¢ tryb odbioru da- w t.rakcie. pota- - TRCV_C jest go-
nych o okreslonej dtugosci przypisujac parame- REQ | INPUT | BOOL czewnlac 85"3;2‘;‘_90 tgwda ndio Oggilorru.
trowi LEN warto$¢ inng niz 0. Obszar odbiorczy w chwili wystapie- jesat ?Nyioﬁyw:ni.
jest definiowany przez parametry LEN i DATA. nia narastajgcego Parametr steruiac
zbocza. CONT: 1y
ISO on TCP - przeplyw danych Param%tr sterujacy CONT | IN | BOOL 0: roztacz
ONT: 1: ustanéw i utrzy-
kontrolowany protokolem CONT | INPUT | BOOL 0: rozlacz muj polaczenie
W wariancie protokotu ISO on TCP, prze- 1: ustanow i utrzy- Dlugoic ob
sylane dane sa kontrolowane przez protokél. muj potaczenie odb;Jogrng;gg \S;a{)l;j_
Obszar odbiorczy jest definiowany przez pa- Maksymalna liczba tach.
rametry LEN i DATA. bajtow do wysta- W celu poznania
nia w zladanlu- znaczenia LEN =
Por. zalezno$¢ 0 lub LEN <> 0
LEN INPUT INT . .
Uwaga miedzy CPU i Pro- por. wyzej (tryby
Ze wzgledu na asynchroniczne przetwarzanie tocol Variant oraz odbiorcze).
instrukcji TSEND_C, uzytkownik musi utrzymy- Transferable Data LEN IN INT W celu poznania
wac¢ w obszarze nadawczym spojne dane az Length. wartosci zakresow,
do chwili gdy parametr DONE lub parametr CON- Wskaznik do opisu por. zaleznos¢
ERROR przyjmie wartos¢ TRUE. W przypadku NecT | IN_OUT | ANY potaczenia miedzy CPU
TSEND_C, warto$¢ TRUE parametru DONE : : i Protocol Variant
oznacza, ze dane zostaty pomyslnie wystane. Obszaf nadawczy; (connection_type)
Nie oznacza to natomiast, ze pofaczona stacja DATA | IN OUT | ANY | zawiera adres oraz Transferable
partnerska CPU odczytata bufor odbiorczy. - i dugos¢ danych Data Length.
Ze wzgledu na asynchroniczne przetwarzanie do_nadania. CON- IN Wskaznik do opisu
TRCV_C, dane w obszarze odbiorczym sa Parametr COM_RST: NECT out ANY ofaczenia P
spojne tylko wtedy, kiedy DONE = 1. oM 1: Catkowity restart polq a.
R~ | IN_OUT | BOOL | bloku funkgi, ist- Obszar odbiorczy
niejace potaczenie zawiera aqres
W ponizszej tabeli przedstawiono zwiazki zostaje zakonczone. pata | IN_ | ANy | Poczatkowy i mak-
miedzy parametrami BUSY, DONE i ERROR. Parametr DONE out symaing diugos¢
- statusu: danych odbiera-
BUSY DONE ERROR Z(.')zls 0: Zadanie jeszcze nych.
.a .a‘ S|e nie rozpoczefo Parametr COM_RST
. . nie jest DONE | OUTPUT | BOOL lub ciggle jest oM IN 1: Catkowity restart
TRUE nieistotny | nieistotny | w toku w toku. RST | OUT BOOL | bloku funkgji, ist-
wykony- 1: Zadanie wyko- niejace potaczenie
wania nane bez btfedu. zostaje zakonczone.
Zadanie Parametr BUSY Parametr DONE
zostz?fo. statusu: statusu:
FALSE TRUE FALSE poliny’slme 0: Zadanie wyko- 0: Zadanie jeszcze
zakonczo- nane. sie nie rozpoczeto
DONE | OUT | BOOL . .
ne BUSY | OUTPUT | BOOL | 1: Zadanie jeszcze lub ciagle jest
Zadanie nie wykonane. w FOkU-
zostafo Nowe zadanie 1: Zadanie wykona-
zakon- nie moze zostac ne bez bfedu.
czone rozpoczete. Parametr BUSY
z btedem. Parametr ERROR statusu:
FALSE FALSE TRUE Pra"éy"e statusu: 0: Zadanie wyko-
&au 1: Podczas prze- dnane.
mozna, twarzania wystapit BUSY out BOOL 1: Zadanie jeszcze
odczyta¢ ERROR | OUTPUT | BOOL | i cbtowe nie wykonane,
Z para- informacje o typie Nowe zadanie
metru btedu zawiera nie moze zostac
STATUS STATUS. rozpoczete.
ELEKTRONIKA PRAKTYCZNA 10/2010 137



AUTOMATYKA | MECHATRONIKA

ERROR

out

Parametr ERROR
statusu:

1: Podczas prze-

twarzania wystapit

bfad. Szczegétowe

informacje o typie

btedu zawiera

STATUS.

BOOL

STATUS

out

Parametr STATUS
WORD | statusu: Informacje
0 bfedzie.

RCVD_C | ouT

Rzeczywista ilos¢

odebranych danych

wyrazona w baj-
tach.

INT

Parametry ERROR i STATUS

ER-
ROR

STATUS

(W#16#...)

Opis

0

0000

Zadanie wykonane bez
btedu

7000

Zadne zadanie nie jest
aktualnie wykonywane

7001

Start wykonywania
zadania, ustanowienie
potaczenia, oczekiwanie
na potaczenie partnera

7002

Rozpoczecie otrzymywania
danych

7003

Pofaczenie jest koriczone

7004

Potaczenie ustanowione

i monitorowane, zadne

zadanie nie jest wyko-
nywane

8085

Parametr LEN ma war-

tos¢ 0 lub wieksza od

najwiekszej dopuszczalnej
wartosci

8086

Parametr ID wykroczyt
poza dozwolony zakres

8087

Osiggnieto maksymalng

liczbe pofaczen; nie jest

mozliwe zadne dodatko-
we potaczenie

8088

Parametr LEN ma war-
tos¢ wiekszg niz obszar
pamieci wyspecyfikowany
w DATA; obszar pamieci
odbiorczej jest za maty

8089

Parametr CONNECT nie
wskazuje na blok danych

80A7

Btad komunikacji: wy-
wotano TDISCON zanim
zostat zakoriczony TCON
(TDISCON musi najpierw
catkowicie zakonczy¢
pofaczenie wskazywane
przez ID)

80C3

Wszystkie zasoby pofacze-
nia s3 w uzyciu

8091

Przekroczona gtebokos¢
zagniezdzenia

809A

Parametr CONNECT
wskazuje na pole, ktére
nie odpowiada dtugosci

w opisie pofgczenia

80B2

Parametr CONNECT wska-

zuje blok danych wygene-

rowany za pomocg stowa
kluczowego UNLINKED

8098

ID urzadzenia lokalnego
w opisie pofaczenia jest
niezgodne z CPU

80A1

Bfad komunikacji:

nie nie zostato jeszcze
ustanowione
Wyspecyfikowane po-
faczenie jest aktualnie
koriczone; transmisja tym
kanafem pofaczeniowym
jest niemozliwa
Interfejs jest aktualnie
reinicjalizowany

Wyspecyfikowane pofacze-

80B3

Niespéjne parametry:
Bfad w opisie potaczenia
Lokalny port (parametr
local_tsap_id) wystepuje

juz w opisie innego

pofaczenia

ID w opisie potaczenia
rozni sie od ID wyspecy-
fikowanego jako parametr

80C4

Przejsciowy btad komu-
nikagji:
Pofaczenie nie moze by¢
aktualnie ustanowione
Interfejs odbiera nowe
parametry
To skonfigurowane
pofaczenie jest aktualnie
usuwane przez TDISCON

8722

Parametr CONNECT:

Nieprawidfowy obszar

zrodtowy: obszar nie
istnieje w DB

80A3

Wykonywana jest préba
zakoriczenia nieistniejgce-
go potaczenia

80B4

Podczas uzywania
wariantu protokotu 1SO
on TCP (connection_type
= B#16#12), dla usta-
nowionego pasywnego
potaczenia (active est =
FALSE), zastat pogwatcony
jeden lub oba nastepuja-

ce warunki:
Jocal_tsap_id_len >=
B#16#02" i/lub ,local
tsap_id[1] = B#16#E0Q"

873A

Parametr CONNECT:
Niemozliwy dostep do
opisu pofaczenia (np. nie
dostepny DB)

877F

Parametr CONNECT: Btad
wewnetrzny, taki jak
niepoprawna referencja
ANY
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