MINIPROJEKTY

Choinka LED z US

Chciatbys wprowadzi¢ swiqteczny klimat w swoim miejscu pracy, w domu
lub gdziekolwiek zechcesz? Spieszymy z pomocq! Mamy dla Ciebie cieka-
wq propozycje. Nasza migajqca choinka moze by¢ swietnym drobnym upo-
minkiem, ktory sprawi wiele radosci Twoim bliskim, zaréwno tym matym
jak i tym wiekszym. Choinke wystarczy podpiqc do gniazda USB Twojego
komputera, fadowarki lub dowolnego innego urzqdzenia z portem USB.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5655

Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:

AVT-1988 Animowana choinka LED 3D (EP 12/2017)
AVT-1986 Animowana bombka LED 3D (EP 12/2017)
AVT-3150 Balwanek LED dla kazdego
(Edw 12/2015)
AVT-1900 Animowany balwan LED (EP 12/2015)
AVT-1844 Swiateczna choinka LED dla kazdego
(EP 12/2014)
AVT-1717 Miniaturowe $wigteczne drzewko LED
(EP 12/2012)
AVT-1654 Elektroniczna bombka (EP 12/2011)
AVT-1555 LED-owa choinka (EP 12/2009)

R1, R3: 10 kQ

R2, R4, R5: 220 Q

Z: 0 Q (zwora)

Ul: ATtiny13A

D1..D3: dioda LED fi=3 mm - czerwona
D4: dioda LED fi=3 mm - niebieska
D5..D7: dioda LED fi=3 mm - zd6ita
D8..010: dioda LED fi=3 mm - zielona

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetnosé lutowania!

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktore nalezy samodzielnie wlutowaé w dotaczona plytke

drukowana (PCB). Wykaz elementow znajduje sie w dokumentacji,

ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w ptytke PCB)

= wersja [A] plytka drukowana bez elementéw i dokumentacja

Kity w ktérych wystepuje ukiad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukiad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany uklad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach

Kazda wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zaméwienia upewnij sie, Ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl.
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Schemat ideowy choinki poka-
Zano na rysunku 1, natomiast
montazowy na rysunku 2. Sercem
choinki jest mikrokontroler ATtiny13.
Dziesig¢ kolorowych diod LED ste-
rowanych bezposrednio z portéw
mikrokontrolera zostato pola-
czonych w cztery grupy. Re-
zystory R2...R5 ograniczaja
prad plynacy przez te diody. S one zaswie-
cane sekwencyjnie, zapewniajac w ten spo-
sob ciekawy efekt §wietlny. Zastosowanie
mikrokontrolera w roli sterownika diod LED
zdecydowanie upraszcza uklad oraz daje nie-
ograniczone mozliwosci w zakresie uzyska-
nia dowolnie, samodzielnie wymys$lonych
efektéw §wietlnych.

Montaz choinki nalezy rozpocza¢ od przy-
lutowania elementéw najmniejszych w tym
przypadku rezystoréw, nastgpnie mikrokon-
trolera a na samym koncu diod LED. Odpo-
wiednio wyprofilowana krawedz ptytki
pelni role wtyku USB. Aby zapewni¢ dobre
polaczenie plytki z gniazdem USB nalezy
styki na ptytce drukowanej pokry¢ niewielkg ~ $§wiateczny, stanie sie doskonatg dekora-
warstwg cyny, tak jak pokazano na fotografii. cja niejednego wnetrza w czasie Swiat Bo-
Tak wykonana choinka, zasilana bezpo- zego Narodzenia.
srednio z portu USB, jako efektowny gadzet EB
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Rysunek 1. Schemat ideowy choinki LED
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Uniwersalny, rowerow
zasilacz/tadowarka USB

Jak powszechnie wiadomo, wyjazd
na wycieczke rowerowq nie moze
odby¢ sie bez smartfona... O ile

o reszte elementow roweru nie nale-
zy sie specjalnie martwic, to o jego
zasilanie niestety tak. Szczegdlnie
wtedy, gdy wypad jest dluzszy niz
kilka godzin i mamy aktywnie za-
miar korzystac¢ z GPS lub ,,uszcze-
sliwiaé” e-znajomych na catym
swiecie relacjq z takiej wyprawy itp.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5657

Projekt
AVT-1943

pokrewne na www.media.avt.pl:
Miniaturowa adowarka akumulatoroéw
LiFePo4 zasilana z USB (EP 1/2017)

Wykaz elementow:]

R2: 4,7 kQ (SMD 0805)

C1, C2: 10 wF (SMD 1210)

€3..C8: 0,1 wF (SMD 0805)

C9: 22 wF (SMD 1210)

C10: 4,7 wF/25 V (SMD 1206)

CE1, CE2: 220 pF/50 V (elektrolit. SMD
low ESR)

CE3: 100 wF/10 V (elektrolit. SMD low ESR)
D1..D5: SS34A (dioda Schottky)

DZ1: SM6T33A (transil)

LD1: LED 3 mm

Ul: TPS55160Q1 (HTSSOP20TP)

V1i: SO7K25 (warystor)

AC, PV, DC5V: zlacze DG381-3.5-2

L1: HPIO624-4R7 (dtawik SMD)

Uktad pomimo dumnej nazwy jest najzwy-
klejsza przetwornicg 5 V/500 mA o szerokim
zakresie napigcia wejsciowego. Do zasilania

i filtrowane przez CE1, CE2. Ze wzgledu
na duzg rezystancje szeregowa, pradnica
w zaleznosci od predkosci i obcigzenia ge-
uktadu przewidziano dwa zrédia. Jednym  neruje napiecie w do$¢ szerokim zakresie,
jest generujaca prad przemienny pradnica,  ktory jest przetwarzany w U1 na stabilne na-
wbudowana w piastg przedniego kola, dru-  piecie wyjsciowe 5 V. Do zaciskéw PV do-
gim réwnie ,energetycznie niepoczytalne”  laczony jest opcjonalny panel lub zestaw
ogniwo stoneczne. Schemat ideowy propo-  paneli stonecznych o mocy 5...20 W, umoz-
nowanego rozwigzania tadowarki pokazano  liwiajacy fadowanie smartfona takze w wy-
na rysunku 1. padku dluzszego postoju lub po umocowaniu

Jako sterownik przetwornicy wybrany zo-
stal jeden z nowszych uktadéw - TPS55165

(U1) firmy Texas Instruments. Jest to uni-

do np.: kierownicy lub bagaznika w sprzyja-
jacych warunkach oswietleniowych podczas

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetno$é lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktére nalezy samodzielnie wlutowaé w dolaczona piytke

drukowana (PCB). Wykaz elementow znajduje sie w dokumentacji,

ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] piytka drukowana bez elementow i dokumentacja

Kity w ktorych wystepuje ukad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany uklad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany uklad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach

Kazda wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania

zaméwienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl

jazdy. Dioda D5 zabezpiecza U1 przed od-
wersalny sterownik przetwornicy obnizajag-  wrotnym podiaczeniem panelu PV. Warystor
co-podwyzszajacej, pracujacej w szerokim V1 zabezpiecza U1 przed przekroczeniem
zakresie napiec¢ zasilajacych (2.0-36 V).  dopuszczalnego napiecia wejSciowego pod-
TPS55165 zawiera w swojej strukturze  czaspracy pradnicy, a dioda DZ1 w wypadku
sterownik oraz tranzystory kluczujace, pracy z PV. Pozostale elementy to konden-
dzieki czemu aplikacja liczy zaledwie  satory filtrujgce i odsprzegajace. Musza one
kilka elementow. charakteryzowac sig mozliwie niskim ESR.
Napiecie wejsciowe z pradnicy jest do- Moc przetwornicy to ok. 2 W w trybie
prowadzone zaciskéw ,AC” i prosto- podwyzszaniaiok.5 W w trybie obnizania

wane w mostku zlozonym z diod Schottky = napiecia, co wystarcza do podtadowania
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Rysunek 1. Schemat ideowy tadowarki rowerowej
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Rysunek 2. Schemat montazowy tadowarki rowerowej

powerbanku lub akumulatora wiekszosci
smartfonéw.

Uktad zmontowano na niewielkiej, dwu-
stronnej plytce drukowanej — rozmiesz-
czenie elementéw pokazano na rysunku 2.
Plytka drukowana dopasowana jest do mon-
tazu w obudowie Hammond 1551HFLBK.
Montaz ukladu nie wymaga opisu. Przed
montazem na rowerze warto sprawdzi¢ dzia-
lanie podiaczajac do wejscie PV zasilacz DC

Przetwornik pradu

o zmiennym napieciu 3-20 V lub do wejscia
AC transformator z kilkoma napieciami np.:
4,5...15 V AC i sprawdzi¢ stabilno$¢ napie-
cia wyjsciowego 5 V przy obcigzeniu 10 ().
Przy montazu modelu (na kierownicy) oka-
blowanie jest doprowadzone do zaciskéw
,PV/AC”, wyjscie ,DC5V” wyprowadzone
jest gotowym kablem mikro USB. Obudowa
HM przed skreceniem zabezpieczona jest
silikonem na obwodzie i w przepustach

gumowych. Nalezy zwréci¢ uwage, ze masa
pradnicy jest jednoczesnie masg ramy, a wiec
zaden punkt panelu PV lub wyjscia napiecia
DC 5 V nie powinien sig z nig taczy¢ galwa-
nicznie. Zasilacz USB podiagczony jest przez
przetacznik tréjpozycyjny, umozliwiajacy:
e przelaczenie pradnicy tylko do za-
silania $wiatel (poprzez czuj-
nik zmierzchu),
*  caltkowite odlaczenie pradnicy,
*  zalgczenie zasilacza/tadowarki USB.
Roéwnoczesna praca $wiatel i tadowarki
jest niemozliwa ze wzgledu na zbyt mata moc
pradnicy. W praktyce uklad pracuje najlepiej
przy predkosci 15...30 km/godz. (maksymal-
nie 40 km/godz.) przy pokonywaniu diuzszych
tras. W miescie, gdzie co chwile zatrzymujemy
sig lub zwalniamy, nie pracuje zbyt efektyw-
nie, ale zawsze co$ tam dotaduje...
Adam Tatus, EP

przemiennego AC/DC TRMS

Niewielki modul przetwornika prqdu przemiennego wspdlpracujqcy

z przekladnikiem prqdowym. Uklad przydatny np.: w domowej automaty-
ce do pomiaru wartosci True RMS, prqdu pobieranego przez urzqdzenia.
Zastosowanie przekladnika prqdowego o konstrukcji otwieranej, ulatwia
bezpiecznq instalacje w typowych rozdzielnicach itp.

Fotografia 1. Przektadnik pradowy SCT-013-
005 (0-5A) zastosowany w prototypie

Kazda z metod pomiaru pradu ma swoje wady
izalety. Najtanszy jest pomiar spadku napie-
cianarezystorze pomiarowym, lecz wymaga
to ingerencji w obwdéd pobierajacy prad. Po-
dobnie sytuacja wyglada w nowoczesnych
czujnikach typu ACSxx, ktére dodatkowo
sg czule na obce pola magnetyczne. Najta-
twiej przy zachowaniu rozsagdnych kosztow
mierzy¢ prad przemienny przektadnikiem
pradowym. Stosujac przekladnik z otwie-
ranym obwodem magnetycznym, montaz
sprowadza sie do zalozenia go na przewdéd.
Dodatkowsq zaleta jest separacja galwaniczna

obwodu pomiarowego. Do pomiaru pradu
wykorzystany jest typowy przekiadnik
SCT-013-xxx, ktéry w zaleznosci od typu
umozliwia pomiar prgdu w zakresie
5...60 A, skalujgc go do wartosci 0...1 V
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3
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Rysunek 2. Schemat ideowy modutu przetwornika
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na wbudowanym rezystorze pomiarowym.
Wyglad przekladnika SCT-013-005 (0...5 A)
pokazano na fotografii 1.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

- Miniaturowy modul interfejsu RS485
dla Raspberry Pi, launchpadéw i nie
tylko (EP 11/2018)

Budowa projektora DLP z uzyciem

Raspberry Pi 3 oraz modutu TI

LightCrafter Display 2000 (EP 9/2018)

Miniaturowy driver LED RGBW

z interfejsem I?C (EP 8/2018)

2-portowy, miniaturowy hub

USB zgodny z Raspberry PI Zero

(EP 6/2018)

Ptytka rozszerzen GPIO dla Raspberry

Pi Zero (EP 5/2018)

Modut audio do Raspberry Pi Zero

(EP 4/2018)

Plytka wejs$¢ analogowych dla

Raspberry Pi Zero (EP 3/2018)

»Przenosny” zasilacz dla Raspberry Pi

Zero (EP 2/2017)

Miniaturowa klawiatura USB

do Raspberry Pi (EP 11/2016)

Piytka ,domowej automatyki” dla

Raspberry Pi Zero (EP 10/2016)

Combo Audio DAC dla Raspberry PI

(EP 10/2016)

Stacjonarny odtwarzacz audio Media PI

(EP 8/2016)

Driver silnikéw pradu stalego dla

Raspberry Pi Zero (EP 6/2016)

Modut audio DAC dla Raspberry PI

z wyjsciami I?S i S/PDIF (EP 5/2016)

Interfejs Ethernet dla Raspbery Pi

Zero (EP 4/2016)

RaspbPI DAC + (EP 1/2016)

HABoard - modul automatyki domowej

dla Rpi+ (EP 10/2015)

Moduty do komunikacji szeregowej Xbee

dla Raspberry Pi i nie tylko

(EP 9/2015)

RaspbPI_PLUS_GPIO. Modul rozszerzen

GPIO Pi B + (EP 6/2015)

RaspbPI_DAC - przetwornik audio dla

Raspberry Pi (EP 4/2015)

RaspbPI_NFC - ptytka czytnika RFID

dla Raspberry Pi i nie tylko

(EP 9/2014)

RaspbPI_GSM Piytka z modemem GSM dla

Raspberry PI (EP 7/2014)

AVT-5431-33 Moduly rozszerzeri dla Raspberry Pi
(4) - RaspbPI_LCD, RaspbPI_Relay
RaspbPI_LED8_PWM_Expander (EP 1/2014)

AVT-5412-14 Moduly rozszerzen dla Raspberry Pi
(3) - RaspbPI_DIO16, RaspbPI_HUB
RaspbPI_DCM (EP 9/2013)

AVT-5402_2 Moduly rozszerzen dla Raspberry Pi
(2) - Piytka do komunikacji
szeregowej (EP 7/2013)

AVT-1989

AVT-1947

AVT-1939

AVT-1937

AVT-1936

AVT-1909

AVT-1906

AVT-1905

AVT-1896
AVT-5515

AVT-5513

AVT-1854

AVT-1851

AVT-1827

AVT-5459

AVT-5402 Moduty rozszerzern dla Raspberry Pi
(1) - Piytka stykowa, modui I/O,
modul wej$¢ analogowych (EP 6/2013)

AVT-5146  4-portowy Hub USB 2.6 (EP 9/2008)

Wykaz elementow:|

R1, R2: 100 k/1% (SMD 0805)

R3: 100 Q/1% (SMD 0805)

R4: 10 kQ/1% (SMD 0805)

R5: 9,1 kQ/1% (SMD 0805)

RV1: 2,2 kQ (VR-64W, potencjometr
wieloobrotowy, stojacy)

C1, €3, C5: 0,1 wF (SMD 0805)

C2: 10 nF (SMD 0805)

C4: 1 pF (kondensator foliowy R=5 mm)
CE1: 10 wF/10 V (SMD ,B")

Ul: LTC1966 (MSOP8)

U2: AD8B6O5ART (SOT-23-5)

CS: FC68133 (ztgcze mini jack stereo
3,5 mm)

CS1: zlgcze 2 mm 2 pin (opcja)

OUT : zlacze 2 mm 4 pin

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetno$¢ lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktére nalezy samodzielnie wlutowaé w dotaczona plytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,

ktora jest podlinkowana w opisie kitu.

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w ptytke PCB)

= wersja [A] plytka drukowana bez elementéw i dokumentacja

Kity w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukiad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany ukkad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach

Kazda wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zam6wienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl.

Sygnal wyjsciowy z przekladnika, do-
prowadzony jest do ptytki konwertera AC/
TRMS, ktérego schemat przedstawia ry-
sunku 2. Uklad oparty jest o LTC1966 kon-
wertera AC/TRMS. Sygnal z przekladnika
pradowego doprowadzony jest do standar-
dowego ztgcza CS typu mini jack 3,5 mm
(opcjonalnie do ztagcza CS1). Dzielnik R1/R2
zapewnia polaryzacje wejs¢ U1, niezbedna
dla prawidlowej pracy przy zasilaniu nie-
symetrycznym. Kondensator C4 pelni role
filtru usredniajacego, wymagang jest wiec
od niego stalo$¢ parametréw i niski uptyw,
ze wzgledu na warto$¢ pojemnosci konieczne
jest zastosowanie kondensatora foliowego.
Pozostate kondensatory filtruja zasilanie.

Po konwersji, wyj$Sciowe napigcie state
z U1 podawane jest na wzmacniacz-bufor
U2 oparty o wzmacniacz AD8605. Uktad

ela 2. Wyniki
opotowkowy

Rysunek 3. Schemat montazowy modutu
przetwornika

U2 separuje wyjscie LTC1966 o wzglednie
duzej impedancji (ok. 85 kQ) od wejs¢ A/C
zapewniajgc minimalny blad przetwarza-
nia. Dodatkowo, sygnal jest wzmocniony
%2, a doktadng warto$¢ podczas skalowa-
nia ukladu mozna ustawi¢ potencjome-
trem RV1. Sygnat wyjSciowy oraz zasilanie
3,3...5 V/20 mA sg doprowadzone do ztgcza
OUT. Zakres 0...2 V moze zostac rozszerzony
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Tabela 3. Wyniki

pomiaréow dla pradu odksztatconego - sterownik fazowy

dla roznych obciazen

....... 25 ... v ZakresIAl 500
Lp ACRMS lobl=Uo*k lac-lobl (lac-lobl)/5*100%
....... LICII667

....... VoVl ... [l

WL 0,047 ... 0,044 ... 0,003 iM%
L2 0063 ....... 0,061 ... 0002 il 0.0%......
w2 0103 ... 0100 ... 0003 i 0N
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poprzez zmiane R5 po uwzglednieniu za-
kresu napiecia wspélpracujacego A/C.
Modut zmontowano dwustronnej ply-
tce drukowanej, ktérej schemat montazowy
pokazano na rysunku 3. Montaz jest fatwy
inie wymaga opisu. Po poprawnym montazu
przetwornik wymaga kalibracji. W tym celu

nalezy go zasili¢ z zasilacza 3,3...5 V/20 mA,
a do wyjscia dolaczy¢ woltomierz pradu sta-
tego. W obwéd pradu przemiennego wigczyc
amperomierz. Nastepnie zalozy¢ przektad-
nik pradowy podlaczony do przetwornika.
Po wlgczeniu zasilania do obwodu mie-
rzonego, nalezy za pomocg RV1 ustawic

jednakowe wskazania przyrzadéw, pamig-
tajac o dodatkowym wzmocnieniu 2 V/V
wprowadzonym przez uklad U2. Warto ska-
lowanie przeprowadzi¢ przy maksymalne;j
warto$ci pradu przekladnika (np. 5 A).

Dla sprawdzenia przetwornika wykonano
kilku pomiaréw, ktérych wyniki umiesz-
CZOono w:

*  tabela 1 - prad sinusoidalny, obcia-

zenie zarowka,

*  tabela 2. - prad sinusoidalny po pro-
stowaniu jednopotéwkowym),

* tabela 3 — prad odksztalcony zasila-
jacy fazowy sterownik tyrystorowy
dla ré6znych obcigzen.

Dla modelu z przektadnikiem 5 A, wspot-
czynnik przetwarzania wynosi 2,5 A/V,
a doktadno$¢ przetwarzania w zakresie
50 Hz...1 kHz jest lepsza od 2%.

Adam Tatus, EP

Sterownik bipolarnego
silnika krokowego

Sterownik 4-przewodowych silni-
kow krokowych, ktory moze znalezé
wiele zastosowarn podczas kon-
struowania ukfadéw automatyki
Iub zabawek. Oprdcz nieskompli-
kowanej budowy, uktad charakte-
ryzuje sie szeregiem uzytecznych
cech funkcjonalnych.

Schemat ideowy sterownika pokazano na ry-
sunku 1. Uktad powinien by¢ zasilany napie-
ciem stalym o wartosci 7...24 V dotaczonym
do zlacza X1. Dioda D1 zabezpiecza uklad
przed niewtasciwg polaryzacja napiecia wej-
Sciowego, natomiast kondensatory C1...C4
pelnia role filtra zasilania. Napiecie zasila-
jace jest podawane na stabilizator IC1 typu
78L05, ktéry dostarcza niezbednego napiecia
+5 V dla mikrokontrolera. Pracg sterownika
zarzadza mikrokontroler IC2 (ATtiny261)
taktowany wewnetrznym sygnatem zega-
rowym. Stopien wykonawczy zostal zbu-
dowany z wykorzystaniem drivera L293D.
Do regulacji predkosci obrotowej stuzy po-
tencjometr PR1. Dioda LED1 sygnalizuje
stan pracy uktadu. Zlacza Direct i Start/Stop
stuzg odpowiednio, do sterowania wybo-
rem kierunku obrot6w i hamowania silnika.
Zworki CONFIG stuza do konfiguracji spo-
sobu pracy sterownika:

Zworka 1/Y2 stuzy do wyboru trybu pracy
silnika. Brak zwory — praca krokowa, zworka
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zalozona — praca pétkrokowa. Praca krokowa
to najprostszy sposob sterowania silnika kroko-
wego, praca potkrokowa to dodanie w sekwen-
cji sterujacej stanow posrednich, w praktyce

powoduje bardziej plynng prace silnika, ale

zwieksza pobdr pradu o okolo 50...60 %.
Zworka ST/DY stuzy do wyboru sposobu za-

trzymania silnika. Brak zwory — zatrzymanie
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Sterowanie silnikiem krokowym
bipolarnym (4-przewodowym).
Praca krokowa lub péikrokowa.
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zostal pokazany na rysunku 3. Rysunek 2. Schemat montazowy sterownika silnika
e krokowego

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetnosé lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktére nalezy samodzielnie wlutowaé w dotaczona plytke

drukowana (PCB). Wykaz elementow znajduje sie w dokumentacji,

ktora jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] piytka drukowana bez elementéw i dokumentacja

Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany uklad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany uklad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl.

=)

Rysunek 3. Sposéb wykonania potaczen
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