MINIPROJEKTY

przecigza¢ wbudowanego stabilizatora 3,3 V,
plytka ma wlasng przetwornice obnizajaca
napiecie zasilajace do 3,3 V o obcigzalno-
$ci do 250 mA. Uklad zbudowano w opar-
ciu o ADP2108 (U3). Dioda LD1 sygnalizuje
zasilanie GPIO.

Dodatkowo,
wadzenie interfejsu I?C, portu szeregowego

modul umozliwia wypro-

na zlacza szpilkowe zgodnie z Arduino

Bricks
wspélipracujacych modutéw komunikacyj-

ulatwiajac  wygodne dolaczenie
nych np. opisywanych w EP I°C lub Xbee.
Uwaga! Sygnaly GPIO Raspberry PI Zero
zgodne s ze standardem 3,3 V i dofgczenie
napiecia 5 V spowoduje uszkodzenie GPIO.
zmontowano na

Driver niewielkiej,

dwustronnej plytce drukowanej. Jej sche-

mat montazowy pokazano na rysunku 3.

Montaz jest typowy i nie wymaga opisy-
wania. Nalezy tylko poprawnie przylu-
towa¢ pady termiczne ukladéow U1 i U2.
W wypadku ,forsownej” pracy modulu
warto uktady driveréw i tranzystor wyposa-
zy¢ w niewielkie radiatory przyklejone kle-
jem termoprzewodzacym.

Adam Tatus, EP

Modut przekaznikow z USB

Sterowanie urzadzeniami elektrycznymi i elektronicznymi za pomocq komputera daje wiele
mozliwosci. Prezentowany modut pozwala na sterowanie tasmami LED, stycznikami, cewkami

elektrozamkow, solenoidow itp.

DODATKOWE MATERIALY
NA FTP:

ftp:/ [ep.com.pl
USER: 86118, PASS: 8655327a

W ofercie AVT*

AVT-1890

Wykaz elementdw:

R1, R2: 10 kQ

R3, R8..R15: 1 kQ

R4..R7: 47 Q

RN1: 8x10 kQ

C1, €3, C5: 100 nF

€2, C4: 100 pF

6, C7: 33 pF

D1...D8: 1N4007T

LD1...LD8: dioda LED, czerwona 2x5
RUN (LD9): dioda LED zielona 2x5
US1: FT232RL

US2: ATtiny2313

US3: ULN2803

CON1 lub CON7T: USB B lub USB B Micro
L1: 10 pH lub koralik ferrytowy
PK1...PK8: przekaznik )JZC-49F/5

Q1: 8 MHz (HC49)

X1..X8 lub JP1..JP8: ARK2/5.0 lub ztacze
szpilkowe (raster 2,54 mm)
ZASILANIE (X9): ARK2/5.0

E-OPEN (X10): ARK2/3.5

* Uwaga:
Zes!awy AVT moga wystepowac w nastepujacych wersjach;
AVT xxxx UK to zaprogramowany uktad. Tylko i wquczme Bez elementow

dodatkow

ych.
AVT xxxx A plylka drukowana PCB (Lub plytki drukowane, jesli w opisie

AVT xxxx A+ plylka Grukowana | zaprogramowany uklad | (c2yll potaczenie wersi
i wersji UK) bez elementéw dodatkow
plylka drukouiana (b piyii) oraz kompte( elementéw wymienio-
w zatacznik
lo mc innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wluto-

w PCB. Nalezy miec na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
wyratnle W opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktdre nie zostaty wymlemone w zataczniku pdf

lecz jesli wystepuje,
1 nizsbedne oprogramowanie mogna Scagnat, Kikaig W link
umieszczony w opisie kitu

AVT xxxx B

AVT xxxx €

AVT xxxx CD

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaida wersja ma
zataczony ten sam plik pdfl Podczas sktadania zamowienia upewnij sig, ktéra
wersje (UK, A, A+, B lub C). http://sklep.avt.pl
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Na rysunku 1 pokazano schemat ideowy
modulu przekaznikéw sterowanego za
pomocag USB. Zasilanie z gniazda USB trafia
do obwodéw zasilania cewek przekaZnikéw
oraz zostaje doprowadzone do filtra zlozo-
nego z kondensatoréw C1...C4 i dtawika L1,
przez ktéry jest zasilany konwerter USB-U-
ART (US1) oraz mikrokontroler US2. Dzieki
matemu poborowi pradu przez cewki prze-
kaznikéw zostala wyeliminowana potrzeba
stosowania dodatkowego zasilacza do ich
uruchamiania.

Mikrokontroler ATtiny2313 jest taktowany
zewnetrznym
Q1 o czestotliwosci 8 MHz. Caloscig pro-
cesu zamiany komend wysylanych z kom-

rezonatorem  kwarcowym

putera zarzadza program zawarty w mikro-
kontrolerze. Przetworzone sygnaly trafiajg
poprzez driver ULN2803 (US3) do wybra-
nych przez uzytkownika przekaznikéw.
Stan wyijscia jest sygnalizowany przez diody
LED (LD1...LD8). Pulsujaca dioda LED RUN
(LD9) sygnalizuje prace ukladu oraz trans-
misje danych z USB. Modul moze sterowaé
do 8 urzadzen zasilanych napieciem stalym.
Na plytce, jako uklady wykonawcze zasto-
sowano przekazniki o dopuszczalnym pra-
dzie obcigzenia stykéw do 5 A przy napie-
ciu 30 V DC. Styki przekaznikéw posiadaja
ochrone w postaci diod prostowniczych

D1...D8. Zapobiegng one wypalaniu sig
lub sklejaniu stykéw w wypadku, gdy
do modutu dolgczane bylyby silniki, stycz-
niki lub elektrozaczepy.

Uktad
tce, ktorej

nalezy zmontowaé na

ply-
schemat montazowy poka-
zano na rysunku 2. Montaz jest typowy
i nie wymaga dodatkowego komenta-
rza. W module jako wyjscia przekaznikéw
mozna zastosowaé zlacza szpilkowe JP1...
JP8 o rastrze 2,54 mm lub srubowe X1...
X8 o rastrze 5 mm. Po zmontowaniu trzeba
bardzo dokladnie skontrolowa¢ montaz.
Przy dolaczaniu napiecia zasilania, ktére
bedzie podawane na odbiorniki od zla-
cza X9 opisanego na obwodzie drukowa-
nym, jako ZASILANIE do zlgcz X1...X8
(JP1...JP8) nalezy zwré6ci¢ uwage na pola-
ryzacje. Wlasciwa polaryzacja ma znacze-
nie przede wszystkim w wypadku, gdy
modul ma sterowaé np. taSmami LED. Zia-
cze E-OPEN (X10) stuzy do niezaleznego
od komend sterujacych modutem awaryj-
nego wlaczania wszystkich przekaznikéw.
Do tego celu mozna wykorzysta¢ klasyczny
przycisk monostabilny, bistabilny lub sta-
cyjke z kluczykiem. Zalaczanie przekazni-
kéw nastepuje z przesunieciem czasowym
kazdego kolejnego, co pozwala na stop-
niowe dolgczanie obcigzen przez modutl



obcigzal-
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maksymalnej

noéci stykéw przekaznikow nalezy dodat-
kowo pocynowac odkryte $ciezki na spodzie

Modut dotaczony do portu USB kom-
putera zostanie wykryty przez system jako

obwodu drukowanego.

wykorzystywania

zadziatac

Modut dopasowano do obudowy KM-30.
cja w instalacjach inteligentnego budynku,

Zaleta takiego rozwigzania jest tatwa aplika-
uktadach automatyki, itp. W przypadku

transformatorowym  mogloby
zabezpieczenie przetezeniowe.

mogloby wywo-

ekstremalnych warun-

w

jednocze$nie

do zasilacza. Nagle zalgczenie wszystkich
fa¢ znaczny pobér pradu, a co za tym idzie
kach zawieszenie przetwornicy zasilacza
impulsowego, a w klasycznym zasilaczu

obcigzen
spowodowac
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Tabela 1. Wykaz polecen obstugiwanych przez ptytke

Polecenie

i Konfiguracja kierunku pracy portu 1/0,
{8 bitéow wartos$ci odpowiada 8 liniom
portu 1/0

bit o wartosci 1 - praca jako wyjscie
bit o wartosci 0 - praca jako wejscie

Wykaz obstuglwanych polecen

Przyktad

Odpowiedz

ipin - znak od 1 do 8 okreslajacy numer linii,

ixx — znaki od 00 do FF, odpowiada wartosciom hex = 0..255, bin = 00000000 ... 11111111, np.: AA = 10101010
istan - znak 0 lub 1; 0 - stan niski, 1 - stan wysoki
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Rysunek 2. Schemat montazowy modutu przekaznikéw z USB

FT232R USB UART. Dalej, nastapi instalacja
sterownikéw urzadzenia — nalezy uzy¢ ste-
rownikéw dostarczanych bezplatnie przez
firme FTDI. W systemie operacyjnym urza-
dzenie bedzie rozpoznawane jako wirtu-
alny port szeregowy (COM), co pozwala
to na sterowanie modutem przekaznikéow za
pomoca terminala lub wlasnego oprogramo-
wania. W przypadku sterowania modutem
za pomocg programu typu terminal, nalezy
ustawic¢ nastepujace parametry komunikacji:
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19,2 kb/s, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, bez
bitu parzystosci. Znak Esc poprzedzajacy
kazde polecenie odpowiada wartosci 0x1B
w tablicy ASCII, a Enter — 0x0D. W tabeli 1
umieszczono wszystkie wymagane polece-
nia do obstugi komunikacji. W przypadku
konfiguracji kierunku pracy opisywanego
modulu nalezy ustawi¢ w pierwszej kolej-
noéci port I/O jako wejscie poleceniem ,Esc
P FF Enter”.
/0 powoduje automatyczne dwukrotne

Kazda zmiana stanu portu

zwrécenie nowego stanu w postaci ,Rxx”
w odstepie ok. 0,2 s. Takie rozwigza-
nie pozwala na wyeliminowanie zakl6-
cen i drgan stykéw obwodéw dotaczonych
do urzadzenia. Maksymalna czgstotliwo$é
zmian stanu kazdego z portéw I/O to ok 3...5
razy na sekunde.

Mavin

mavin@op.pl



