PROJEKTY

ServoPoint

Sterownik rozjazdéw z polaryzacja

Rozjazdy niektérych firm
wymagajq polaryzacji
krzyzownicy. W artykule opisano
sterownik, ktory kontroluje
serwomechanizm przestawiajqcy
rozjazd oraz przekaznik
zmieniajqcy polaryzacje
krzyzownicy.

Rekomendacje: sterownik

jest przeznaczony do makiet
kolejowych.

Projekt sterownika zaczerpnieto ze strony
http://usuaris.tinet.org/fmco. Wprowadzono
niewielkie zmiany: dodano diodg informu-
jaca o wlgczonym napieciu =zasilajacym,
zmieniono rodzaj tranzystoréow sterujacych
przekaznikiem, zmieniono mikrokontroler
z SMD na DIP oraz przystosowano plytke

do obudowy Z-70U.

Budowa i zasadza dzialania

Schemat ideowy sterownika rozjazdéw po-
kazano na rysunku 1. Napigcie zasilajgce,
ktére moze pochodzi¢ z torowiska lub le-
piej z osobnego zasilacza przeznaczonego
do zasilania akcesoriow dodatkowych, jest
prostowane za pomocg mostka diodowego
D1, a nastepnie stabilizowane przez stabi-
lizator U1. Jesli napigcie zasilajace bedzie
przekraczato 12 V, konieczne moze sig
okaza¢ zamontowanie radiatora (typowy
serwomechanizm o standardowej wielko-
§ci pobiera podczas pracy prad o nateze-
niu ok. 160 mA, co moze wywola¢ duze

Wykaz elementéw
Rezystory:
R1, R3...R5: 1 kQ)
R2: 560 Q
Kondensatory:
C1, C2: 220 wF/25 V (elektrolit.)
C3: 100 nF (ceram.)
Pétprzewodniki:
U1: LM7805
U2: 6N137
U3: PIC12F629 (zaprogramowany)
T1,T2: BS170
D1: B40C1500 (mostek prostowniczy)
D2: dioda LED 3 mm, zielona
D3: dioda LED 3 mm, czerwona
D4: TN4148
Inne:
PK1: AZ850P2-5 (przekaznik bistabilny)
J1,J2: 2P-BL+TB-5.0-PIN (ztacze)
J3: gniazdo goldpin 1x3
J4: SN25-WO06K (ztgcze katowe)
J5: SN25-WO02K (ztgcze katowe)
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straty mocy na stabilizatorze). Dane DCC
doprowadzone do zlacza J2 po przejsciu
przez transoptor trafiajg do mikrokontrole-
ra, ktéry je dekoduje. Jesli rozkaz dotyczy
sterownika rozjazdu, to serwomechanizm
dotaczony do wtyku J3 jest odpowiednio
sterowany. Oprécz tego moze zmienic sig
polozenie przekaznika bistabilnego ste-
rowanego tranzystorami T1 i T2. Dzieki
uzyciu tranzystoréw MOS nie ma koniecz-
nosci stosowania rezystoréw ograniczaja-
cych prad sterujacy oraz diod ttumigcych
przepiecia powstajace w chwili wylacze-
nia przekaznika. Przekaznik bistabilny
do przetaczenia stykéw potrzebuje krotkie-
go impulsu, dzieki czemu prad jest pobie-
rany tylko przez kilkadziesigt milisekund,
co przeklada sie na mniejsze zuzycie ener-
gii przez sterownik. Do zlgcza J5 mozna
dotaczy¢ przycisk, ktérym mozna zmieniac
recznie polozenie rozjazdu. Przycisk ten
stuzy takze do konfigurowania sterownika.

Montaz i uruchomienie

Schemat montazowy sterownika rozjazdéw
pokazano na rysunku 2. Montaz jest typowy
i nie wymaga omawiania. Pod mikrokontro-
ler warto zastosowac podstawke. Jesli mikro-
kontroler nie byl zaprogramowany, do jego
pamieci Flash nalezy wgra¢ plik ServoPoint.
hex. Plik ten zawiera bity konfiguracyjne, je-
§li jednak programator nie korzysta z tych in-
formacji, ustawienie bitéw konfiguracyjnych
mozna zobaczy¢ na rysunku 3.
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W ofercie AVT*
AVT-5471 A
AVT-5471 UK

Podstawowe informacje:

. Sterowanie serwomechanizmem mode-
larskim przytaczajagcym zwrotnice lub
sterujgcym zaporami na przejezdzie.

. Mikrokontroler PIC12F629.

. Zasilanie 9...12 V AC lub z torowiska
makiety.

. Prad zasilajacy jest zalezny od obcig-
zenia mechanicznego i zastosowanego
serwomechanizmu.

. Konfigurowanie lokalne za pomoca przy-

cisku i oprogramowania Rocrail.

Dodatkowe materiaty na FTP:
ftp://ep.com.pl, user: 42850, pass: 3063yuhc

* wzory ptytek PCB

Projekty pokrewne na FTP:
(wymienione artykuty sa w catosci dostepne na FTP)

AVT-1828 Miernik do Boostera DCC
(EP-9/2014)
AVT-1791 Booster Extender (EP 2/2014)
AVT-5287 Sterownik DCC zapdér makiety
przejazdu kolejowego (EP 4/2011)
AVT-2965 Zasilacz do kolejki elektrycznej
- namiastka DCC (EdW 12/2010)
AVT-5259 Modut petli do makiety kolejowej
(EP 10/2010)
AVT-5253 Centralka NanoX systemu DCC
— Manipulator (EP 8/2010)

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowaé w nastepujacych wersjach:

AVT xxxx UKto zaprogramowany uktad. Tylko i wytacznie. Bez elemen-
tow dodatkowych.

AVT xxxx A plytka drukowana PCB (lub ptytki drukowane, jesli w opi-
sie wyraznie zaznaczono), bez elementéw dodatkowych.

AVT xxxx A+  plytka drukowana i zaprogramowany uktad (czyli pota-

czenie wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.

AVT xxxx B plytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet elementow
wymieniony w zataczniku pdf

AVT xxxx C to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy
wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile
nie zaznaczono wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma
obudowy ani elementéw dodatkowych, ktére nie zostaty
wymienione w zataczniku pdf

AVT xxxx CDoprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz jesli
wystepuje, to niezbedne oprogramowanie mozna sciagnac,
klikajac w link umieszczony w opisie kitu)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja

ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skiadania zaméwienia upewnij

sie, ktorg wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub C). http://sklep.avt.pl
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Tabela 1. Przyktadowe adresy i nume-

0000 nnnnnnn Oonnnnnnnooonnn ryportéwiterfejsu

: b= . H sterownika interfejsu interfejsu
I 1 1 1
2 1 2
3 1 3
4 1 4
= = & 5 2 !
EIcEe T ——
7 2 3
oCire 81 8 2 4
T cml) 9 3 1
= . H@ 10 3 2
1E N I 3 a
S g‘mim con 12 3 4
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Rysunek 4. Sposob dofaczenia sterownika do rozjazdu Rysunek 6. Oprogramowanie Rocrail
— ekran wtasciwosci rozjazdu

" Rocrail: New Plan
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Zatrzymai o = Rysunek 7. Oprogramowanie Rocrail
Rysunek 5. Oprogramowanie Rocrail — ekran nowego planu — ekran sterowania rozjazdami

o Wybra¢ Wiasciwosci, a nastgpnie e Adres interfejsu = adres sterownika Formuty dla programu Microsoft
klikna¢ na zakladke Interfejs (rysu- / 4. Adres interfejsu nalezy zaokrag-  Excel:
nek 6). gli¢ ,,w gore”. Adres interfejsu: =ZAOKR.

*  Wypelni¢ pola Adres oraz Port i za- *  Port interfejsu = reszta z dzielenia =~ GORA (ADR_STER_ROZJAZU/4;0)
twierdzi¢ przez Ok. Teraz klikajac adresu sterownika / 4. Jesli w wy-  Port interfejsu: =JEZELI (MOD (ADR
na symbol rozjazdu mozna zmie- niku otrzymamy 0, to zamieniamy  STER ROZJAZU;4)=0;4;MOD (ADR_STER
nia¢ jego polozenie (rysunek 7). wynik na 4. ROZJAZU; 4))

Adres i numer port interfejsu mozna ob- Przykladowe adresy i numery portéw Stawomir Skrzynski, EP

liczy¢ w nastepujacy sposob: umieszczono w tabeli 1.

.ep.com.p
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