MINIPROJEKTY

Komenda Komenda w postaci szesnastkowej Opis
P24=1<CR> 0x50 0x32 0x34 0x3D 0x31 0xOD Wiacza wyjécie modutu o adresie 24.
P24=0<CR> 0x50 0x32 0x34 0x3D 0x30 0x0D Wytacza wyjécie modutu o adresie 24.
P36=?<CR> 0x50 0x33 0x36 0x3D 0x3F 0x0D Zapytanie o stan wyjécia modufu o adresie 36.

P36=128,0<CR>

0x50 0x33 0x36 0x3D 0x31 0x32 0x38 0x2C 0x30 0xOD

Ustawia na wyjsciu modutu o adresie 36 sygnat Pwm o wypet-
nieniu 50% (128/256) bez opdznienia.

P02=128,20<CR>

0x50 0x30 0x32 0x3D 0x31 0x32 0x38 0x2C 0x32 0x30 0xOD

Ustawia na wyjsciu modufu o adresie 2 sygnat Pwm o wypet-
nieniu 50% (128/256) z opo6znieniem ok 100 ms co jeden krok
wspofczynnika pwm — efekt rozjasniania do potowy mocy.

P02=0,200<CR>

0x50 0x30 0x32 0x3D 0x30 0x2C 0x32 0x30 0x30 0xOD

Ustawia na wyjsciu modufu o adresie 2 sygnat Pwm o wypet-
nieniu 0% (0/256) z opdznieniem ok 1s co jeden krok wspot-
czynnika pwm — efekt powolnego wygaszania do zera.

,xx” to adres modutu a ,vvv”’ to aktualna
warto$¢ wspolczynnika PWM. Gdy wyijscie
sterowane jest cyfrowo, to warto$¢ bedzie
wynosita 000 lub 255. We wszystkich przy-
padkach w komendach nie ma spacji a ozna-
czenie ,,<CR>" to znak konca linii - warto$¢
ASCII réwna 0x0D. Przyktadowe komendy
umieszczono w tabeli 1.

Uklad wymaga wstepnej konfiguracji
— potrzebny bedzie terminal z interfejsem
RS485 np. konwerter AVTMOD14 dolaczony
do komputera PC i programu Bray Terminal +.

Zalozenie jumpera w pozycji 1 (rysunek 3)
uruchamia automatyczne wysylanie stanu
wyijscia. Funkcja ta moze by¢ wlaczona tylko
w jednym module w calej magistrali i tylko
wtedy, gdy nie ma urzadzenia nadrzednego.
Powoduje wysylanie na magistrale co ok. 4
sekundy komendy ze stanem wyjscia. Moze
by¢ przydatna do identyfikowania modutéw,
poniewaz komenda zawiera adres modutu.
Zalozenie jumpera w pozycji 2 (rys. 3) a na-
stepnie wlaczenie zasilania modulu powodu-
je przywrécenie domyslnego adresu o warto-

$ci ,,00”. Zalozenie jumpera w pozycji 3 (rys.
3) i wlgczenie zasilania modulu powoduje
wejScie w tryb zmiany adresu. Modut wysyta
warto$¢ aktualnego adresu a nastgpnie czeka
na wprowadzenie nowej wartosci. Po zatwier-
dzeniu klawiszem Enter nowa warto$¢ zosta-
je zapamietana i uklad jest gotowy do pracy.
Nalezy pamieta¢, ze drugie wyjscie modutu
automatycznie dostaje adres zwiekszony o je-
den, dlatego modutom nalezy nadawac adre-
sy zwigkszane o 2.

KS

Regulator wentylatora z silnikiem klatkowym

Silniki asynchroniczne
bezszczotkowe, ze zwartym
uzwojeniem wirnika, zwane

krotko — klatkowymi,

sq stosowane do napedzania
roznych wentylatorow.

Ich zaletami sq trwalosé

i prosta budowa. Problemy
zaczynajq sie, gdy wymagana
jest regulacja obrotéw

takiego silnika, poniewaz
zastosowanie falownika za
kilkaset zlotych do wentylatora
lazienkowego jest po prostu
nieoplacalne. Prezentowany
ukfad wykorzystuje pewnq
ceche takiego wentylatora

do regulowania jego predkosci
obrotowej.

Dziatanie oparte jest na metodzie regulacji
grupowej — silnik jest zasilany napieciem si-
nusoidalnym 230 V AC przez kilka petnych
okres6w, a nastepnie zasilanie jest odcinane
na kolejnych kilka okreséw — rysunek 1.
Czasy zalgczenia i wylaczenia zawierajq sig
w przedziale od utamka sekundy do kilku
sekund a dzieki bezwladnosci wentylato-
ra nie ma efektu zatrzymywania i ruszania
silnika tylko efekt lekkiego ,plywania” ob-
rotow. Czas zalgczania jest staly natomiast
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poprzez zmiang czasu przerwy pomiedzy
kolejnymi zalgczeniami regulowana jest
wypadkowa moc dostarczana do odbiornika
a w efekcie predkos$¢ obrotowa silnika.
Schemat ideowy regulatora pokazano
na rysunku 2. Triaki ,nie lubig” obcigzen
indukcyjnych, dlatego zamiast obwodu

wykonawczego z triakiem zastosowa-
no rzadko spotykany obwéd z mostkiem
prostowniczym i tranzystorem MOSFET
(elementy B1, T1). Takie rozwigzanie jest
bardziej niezawodne w tej aplikacji. Za
prawidlowe przelaczanie tranzystora od-

powiada specjalizowany driver MC33152.
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MINIPROJEKTY

W ofercie AVT*

AVT-1813 A AVT-1813 B AVT-1813 C

Podstawowe parametry:

* Przeznaczony dla silnikéw klatkowych 230 V
AC, maksymalnie 200 W.

* Poprzez regulacje mocy uzyskuje regulacje
predkosci obrotowej silnika.

* Regulacja w zakresie od 0 do 100%.

* Dziatanie oparte na metodzie regulacji gru-
powej.

e Zasilanie 230 V AC.

Wykaz elementéw:

R1: 56 kQ/2w

R2: 100 Q

R3, R6, R7: 2,4 kQ

R4, R5: 22 kQ

R8: 50 kQ potencjometr

R9: 50 kQ potencjometr miniaturowy
C4: 100 pF25 V

C3, C5: 100 nF

B1: mostek prostowniczy 4 A/600 V
D1...D5: 1N4007

: dioda LED dowolna

T1: np. STP4ANK60

IC1: ATtiny13 (zaprogramowany)

1C2: MC33152

1C3: 78L05

F1: gniazdo bezpiecznika + bezpiecznik
TR1: transformator ok 9 V AC, min. 200 mA
JP1: nie montowad

CON1: ztacze ARK3/500

POW, OUT: ztacze ARK2/750
srebrzanka na dwie zworki

Dodatkowe materiaty na FTP:

ftp://ep.com.pl, user: 26526, pass: 841uhx54

* wzory ptytek PCB

* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowaé w nastepujacych wersjach:
AVT xox UK to zaprogramowany uklad: Tylko i wylacznie. Bez elementéw
dodatkowych.
AVT xox A plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opisie
wyraznie bez 6 ych.
AVT xox A+ plytka i uklad (czyli
wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.
plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet elementéw wymienio-
ny w zalaczniku
to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wiuto-
wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
wyraznie w_opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zafaczniku pdf
kana wersja, lecz jesli wystepuje,
to niezbedne oprogramowanie mozna sciagnac, klikajac w link
umieszczony w opisie kitu)
Nie kaidy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersia ma
zalaczony ten sam plik pdfl Podczas skiadania zaméwienia upewnij sie, ktora
Wersje zhmawiaszi (UK, A, A+, B tab O, hitp:/isklep.avt pl

AVT xxxx B
AVT xxxx C

AVT xxxx CD

Transformator, diody i stabilizator
IC3 dostarczaja napigcia +5 V do zasila-
nia mikrokontrolera. Dioda sygnalizuje
dziatanie ukladu - czegstotliwo$¢ migania
jest proporcjonalna do ustawionej mocy,
a dioda D5 i rezystory R5, R4 tworzg uklad
detekcji przejscia przez zero napigcia sieci
energetycznej.

Po zmontowaniu ukfad jest od razu go-
towy do pracy. Zasilanie nalezy dolaczy¢
do zaciskéw POW, a silnik do zaciskéw OUT.
Potencjometr duzy — R8 stuzy do regulacji
czasu przerwy, czyli predkosci obrotowej, po-
tencjometr maly — R9 pozwala na ustawienie
liczby okreséw przebiegu sieci w czasie zala-
czenia. Parametr ten nalezy ustawic ekspery-
mentalnie, kierujac sie tym, aby praca silnika
byla jak najbardziej plynna. Dzigki grupowej
metodzie regulacji uklad nie generuje zaklo-
cen elektromagnetycznych a dotgczony silnik
nie ,brzeczy”, przy niektérych silnikach moze
by¢ styszalne tylko ,,pykanie”.

Uwaga! Pomimo zastosowania trans-
formatora sieciowego uklad nie jest odse-
parowany od sieci energetycznej. Nawet
po stronie wtornej, wystepuja napiecia nie-
bezpieczne dla zdrowia i zycia czlowieka.
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Rysunek 1. Zasada pracy regulatora obrotow
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Rysunek 2. Schemat ideowy regulatora obrotéw silnika klatkowego
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Rysunek 3. Schemat montazowy regulatora obrotéw silnika klatkowego
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