MINIPROJEKTY

W ofercie AVT*

AVT-1821 A  AVT-1821 B AVT-1821 C

Wykaz elementéw:

R1, R2, R4, R7: 1 kQ

R3, R5: 4,7 kQ

R6: 10 kQ

PR1: 1 MQ (potencjometr montazowy)
C1, C2: 220 pF/16 V

C3: 100 nF

U1: NE555

D1: 1N4148

LED1, LED2: dioda LED 3 mm
VCC, START, STOP: ztacze ARK2/500
OUT: zfacze ARK3/500

PK1: JQC3FF/012-1ZS (przekaznik)

Dodatkowe materiaty na FTP:

ftp://ep.com.pl, user: 26526, pass: 841uhx54
* wzory ptytek PCB

* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowat w nastepuiacych wersjach
AV woix UK o zapragramowany ukiad: Tiks | wylacenie. Bez elementéw
dodatkowych.
plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jedl w opisie
wyraznie
AVT xox A+ plytka uklad (czyli
wersji A i wersii UK) bez elementow dodatkowych.

AVT xox B plytka drukowana ub plytk) oraz komplet elementow wymienio-
ny w zalaczniku p
to_nic innego ik zmuntuwany zestaw B, czyli elementy wluto-

ane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
TSRS (1) T, S (o S T obudowy ani elementéw
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zafaczniku pdf

AVT xxxx A

AVT xxxx C

AVT xxxx CD

(nieczesto wersi, lecz Jedi wystepue,
to niezbedne oprogramowanie mozna iciagnaé, Kiikajac w.link
umieszczony tw opisie )
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersia ma
zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zaméwienia upewnij sie, ktéra

wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub C). http://sklep.avt.pl

$miertelny uklad scalony NE555 pracujacy
w jednym z najczesciej stosowanych roz-
wigzan, czyli w konfiguracji generatora mo-
nostabilnego. Generuje on impulsy o czasie
trwania zaleznym od pojemnosci kondensa-
tora C2 oraz ustawienia suwaka potencjome-
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Rysunek 1. Schemat ideowy wytacznika czasowego

tru PR1. Wejscie START, wyzwalajgce prace
uktadu czasowego, zostalo wiaczone pomie-
dzy TRI (wyprowadzenie 2) a mase ukladu.
Wejscie STOP, konczace odmierzanie czasu,
wlaczono pomiedzy wejécie Reset (wypro-
wadzenie 4) a mase ukladu. Dioda LED1
informuje o obecno$ci napigcia zasilania.
Przekaznik PK1 oraz dioda LED 2 sygnali-
zujaca jego zadzialanie sg sterowane bezpo-
srednio z wyjécia OUT (wyprowadzenie 3).
Urzadzenie moze by¢ zasilane napie-
ciem 12...15 V z zasilacza, baterii lub aku-
mulatora. W egzemplarzu modelowym za-
stosowano przekaznik ¢ cewkag na 12 V DC

dowolnym pilotem IR

Prosty uklad zdalnie sterowanego
przelqcznika pozwalajqcy

na sterowanie 4 odbiornikami
energii elekirycznej. Jego
niewqtpliwym atutem jest
mozliwo$¢ wspdipracy
praktycznie z dowolnym pilotem
na podczerwien, a procedura
nauki kodow pilota sprowadza
sie do kilku prostych czynnosci.

Schemat elektryczny przelacznika pokazano
na rysunku 1. Uktad powinien by¢ zasilany
napieciem stalym o wartosci 12 V DC dola-
czonym do zlacza VCC. Dioda D1 zabezpie-
cza uklad przed niewlasciwa polaryzacjg
napiecia wejSciowego, natomiast konden-
satory C1...C6 pelnig role filtra zasilania.
Zewnetrzne napiecie wejsciowe jest poda-
wane na stabilizator U1 typu 7805.

Role odbiornika kodéw IR pelni uktad
U3 TSOP4836, a calg pracg przelacznika
steruje mikrokontroler ATmega8 taktowany
zewnetrznym sygnatem zegarowym. Gtéwne
zadanie, ktére wykonuje mikrokontroler,
a wlaéciwie jego program, to odbieranie
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sygnalu z odbiornika podczerwieni i odnaj-
dowanie w tym sygnale ramek, czyli kodéw
wysylanych z pilota IR. Taka ramka zwykle
zawiera od kilkunastu do kilkudziesieciu
impulséw, ktérych czasy trwania i czasy
przerwy z reguly mieszczg sig w przedziale
0,2...3 ms. Program pozwala mierzy¢ im-
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Rysunek 2. Schemat montazowy
wyltacznika czasowego

o dopuszczalnym pradzie obcigzenia stykow
10 A i napieciu 230 V AC. EB

pulsy o dlugosci do 8 ms, a jezeli na wejsciu

sygnalu utrzyma sie¢ niezmieniony poziom
przez 8 ms, to oznacza, ze nadawanie jednej
ramki zostalo zakonczone i najblizszy impuls
bedzie poczatkiem nowej ramki. Gdy pojawi
sig sygnal program odmierza czasy impul-
sow i czasy przerw pomiedzy nimi i zapisuje
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Rysunek 1. Schemat ideowy zdalnie sterowanego przetacznika
W ofercie AVT*
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AVT xxxx €D rsja, lecz jesli wystgpuje

to niezbedne oprogramowanie mozna Seiaanat, Kiikajac w I
umieszczony w opisie kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma
zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zaméwienia upewnij sie, ktéra
erje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub O http:/iskiepiavtpl

wyniki w tablicy az do kolejnej przerwy lub
do uzyskania 64 pomiaréw. Zatem jedynymi
ograniczeniami odno$nie do pilota (kodu),
ktorego urzadzenie potrafi sig ,,nauczy¢” jest
czas pojedynczego impulsu i przerwy, ktére
muszg zawiera¢ sie we wspomnianych gra-
kodu - 32

Ostatni warunek

nicach oraz maksymalna dlugosé¢
impulsy (i 32 przerwy).
to czestotliwo$¢ modulacji sygnatu IR - kaz-
dy pilot wysyla kody na okreslonej czestotli-
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wosci no$nej, najpopularniejsza i najczesciej
spotykana to 36 kHz, mniej popularne to 38
lub 40 kHz. Zastosowany odbiornik podczer-
wieni TSOP1736 jest przystosowany do syg-
naléw o czestotliwosci 36 kHz, ale z nieco
mniejsza czulo$cig odbiera réwniez sygnaty
38 kHz. W razie potrzeby odbiornik mozna
wymieni¢ na podobny o innej cz¢stotliwosci.

Jako bufor wyjsciowy zastosowano uktad
ULN2003A, ktéry stuzy do zasilania prze-
kaznikéw typu JQC3FF/012-1ZS (cewka 12
VDG, styki 10 A/230 VAC). Przy sterowaniu
obcigzeniem o znacznej mocy nalezy zwr6-

ci¢ uwage na obcigzenie stykow przekazni-
ka oraz $ciezek plytki drukowanej. Aby po-
prawi¢ ich obcigzalno$¢ mozna pocynowac
Sciezki lub ulozy¢ na nich i przylutowac
przew6d miedziany. Przelgcznik wyposa-
zony zostal w przyciski umozliwiajace bez-
posrednie przelgczanie przekaznikéw bez
Krotkie
przyciéniecie przycisku pozwala zmieniac
stan przekaznika. Diody LED1..LED4 syg-
nalizuja, ktéry przekaznik jest aktualnie

koniecznosci stosowania pilota.

uruchomiony, natomiast dioda LED5 pelni
rolg sygnalizatora, informuje ona zaréwno
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o pracy ukladu, odebraniu komendy z pilota jak i wejsciu w tryb pro-
gramowania.

Schemat montazowy przelacznika pokazano na rysunku 2. Calosé
zostala zmontowana na dwustronnej plytce drukowanej o wymiarach
83 mmx 98 mm dopasowanej do obudowy KM35. Montaz uktadu
rozpoczynamy od wlutowania w ptytke opornikéw i innych elemen-
tow o niewielkich rozmiarach, a koniczymy montujac kondensatory
elektrolityczne przekazniki i zlacza srubowe. Sterownik zmontowa-
ny ze sprawwnych elementéw nie wymaga jakiejkolwiek regulacji
i po zarejestrowaniu komend wysylanych przez pilota jest gotowy
do pracy.

Wejscie w tryb programowania kodéw pilota odbywa sig¢ poprzez
przytrzymanie odpowiedniego przycisku przez czas okolo 5sek.

Zasilacz do lampki LED

Schemat ideowy zasilacza do lampki LED znajduje sie na rysun-

ku 1. Zasilanie diody LED odbywa sig poprzez zasilacz beztrans-
formatorowy. Uktad zasilacza beztransformatorowego zasilanego
z sieci energetycznej jest ogdlnie znany. Wielokrotnie byt opisy-
wany na tamach EP. Nalezy jednak pamieta¢ o tym, ze modul
jest zasilany z sieci energetycznej, wiec w ukladzie wystepuja
napiecia niebezpieczne dla zdrowia i zycia czlowieka. Oznacza
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Rysunek 1. Schemat ideowy zasilacza do lampki LED
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Rysunek 2. Schemat montazowy zasilacza do lampki LED
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Po wykonaniu tej czynnosci dioda LED odpowiadajgca programowa-
nemu kanatowi zacznie miga¢. Oznacza to ze uklad oczekuje na poda-
nie i potwierdzenie komendy z pilota, komendy ktéra odpowiadac be-
dzie za przelaczanie przekaznika. Prawidlowe odebranie przez ukiad
kodu pilota zaowocuje dluzszym zaswieceniem diody LED, po czym
jej ponowne migotanie bedzie oznaczato, iz uklad oczekuje potwier-
dzenia zarejestrowanej wcze$niej komendy. Nalezy wtedy ponownie
przycisnac¢ ten sam przycisk w pilocie. Po odebraniu prawidlowe;j ko-
mendy procedura programowania zostaje zakoniczona a uklad powrd-
ci do normalnej pracy. Wejscie w tryb programowania mozliwe jest
w dowolnym momencie pracy uktadu i odbywa sie niezaleznie dla
kazdego z czterech kanalow.

EB

AVT
1819

Modul umozliwia bezposredniq zasilanie diod
LED napigciem sieciowym 230 V AC. Mozna
go zastosowaé¢ w roli lampki sygnalizacyjnej
w szafach sterowniczych, rozdzielnicach,
elektronarzedziach, a takze do podswietlenia
przelqcznikéow czy gniazdek. Poza tym ma

te zalete, ze gwarantuje prace bez ,efektu
migotania”.

REKLAMA

NnUvVoTON

Swiatowy lider w zakresie dostaw

mikrokontroleréow z rdzeniem Cortex-MO
serie M051, M058S, Mini51, NUC100, NUC200 i Nano100

do 128 kB Flash i do 20kB SRAM
komunikacja USB, LIN, CAN, UART, SPI, 12C, 12S
wbudowany interfejs wyswietlacza LCD i panela dotykowego

Dostepne w sklepie internetowym: http://sklep.marthel.pl
Wspolpracujg z oprogramowaniem
Keil RVMDK, IAR EWARM oraz Coocox.

Whbudowana i odfagczalna sekcja ptytki debuggera SWD/JTAG

[ AA |

www.marthel.pl
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