MINIPROJEKTY

Fotografia 5. Opis wyprowadzen ztacza J1.

wprowadza tranzystor T1 w stan przewodze-
nia. Rezystor R1 roztadowuje C1 po zakoncze-
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kontrolera poprzez ISP stuzy zlgcze
J1. Kolejno$¢ wyprowadzen w nim
przedstawia fotografia 5. Zasilanie
uktadu moze odbywac sig napieciem stalym,
z przedzialu 2,7...5,5 V, na przyklad z baterii.
Przedzial ten jest okreslony przez zakres po-
prawnej pracy mikrokontrolera ATMega32L.
Pobér pradu waha sig od ok. 600 pA (V=3
V) do ok. 1,25 mA (V=5 V).
Licznik zmontowano na jednostron-

nej plytce drukowanej o wymiarach
38 mmx70 mm, ktérej schemat montazowy
pokazano na rysunku 6. Podczas montazu na-
lezy pamietac o pieciu zworkach z drutu, nad
ktérymi znajduje sie wyswietlacz. Z kolei,

sam wySwietlacz winien by¢ zwrdcony wy-

Czasowka ON/OFF

Prezentowany uktad umozliwia
zalqczenie nadzorowanego
urzqdzenia na okreslony,
regulowany czas w zakresie
od 0 do okolo 10 minut.
Dodatkowo, jest mozliwe
wczesniejsze wylqczenie
urzqdzenia, przed uplywem
odmierzonego czasu.

Timer moze zosta¢ wmontowany w dowolne
urzadzenie elektroniczne badz elektrycz-
ne, gdzie zastgpi wylacznik mechaniczny.
Przyktadem moze by¢ lampka nocna, ktéra
zwykle spelnia swojg funkcje przez kilka
minut. Dobrym rozwigzaniem byloby wy-
posazy¢ ja w uklad odlaczajacy napiecie
po uplywie pewnego czasu jednoczes$nie nie
uniemozliwiajac jej recznego wylgczenia.
Schemat ideowy wylacznika czasowego
pokazano na rysunku 1 natomiast montazo-
wy na rysunku 2. Sercem ukladu jest nie-
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Rysunek 6. Schemat montazowy licznika

stajgca z krétszej krawedzi ,,spoing” w strone
zaciskéw SUPPLY i INPUT na plytce.

Jedyna
jest zaprogramowanie mikrokontrolera oraz

czynno$cig  uruchomieniowg
ustawienie odpowiednich bitéw zabezpie-
czajacych, gdyz konieczne jest wylaczenie
interfejsu JTAG. Taktowanie odbywa sie
z wewnetrznego oscylatora RC o czgstotliwo-
§ci 1 MHz, jest to opcja programowana przez
producenta. Po podaniu zasilania, licznik

jest gotowy do pracy.

Michat Kurzela, EP
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W ofercie AVT*

AVT-1821 A  AVT-1821 B AVT-1821 C

Wykaz elementéw:

R1, R2, R4, R7: 1 kQ

R3, R5: 4,7 kQ

R6: 10 kQ

PR1: 1 MQ (potencjometr montazowy)
C1, C2: 220 pF/16 V

C3: 100 nF

U1: NE555

D1: 1N4148

LED1, LED2: dioda LED 3 mm
VCC, START, STOP: ztacze ARK2/500
OUT: zfacze ARK3/500

PK1: JQC3FF/012-1ZS (przekaznik)

Dodatkowe materiaty na FTP:

ftp://ep.com.pl, user: 26526, pass: 841uhx54
* wzory ptytek PCB

* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowat w nastepuiacych wersjach
AV woix UK o zapragramowany ukiad: Tiks | wylacenie. Bez elementéw
dodatkowych.
plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jedl w opisie
wyraznie
AVT xox A+ plytka uklad (czyli
wersji A i wersii UK) bez elementow dodatkowych.

AVT xox B plytka drukowana ub plytk) oraz komplet elementow wymienio-
ny w zalaczniku p
to_nic innego ik zmuntuwany zestaw B, czyli elementy wluto-

ane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
TSRS (1) T, S (o S T obudowy ani elementéw
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zafaczniku pdf

AVT xxxx A

AVT xxxx C

AVT xxxx CD

(nieczesto wersi, lecz Jedi wystepue,
to niezbedne oprogramowanie mozna iciagnaé, Kiikajac w.link
umieszczony tw opisie )
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersia ma
zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zaméwienia upewnij sie, ktéra

wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub C). http://sklep.avt.pl

$miertelny uklad scalony NE555 pracujacy
w jednym z najczesciej stosowanych roz-
wigzan, czyli w konfiguracji generatora mo-
nostabilnego. Generuje on impulsy o czasie
trwania zaleznym od pojemnosci kondensa-
tora C2 oraz ustawienia suwaka potencjome-
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Rysunek 1. Schemat ideowy wytacznika czasowego

tru PR1. Wejscie START, wyzwalajgce prace
uktadu czasowego, zostalo wiaczone pomie-
dzy TRI (wyprowadzenie 2) a mase ukladu.
Wejscie STOP, konczace odmierzanie czasu,
wlaczono pomiedzy wejécie Reset (wypro-
wadzenie 4) a mase ukladu. Dioda LED1
informuje o obecno$ci napigcia zasilania.
Przekaznik PK1 oraz dioda LED 2 sygnali-
zujaca jego zadzialanie sg sterowane bezpo-
srednio z wyjécia OUT (wyprowadzenie 3).
Urzadzenie moze by¢ zasilane napie-
ciem 12...15 V z zasilacza, baterii lub aku-
mulatora. W egzemplarzu modelowym za-
stosowano przekaznik ¢ cewkag na 12 V DC

dowolnym pilotem IR

Prosty uklad zdalnie sterowanego
przelqcznika pozwalajqcy

na sterowanie 4 odbiornikami
energii elekirycznej. Jego
niewqtpliwym atutem jest
mozliwo$¢ wspdipracy
praktycznie z dowolnym pilotem
na podczerwien, a procedura
nauki kodow pilota sprowadza
sie do kilku prostych czynnosci.

Schemat elektryczny przelacznika pokazano
na rysunku 1. Uktad powinien by¢ zasilany
napieciem stalym o wartosci 12 V DC dola-
czonym do zlacza VCC. Dioda D1 zabezpie-
cza uklad przed niewlasciwa polaryzacjg
napiecia wejSciowego, natomiast konden-
satory C1...C6 pelnig role filtra zasilania.
Zewnetrzne napiecie wejsciowe jest poda-
wane na stabilizator U1 typu 7805.

Role odbiornika kodéw IR pelni uktad
U3 TSOP4836, a calg pracg przelacznika
steruje mikrokontroler ATmega8 taktowany
zewnetrznym sygnatem zegarowym. Gtéwne
zadanie, ktére wykonuje mikrokontroler,
a wlaéciwie jego program, to odbieranie
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sygnalu z odbiornika podczerwieni i odnaj-
dowanie w tym sygnale ramek, czyli kodéw
wysylanych z pilota IR. Taka ramka zwykle
zawiera od kilkunastu do kilkudziesieciu
impulséw, ktérych czasy trwania i czasy
przerwy z reguly mieszczg sig w przedziale
0,2...3 ms. Program pozwala mierzy¢ im-
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Rysunek 2. Schemat montazowy
wyltacznika czasowego

o dopuszczalnym pradzie obcigzenia stykow
10 A i napieciu 230 V AC. EB

pulsy o dlugosci do 8 ms, a jezeli na wejsciu

sygnalu utrzyma sie¢ niezmieniony poziom
przez 8 ms, to oznacza, ze nadawanie jednej
ramki zostalo zakonczone i najblizszy impuls
bedzie poczatkiem nowej ramki. Gdy pojawi
sig sygnal program odmierza czasy impul-
sow i czasy przerw pomiedzy nimi i zapisuje
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