W ofercie AVT*
AVT-1803 A
Wykaz elementow:

R1...R4A: 1 kQ (SMD 1206)

R4B*: 1 kQ (SMD 1206, dobra¢ dla pradu
tadowania)
C1, C2: 10 wF (SMD 1206)
CHG, OK, PWR: dioda LED SMD
LiPo: ztacze EH4 katowe

TH: termistor NTC 10 kQ

U1: MCP73833 (MSOP10)
USB: ztacze USB Micro ESB228110100Z

|ftp://ep.com.pl, user: 31063, pass: 8iyw2174 |

|* wzory plytek PCB |
(wymienione artykuly sa w cafosci dostepne na FTP)
AVT-1757 Miniaturowa tadowarka
akumulatoréw Li-Po zasilana
z USB (EP 8/2013)
tadowarka Li-lon z pomiarem
pojemnosci (EAW 4/2013)
- Zasilacz z akumulatorem Li-Po
i wbudowang tadowarkg
(EP 11/2012)
AVT-3034_2 Przetwornica i tadowarka do
akumulatoréw litowych
(EdW 7/2012)
Przetwornica i tadowarka do
akumulatoréw litowych
(EdW 6/2012)
Uniwersalna tadowarka
akumulatoréw modelarskich
Ni-MH, Ni-Cd, Li-Po, Li-Fe
(EP 6/2012)
Stacjonarna fadowarka
akumulatoréw Li-lon (EP 3/2010)

AVT-3056

AVT-3034

AVT-5348

AVT-1563

Zeslawy PAVT moga wystepowa w nastepuiacych wersjach:
AVT xox UK to zaprogramowany uklad: Tylko i wylacznie. Bez elementéw
ch.

wycl
AVT xx A plytka drukowana PCB (Iub plytki drukowane, jesli w opisie
wyraznie
AVT xoo A+ plytka drukowana i zapmgramowany uklad (caylt potaczenie
wersji A i wersji UK) bez elementow dodatkowych.
AVT xxx B plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet Sementow wymienio-
ny w zataczniku
AVT xxx € to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wiluto-
wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
wyraznie w_opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione v zalaczniku pdf
K rsja, lecz jesli wystepuje,
to niezbedne oprogramowanie mozna sclqgnq: klikajac w link
umieszczony w opisie Kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersia ma
zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zamowienia upewnij sie, ktorg
wersje zamawiasz! K& At B b O http://sklep.avt.pl

AVT xxxx CD

Rysunek 2. Schemat montazowy
tadowarki LiPo_833

z wbudowanym termistorem. Wazne, aby
zapewni¢ odpowiedni kontakt termiczny
z ogniwem. W modelu zastosowano uklad
przystosowany do akumulatoré6w o napieciu
ladowania 4,2 V bez wbudowanego timera
(AMI).

Uktad MCP73833 ma wbudowany czuj-
nik temperatury struktury ograniczajacy
prad tadowania w wypadku nadmiernego
wzrostu temperatury uktadu. Dla utatwienia
odprowadzenia mocy strat warto zastosowac
niewielki radiator przyklejony pastg termo-
przewodzacg oraz uzywaé zasilaczy, ktore
w zapewniaja stabilne napigcie zasilajace
+5V.

Uwaga: podczas uzytkowania ogniwa
nalezy zachowaé¢ odpowiednie warunki
eksploatacji: zabezpieczy¢ ogniwo przed
uszkodzeniem mechanicznym, zwarciem,
przeciazeniem, przeladowaniem, przegrza-
niem - w zadnym wypadku nie demonto-
waé wbudowanego ukladu nadzorujacego
ogniwo. Nieprzestrzeganie warunkéw bez-
piecznej eksploatacji moze spowodowac
wybuch ogniwa i/lub pozar oraz zagrozenia
dla zdrowia uzytkownika.

Adam Tatus, EP

Symulator czujnikow ABS

Ten nieskomplikowany ukifad znajdzie zastosowanie wszedzie tam,
gdzie dokonuje si¢ napraw ukliadéw ABS/EBS naczep oraz pojazddéw

ciezarowych

umozliwia znaczne przyspieszenie wykonywanych

napraw. Uklad umozliwia podanie symulowanego sygnalu czujnikéw
predkosci obrotowej kdél do elektronicznej jednostki sterujqcej ABS

R
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(ECU - Electronic Control Unit).
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Rysunek 1. Schemat ideowy uktadu symulatora czujnika ABS

Stosujac opisywane urzadzenie osoba serwisu-
jaca uklad ABS moze podawaé¢ do ECU sygnal
oraz odczytywa¢ wyniki poprzez tester diagno-
styczny bez koniecznosci obracania kotami. Ma
to zalete podczas serwisowania uktadu ABS, gdy
nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania ECU
pod wzgledem odczytu wspomnianych sygna-
6w i tym samym — symulacji ukladu na postoju
lub stole warsztatowym, jak réwniez podczas

W A\Vad
A\'AL A
Wykaz element
R1: 10 kQ

R2, R5, R6: 47 kQ
R3, R4: 150 Q
R7...R10: 1 kQ

POT1: 2x50 kQ/A (liniowy, lutowany do ptytki)
PR1: 10 kQ (montazowy, poziomy)

C1: 100 nF (poliestrowy)

C2: 100 wF/25 V (elektrolityczny)

C3, C4: 1 uF (opis w tekscie)

D1...D4: 1N4148

US1, US2: LM324

J1, J2: ztacze ARK 3/5 mm

Ztacze do baterii 9V i wytacznik
ftp://ep.com.pl, user: 31063, pass: 8iyw2174
* wzory ptytek PCB

* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowaé w nastepujacych wersjach:
AVT x0x UK to zaprogramowany ukfad. Tylko i wylacznie. Bez elementow

dodatkowych.

AVT xox A plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opisie
wyraznie bez 6 ych.
AVT xox A+ plytka drukowana i zaprogramowany uklad (czyli pofaczenie

wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.
plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet elementéw wymienio-
ny w zalaczniku pdf

to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wiuto-
wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementéw
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zafaczniku pdf

p (nieczesto wersja, lecz jesli wystepuje,
to niezbedne oprogramowanie mozna Sciagnaé, Klikajac w link
umieszczony w opisie kitu)

Nie kaidy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersia ma
zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zaméwienia upewnij sie, ktéra
wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub Q). http://sklep.avt.pl

AVT xxxx B

AVT xxxx C

AVT xxxx CD
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przeprowadzenia cyklu EOL (End Of Line),
w ktérym jest konieczne obracanie kolami, aby
uktad wykryt sygnat predkosci obrotowe;.

Symulator ma 4 wyjscia. Wiekszo$¢ pojaz-
déw ciezarowych jest w konfiguracji 4S, nacze-
py w konfiguracji 2S (niekiedy 4S), przyczepy
48S, wiec zaspokaja to w duzej mierze zapotrze-
bowanie wiekszosci spotykanych uktadéw kon-
figuracyjnych systeméw ABS/EBS.

Sygnal pochodzacy z prawidlowo dziataja-
cych czujnikéw ma ksztalt sinusoidalny i ampli-
tude ok. 1 V. Jego czestotliwos¢ jest zalezna od
predkosci obrotowej kol, jednak nie przekracza
wartosci kilkuset Hz. Sygnat ten ma zmienng

biegunowos¢. Wszystkie te wlasciwosci zostaly
z powodzeniem odwzorowane w tym projekcie.

Schemat uktadu znajduje si¢ na rysunku 1.

Generator drgan sinusoidalnych o zmienne;j
czestotliwosci zostal wykonany na wzmacnia-
czu operacyjnym US1A. Jest to klasyczny uklad
z mostkiem Wiena, z tg r6znica, iz jako element
stabilizujgcy amplitude oscylacji pracuja diody
D1-D4, po dwie polaczone szeregowo. Dzieki
takiemu rozwigzaniu, nie jest konieczne sto-
sowanie zar6wek, termistoréow badZ innych
klopotliwych w uzyciu elementéw, ktére, do
poprawnego dziatania, wymagajg znaczacej ilo-
$ci mocy na nich traconej. Spadek napiecia na

Rysunek 2. Oscylogram napiecia na wyjsciu uktadu US1A
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pojedynczej diodzie krzemowej spolaryzowane;j
w kierunku przewodzenia wynosi ok. 0,7 V,
wiec maksymalna amplituda sygnatu wyjscio-
wego wynosi ok. 1,4 V.

Niestety, to rozwigzanie ma pewng wade:
otwarcie diody nastepuje niemal skokowo po-
wyzej napiecia progowego, co skutkuje znie-
ksztatceniami przebiegu. Widoczne to jest na
oscylogramie z rysunku 2. Jak jednak wykazaty
testy, nie ma to negatywnego wplywu na dzia-
fanie i interpretacje tego sygnatu przez ECU.
Czestotliwos¢ sygnalu mozna zmienia¢ w gra-
nicach ok. 2,5...900 Hz, co odbywa sie poprzez
regulacje potencjometrem POT1. Wtérnik na-
pieciowy wykonany na uktadzie US1D dostar-
cza sygnal na potencjometr montazowy PR1,
zapewniajac jednoczesnie znikomo mate obcia-
zenie obwodu generatora. Potencjometrem tym
reguluje sie amplitude sygnalu wyjsciowego.

Uktady US1B i US1B to polaczone ze sobg
wtérniki napieciowe, ktére zapewniajg calemu
uktadowi tzw. sztucznag mase, co eliminuje ko-
niecznoé¢ korzystania z symetrycznego zréd-
fa zasilania. Ma to tez pewng wade: 6w uklad
musi by¢ zasilany ze Zrédla niepolgczonego
galwanicznie z masa pojazdu.

Sygnatl sinusoidalny o ustalonej amplitu-
dzie trafia na wejscia czterech niezaleznych
wtérnikéw napieciowych. Powoduje to, iz
uszkodzenie jednego wejscia w obwodzie wej-
Sciowym sterownika ECU nie ma wplywu na

pozostale. Rezystory R7...R10 symulujg rezy-
stancje wewnetrzng czujnikéw, ktéra wynosi
ok. 1 k. ECU kontroluje, poprzez rezystancje
wewnetrzng czujnika, poprawno$é jego funk-
cjonowania, zatem opisany emulator jest wy-
krywany jak typowe czujniki predkosci obroto-
wej két.

Montaz i uruchomienie

Uklad symulatora montowany jest na jed-
nostronnej plytce drukowanej o wymiarach
56 mmXx60 mm, ktérej schemat montazowy
pokazano na rysunku 3. W pierwszej kolejnosci
nalezy wlutowa¢ dwie zworki, ktére przebiegajg
pod innymi elementami elektronicznymi. Pod
uktady scalone warto zastosowaé podstawki,
by méc je latwo wymieni¢ w razie uszkodze-
nia. Na kondensatory C3 i C4 przygotowane sg
rézne rozstawy otwor6éw montazowych: 5 mm,
10 mm lub 15 mm.

Poprawnie zmontowany uklad jest od razu
gotowy do pracy. Zasila¢ go mozna z baterii typu
6F22 o napigciu 9 V - pobér pradu wynosi ok.
13 mA. Skrecanie §lizgacza potencjometru PR1
w strone kondensatora C1 powoduje zwieksza-
nie amplitudy, zas w strone C3 — zmniejszanie.
Natomiast przekrecanie gatki POT1 w strone R4
skutkuje zmniejszaniem czestotliwosci, w stro-
ne R3 — zwiekszaniem. Zmieniajac czestotli-
wos¢ dokonuje sie zmiany predkosci odczyty-
wanej przez ECU. Amplituda powinna wynosié¢
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Rysunek 3. Schemat montazowy ukfadu
symulatora czujnika ABS

ok. 1V, lecz moze ona wymagac korekcji dla
r6znych typéw sterownikéw (ECU).
Podsumowujgc, niniejszy symulator gene-
ruje sygnat identyczny jak ten, ktéry wytwarza-
ja na swoich wyjéciach czujniki predkosci obro-
towej kot uktadu ABS, co pozwala dokonywac
sprawdzenia tego obwodu bez koniecznosci
przylaczania naczepy do cigzaréwki, a nastep-
nie wyjezdzania nig z garazu. Uklad réwniez
moze by¢ wykorzystywany do testowania ob-
wodéw czujnikéw predkosci obrotowej w po-
jazdach ciezarowych, jednak w tym przypadku
konieczna moze sie okaza¢ zmiana amplitudy
wyjsciowej oraz rezystoréw R7...R10 na war-
tos¢ okoto 1,5 k().
Michat Kurzela, EP
Konsultacja merytoryczna:
Tomasz Kurek (serwis278@wp.pl)

REKLAMA

URZADZENIA

STEROWNICZE
x s

m taczniki krzywkowe,
m roztgczniki izolacyjne,

® przyciski sterownicze,

przefaczniki obrotowe,

® przyciski wielofunkcyjne,

m przyciski bezpieczeristwa,STOP’,

4

m joysticki, przetaczniki kluczykowe,

® obudowy do przyciskow,

® f3czniki kraficowe,

® f3czniki krancowe bezpieczenstwa,

| ® mikroprzefaczniki,

| ® przyciski nozne,

m pierécienie slizgowe,

m kasety sterownicze do wind,
kasetki sterownicze do suwnic i wciggnikow,

m t3czniki krarnicowe obrotowe,

m systemy wozkéw kablowych,
szynoprzewody do suwnic.

ASTAT

ASTAT LOGISTYKA Sp.z 0.0.
ul. Dabrowskiego 441, 60-451 Poznan
tel. 618488871, fax: 61 84882 76

www.astat.com.pl, e-mail: info@astat.com.pl




