PROJEKTY

Aktualizacja sterownika

AVT 5408

Prezentowany uklad jest aktualizacjq do ,Sterownika urzqdzen
zasilanych z 230V AC” (AVT5408) opisywanego w EP 8/2013.
Aktualizacja polega na rozszerzeniu mozliwosci sterownika o obstuge
polecent z pilota. Ma to na celu zwiekszenie komfortu korzystania

z urzqdzenia.

Rekomendacje: urzqdzenie przyda sie w automatyce domowej, do
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu
odbiornika podczerwieni
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Rysunek 2. Schemat montazowy modutu
odbiornika podczerwieni

Na rysunku 1 pokazano schemat ideowy
modulu dla zmodyfikowanego urzadze-
nia. Schemat powstal zgodnie z zalecenia-
mi w nocie PDF odbiornika TSOP31236.

iListing 1. Definicje przyciskéw nadajnika RC5

i //Definicje klawiszy PILOTA IR

: #define P_MUTE 13 //Nr przycisku
: #define P POWER 12 //Nr przycisku
i #define P 1 1 //Nr przycisku
: #define P_2 2 //Nr przycisku
: #define P_3 3 //Nr przycisku
: #define P 4 4 //Nr przycisku
¢ #define P_5 5 //Nr przycisku
: #define P 6 6 //Nr przycisku
¢ #define P_7 7 //Nr przycisku
: #define P_8 8 //Nr przycisku
: #define P 9 9 //Nr przycisku
: #define P 0 0 //Nr przycisku
: #define P MINUS 10 //Nr przycisku
¢ #define P PP 14 //Nr przycisku
i #define P_MENU 48 //Nr przycisku
: #define P PROG GORA 32 //Nr przycisku
: #define P_P ARR P 34 //Nr przycisku
: #define P_VOL_LEWA 17 //Nr przycisku
¢ #define P_OK 59 //Nr przycisku
: #define P_VOL_PRAWA 16 //Nr przycisku
: #define P_ARR_LEWA 21 //Nr przycisku
¢ #define P_PROG_DOL 33 //Nr przycisku
: #define P_ARR_PRAWA 22 //Nr przycisku
: #define P TV 63 //Nr przycisku
i #define P_AV 56 //Nr przycisku
: #define P_SLEEP 38 //Nr przycisku
: #define P_TIME 42 //Nr przycisku
: #define P_INF 36 //Nr przycisku
: #define P I II 35 //Nr przycisku
: #define P_NEXT 30 //Nr przycisku
{ #define P_HIDE TELETEXT 46 //Nr

: #define P_TELETEXT RED 55 //Nr

: #define P_TELETEXT GREEN 54 //Nr

{ #define P TELETEXT YELLOW 50 //Nr

: #define P TELETEXT BLUE 52 //Nr

{ #define P_F MINUS =~ 44 //Nr przycisku
: #define P_F PLUS 43 //Nr przycisku
{ #define P M 41 //Nr przycisku
: #define P_TELETEXT 60 //Nr przycisku
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sterowania zraszaniem ogrodu itp.

Kondensator C1 oraz rezystor R1 stuza do
tlumienia zakl6cen zasilania. Rezystor R2
podciaga linie danych do linii zasilania. Na
plytce umiescitem takze trzy goldpiny stuza-
ce do polaczenia odbiornika podczerwieni
z ukladem sterownika. Schemat montazowy
plytki z odbiornikiem jest przedstawiony na
rysunku 2. Plytka ma niewielkie wymiary
(zaledwie 21 mmX14 mm), co pozwala na
fatwe przymocowanie jej w dowolnym miej-
scu. Przy lutowaniu, uklad TSOP powinien
znajdowac na stronie elementéw SMD. Dzie-
ki temu mamy jedng strone plytki PCB bez
jakiegokolwiek elementu, co znacznie ulatwi
np. przyklejenie odbiornika do obudowy.

Oprogramowanie
Zbiér wynikowy do zaprogramowania proce-
sora zawiera kompletny program ze sterowni-
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ka AVT5408, poszerzony o obstuge odbiornika

podczerwieni. Program napisany dla nadajnika
podczerwieni widocznego na rysunku 3, mo-
del RC6 LX. Wszystkie przyciski pilota zostaty
wykorzystane. Podzielilem je na trzy sekcje,
widoczne na rysunku 4. Przyciski z sekcji ,, A’
wykorzystywane sg do obstugi pierwszego
przekaznika. Przyciski z sekcji ,,B” obstuguja
przekaznik drugi, natomiast przyciski z sekcji
,C” obstuguja oba przekazniki jednoczesénie.

Po weciénigciu przycisku pilota, wysyta
on dane w ramce, w ktdrej znajduje sig adres
oraz kod komendy. W zasadzie gléwnym
punktem programu jest sprawdzanie komen-
dy otrzymane;j z pilota i odpowiednie zarea-
gowanie na nig.

W celu tatwiejszej identyfikacji przyci-
skow postanowitem wprowadzi¢ indywidu-
alng numeracje. Sposéb w jaki to zrobitlem
jest widoczny na rysunku 5. Dzieki wprowa-
dzonej numeracji jest latwiej takze zrozumiec

|ftp://ep.com.pl, user: 86341, pass: 54cqkf85 |
|» wzory ptytek PCB |
Projekty pokrewne na FTP:

(wymienione artykuty s3 w catosci dostepne na FTP)
AVT-5408 Wiacznik urzadzen zasilanych
z sieci 230 V AC (EP 8/2013)
Automatyczny wigcznik kina
domowego (EP 12/2012)
Przekaznikowy wytacznik czasowy
(EP 8/2012)

Automatyczny wytgcznik czasowy
(EP 8/2012)

Przekaznik czasowy (EP 8/2009)
Uniwersalny uktad czasowy

(EP 12/2007)

Sterownik zegarowy i nie tylko...
(EdW 9/2006)

AVT-1714

AVT-1689

AVT-1684

AVT-1535
AVT-1459

AVT-2800

AVT-724  Uniwersalny uktad czasowy
(inteligentny wytacznik schodowy)
(EdW 7/2004)

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowac w nastepujacych wersjach:

AVT xxxx UKto zaprogramowany ukfad. Tylko i wytacznie. Bez elemen-
tow dodatkowych.

AVT xxxx A plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opi-

sie wyraznie zaznaczono), bez elementéw dodatkowych.

plytka drukowana i zaprogramowany ukfad (czyli pota-

czenie wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.

AVT xxxx B ptytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet elementow
wymieniony w zataczniku pdf

AVT xxxx C to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy
wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile
nie zaznaczono wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma
obudowy ani elementéw dodatkowych, ktére nie zostaty
wymienione w_zataczniku pdf

AVT xxxx CDoprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz jesli
wystepuje, to niezbedne oprogramowanie mozna $ciagnac,
klikajac w link umieszczony w opisie kitu)

AVT xxxx A+

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda
wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania zamoéwienia
upewnij sie, ktéra wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub Q). http:/
sklep.avt.pl
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Aktualizacja sterownika AVT5408

Tabela 1. Czasy wiaczania i wyfaczania przekaznikoé

Nr Nazwa w kodzie Komenda | Obstugiwane Stan Tryb pracy Czas Czas Wiacz za Wytacz za
przycisku wysytana elementy | przekaznika/ wiaczenia | wyfaczenia (minuty) (minuty)

przez pilot ow (hh:mm) (hh:mm)

1 P_MUTE 13 PK1, PK2 Wiaczony

2 P_POWER 12 PK1, PK2 Wytaczony

3 P 1 1 PK1 Wiaczony

4 P2 2 PK1 Wytaczony

5 P 3 3 PK2 Wiaczony

6 P4 4 PK2 Wytaczony

7 P5 5 PK1 Program Chwilowy 0 15

8 P 6 6 PK1 Program Chwilowy 0 30

9 P 7 7 PK2 Program Chwilowy 0 15

10 P8 8 PK2 Program Chwilowy 0 30

" P9 9 PK1 Program Chwilowy 15 15

12 PO 0 PK1 Program Chwilowy 15 30

13 P_MINUS 10 PK2 Program Chwilowy 15 15

14 P_PP 14 PK2 Program Chwilowy 15 30

15 P_MENU 48 PK1, PK2 Program Chwilowy 0 30

16 P_PROG_GORA 32 PK1, PK2 Program Chwilowy 0 60

17 P_P_ARR_P 34 PK1, PK2 Program Chwilowy 0 120

18 P_VOL_LEWA 17 PK1, PK2 Program Chwilowy 0 180

19 P_OK 59 LCD Program

20 P_VOL_PRAWA 16 PK1, PK2 Program Chwilowy 60 30

21 P_ARR_LEWA 21 PK1, PK2 Program Chwilowy 60 60

22 P_PROG_DOL 33 PK1, PK2 Program Chwilowy 60 120

23| P_ARR_PRAWA 22 PK1, PK2 Program Chwilowy 60 180

24 P_TV 63 PK1 Program Cykliczny 5:30 6:30

25 P_AV 56 PK1 Program Cykliczny 5:30 7:30

26 P_SLEEP 38 PK2 Program Cykliczny 5:30 6:30

27 P_TIME 42 PK2 Program Cykliczny 5:30 7:30

28 P_INF 36 PK1 Program Cykliczny 6:00 7:00

29 P_IIl 35 PK1 Program Cykliczny 6:00 8:00

30 P_NEXT 30 PK2 Program Cykliczny 6:00 7:00

31| P_HIDE_TELETEXT 46 PK2 Program Cykliczny 6:00 8:00

32| P_TELETEXT_RED 55 PK1 Program Cykliczny 7:00 8:00

33| P_TELETEXT_GREEN 54 PK1 Program Cykliczny 7:00 9:00

34 | P_TELETEXT_YELLOW 50 PK2 Program Cykliczny 7:00 8:00

35| P_TELETEXT_ BLUE 52 PK2 Program Cykliczny 7:00 9:00

36 P_F_MINUS 44 PK1 Program Cykliczny 8:00 9:00

37 P_F PLUS 43 PK1 Program Cykliczny 8:00 10:00

38 P M 41 PK2 Program Cykliczny 8:00 9:00

39 P_TELETEXT 60 PK2 Program Cykliczny 8:00 10:00

Rysunek 3. Nadajnik podczerwieni typu

RC6 LX
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Rysunek 4. Podziat przyciskow nadajnika
na sekcje

nadajnika IR

Rysunek 5. Numeracja przyciskow
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PROJEKTY

listingi. Pierwszy z nich (listing 1) zawiera
definicje wszystkich przyciskéw. Po #define
mamy nazwe przycisku, ktéra wykorzystu-
jemy w kodzie programu. Nastgpnie mamy
liczbe oznaczajaca komende wystang przez
pilot po wcisnieciu danego przycisku. W ko-
mentarzu wpisany jest kolejny numer zgod-
nie z numeracjg przedstawiong na rys. 5.
Kiedy mamy juz gotowe definicje przyci-
skéw, mozemy przej$¢ do obslugi sterowni-
ka z poziomu pilota. Program sprawdza jaka
komenda przyszla z pilota. Nastepnie dopa-
sowuje ja do odpowiedniego kodu (zgodnie
z listingiem 1) i odpowiednio reaguje. W list-
ingu 2 (patrz: materialy dodatkowe na serwe-
rze ftp) mamy kompleksowa obstuge funkcji
urzadzenia dla wszystkich przyciskéw pilo-
ta. Zaprezentowane domys$lne oprogramo-
wanie jest jedynie propozycjg uzycia funkcji
sterownika. Do kazdego przycisku mozna do-
pasowa¢ odpowiednig funkcje wedlug wias-
nych potrzeb. Listing 2 zawiera kompletne
wzory zachowan, ktérych mozna uzy¢ przy
personalizowaniu ustawien sterownika.

Funkcje

Sterownik moze nadzorowaé prace kazdego
przekaznika wymuszajgc jeden z trzech sta-
néw. Kazdy przekaznik moze by¢ wlaczony,
wylgczony lub wykonywa¢ prace programo-
wa. Praca programowa dzieli sie na dwa try-
by: cykliczny oraz chwilowy.

Analize funkcji pilota zaczniemy zgod-
nie z numeracja, ktéra wczesniej przyjeli-
$my. Przyciski z numerem 1 oraz 2 nalezg do
sekcji ,,C”, czyli dzialajg na oba przekazniki
jednoczesnie. Przycisk numer 1 (zielony)
wlgcza oba przekazniki natomiast przycisk
nr 2 (czerwony) wylacza.

Przyciski z sekcji ,A” majg swoje odpo-
wiedniki z sekcji ,,B”. Tak wiec przycisk nr 3
spelnia dla przekaznika 1 t¢ sama funkcje co
przycisk nr 5 dla przekaznika 2, przycisk nu-
mer 4 te samg funkcje dla przekaznika 1 co
przycisk nr 6 dla przekaznika 2 itd. Do pierw-
szej sekcji ,,A” nalezg przyciski z numerami:
3,4,7,8,11, 12, natomiast do pierwszej sek-
¢ji ,B” przyciski: 5, 6, 9, 10, 13, 14. Przyciski
te wilaczaja odpowiednie przekazniki w stan

pracy programowej, w trybie chwilowym.
Do drugiej sekcji ,,A” nalezg przyciski: 24,
25, 28, 29, 32, 33, 36, 37, natomiast do dru-
giej sekcji ,B”: 26, 27, 30, 31, 34, 35, 38, 39.
Przyciski te wlaczajg odpowiednie przekaz-
niki takze w stan pracy programowej, tylko
w trybie cyklicznym. Wyjatkami w tej sekcji
sg przyciski 3, 4 oraz 5, 6. Przyciski 3 i 5 wla-
czaja odpowiedni przekaznik a przyciski 4
oraz 6 wylaczaja.

W ostatniej sekcji ,,C”, do ktérej nalezg
oprécz wspomnianych juz przyciskéw nu-
mer 1 i 2, przyciski od 15 do 23. Przyciski
od 15 do 18 oraz od 20 do 23 wlaczajg oba
przekazniki w tryb pracy chwilowy. Wciénie-
cie przycisku z numerem 19 powoduje pod-
$wietlenie wyswietlacza LCD na 10 sekund.
Dokladne czasy wlaczania i wylgczania
przekaznikéw odpowiadajgce odpowiednim
przyciskom, dla przejrzystosci i tatwosci ich
uzycia zostaly przedstawione w tabeli 1.

Tomasz Piechowicz
tomaszpiechowicz1@gmail.com

REKLAMA

10 zestawow RloThoard do rozdania wsrod tworcow aplikacji!

W tym miesigcu firmy Farnell element14

i Freescale przygotowaty dla Czytelnikow
Elektroniki Praktycznej 10 ptytek RioTboard
o wartosci 74 dolaréw kazda!

ﬂ RIoTboard Block Diagram

Freescale
i.MX 6Solo
applications

processor

OpenSDA
(Freescale Kinetis K20)

Zestawy te sg wyposazone w procesor multimedialny Freescale
i.MX 6Solo o architekturze ARM Cortex-A9. Zostaty one
przystosowane do wydajnej obstugi systemu Android, przy czym
moga tez pracowad pod kontrolg Linuksa. Platforma RloTboard
to bardzo dobrze wyposazony komputer jednoptytkowy. Ma
szeroki wachlarz modutéw peryferyjnych, w tym karte sieciowg
Ethernet 10M/100M/Gb, kontrolery USB: 1x2.0 OTG High Speed
oraz 4xUSB 2.0 High Speed 2.0, interfejsy RGB: LVDS, HDMI

i rownolegty RGB, interfejsy do obstugi kart pamieci micro TF i SD, wejscia na analogowe stuchawki i mikrofon, interfejs aparatu
fotograficznego, porty szeregowe, a takze uruchomieniowe ztacze konfiguracyjne i ztgcze JTAG. Wszystko to w potaczeniu z niskim
zuzyciem energii sprawia, ze jest to idealne rozwigzanie do projektéw z zakresu Internet of Things.

Ograniczenie kosztéw systemu, wymiaréw ptytki drukowanej, liczby podzespotéw koniecznych do zaméwienia i ztozonosci
opracowywanego rozwigzania oraz niewielkie zuzycie energii to tylko niektére cechy platformy Freescale, ktéra obejmuje nie tylko
procesor i.MX 6Solo (taktowany przebiegiem o czestotliwosci do 1 GHz), ale takze mikrokontroler Freescale Kinetis K20,
zintegrowany uktad zarzadzania zasilaniem Freescale MMPF0100, 1 GB 32-bitowej pamieci DDR3 800 MHz oraz karte eMMC 4 GB.
Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie http://www.premierfarnell.com/content/element14-starts-riot.

Freescale PMIC
MMPF0100

W jakim projekcie chciatbys zastosowac ten zestaw? Aby wzigc¢ udziat w konkursie i zyskac¢ szanse
na otrzymanie jednego z takich zestawow, nalezy w terminie do konca maja 2014

wypetni¢ formularz umieszczony na stronie internetowej Elektroniki Praktycznej i odpowiedzie¢ na pytanie:
ktore planowane przez Ciebie projekty sprawiajg, ze zainteresowates sie zestawem RloTboard?




