AUTOMATYKA | MECHATRONIKA

Robomaticon
+People Behind Technology”

Juz czwarty raz, dnia 8 marca
2014 r., na Politechnice
Warszawskiej odbyl sie Turniej
Robotéw Mobilnych Robomaticon
»People Behind Technology™.
Uczestniczylo w nim az 300
najlepszych konstruktorow

z calej Polski, ktérzy zmierzyli
sie w 13 konkurencjach.
Przywiezli ze sobq az 180
robotéw. Nie zabraklo tez
atrakcji dla widzéw - turniej
odwiedzilo az 3000 o0séb!

Uroczyste rozpoczecie Turnieju nastgpito
o godzinie 9 rano. Wtedy tez przeprowadzo-
no pierwsze rozgrywki. Przygotowalismy 12
standardowych, czyli takich, ktére sg rozgry-
wane na Turniejach robotycznych na calym
Swiecie oraz wymysliliSmy jedng nowg na-
zwang przez nas DeathRace.

W jakich konkurencjach
rywalizowaly roboty?

Sumo. Konkurencja, w ktérej bierze
udzial dwdch przeciwnikéw. Ich celem jest
wypchniecie wroga poza krawedz ringu lub
jego przewrécenie. Na malej okraglej planszy
Scieraly sie ze sobg oryginalne wizje kon-
struktorskie w 6 réznych kategoriach: Sumo,

miniSumo, mikroSumo, nanoSumo (roboty
wielkoéci 2,5 cmx2,5 cm), legoSumo oraz
Humanoid Sumo.

Wyscigi robotéw w konkurencjach: Exa-
tel Line Follower, Line Follower Enhanced
i Humanoid Sprint. Roboty, ktére przypomi-
naja male wyscigéwki lub w ostatnim przy-
padku ludzi, $cigaja sie po kretej, czarnej li-
nii przygotowanej przez sedziéw. Trudno$é
i dlugos¢ sg inne dla kazdej z dyscyplin.
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Miejsce Nagroda Nagroda
1 2 3 specjalna | publicznosci
Exatel | FreeStyle Elfa-
Konkurencja Distrelec
Nano Sumo Ironmaster NanoHaker | PUGA Aleksander | 1. Doupedet
Szulc
— Sarmatic
Micro Sumo MicroMamut GO NASTYK - 2. Pneomobil
Mini Sumo Atom Antiga Flying Mamut | — 3. Zeruel
Sumo Skipper NOOB 7alDS - -
Exatel Line Follower Thunderbolt Thunderstorm | Impala - -
Line Follower Amator | Lajt Fibon Tsubame - -
Line Follower Enhan- |Jurna Justyna | Lajt Czesiu - -

Humanoid Sprint Barbie Dr Mundo Kulawy Kojot |— —
Humanoid Sumo Arbito Dr Mundo Barbie - -
Micro Mouse Spiderpig Tyrion Explorer - -
Death Race Tyrion Sprinter - - -
Lego Sumo Knockout Szczurek CR3ATTW3 - -
Gorath 2.0

Puck Collect Sarmatic Spryciarz De Facto - —
Elfa-Distrelec Free Style | Duodeped Beta Miriam - -
124

Efla Freestyle. Najbardziej ,dowolna”
konkurencja. Jesli robot biega, skacze, ptywa,
otwiera piwo, méwi, wspina sie, lata czy na-

wet nic nie robi, ale w wielkim stylu, to jest
mile widziany na Elfa Freestyle.

Micromouse. Mysz szukajgca drogi w la-
biryncie.

Puck Collect. Dwa roboty rywalizujg
o krazki.

DeathRace. Wyscigi robotéw o luzno
zdefiniowanej konstrukcji przeprowadzane
na ,$mier¢ i zycie”. W tej konkurencji nie ma
zasad, liczy sie tylko to, kto pierwszy i w ca-
losci dotrze do celu.

Oprécz emocjonujgcych igrzysk robo-
tycznych na tych wszystkich, ktérzy zjawili
sie w Gmachu Gtéwnym Politechniki War-
szawskiej czekalo wiele atrakcji. Powstaty
male targi technologiczne, poniewaz czg$é
z naszych partneréw, czyli firmy Astor, Kuka
oraz Igus przywiozly swoje roboty przemy-
slowe. Byly réwniez inne firmy ze swoimi
stoiskami miedzy innymi PIAP oraz Exatel,
gdzie mozna bylo porozmawia¢ z ich przed-
stawicielami i dowiedzie¢ sig wiecej o ich
dziatalnosci.

Dla najmlodszych firma Roboty i Spétka
zorganizowala warsztaty robotyczne, firma
Exatel przygotowala malowanie buziek oraz
Centrum Nauki Kopernik przyjechalo ze
swoim stoiskiem.

Wigcej informacji: www.robomaticon.pl.
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