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Rysunek 3. Zaleznos¢ progu zabezpieczenia od wartosci RCLA (za notq producenta)

do podlaczenia wspélpracujacych z silnika-
mi czujnikéw. Przelgcznik PWS umozliwia
wybdr napiecia zasilajacego logike pomiedzy
3,3V, a 5V zaleznie od wymogow plytki ba-
zowej. Zlacze ISP jest opcjonalne, modul nie
wykorzystuje jego sygnaléw, nalezy je wlu-
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towac, gdy zamierzamy , kanapkowac” ptytki
rozszerzen dla zachowania pelnej zgodnosci
z Rev3 Arduino. Silniki i zasilanie dopro-
wadzone sg do plytki rozlgczanym zlaczem

srubowym MC. Uktad zmontowano na dwu-

Licznik impulsow

stronnej plytce drukowanej. Rozmieszczenie
elementéw pokazano na rysunku 4.

Montaz jest typowy i nie wymaga opisu.
Bardzo istotne jest prawidlowe wlutowanie
U1, a szczegblnie padu termicznego, ktéry
utatwia odprowadzenie ciepta. Poprawnie
zmontowany uklad nie wymaga uruchamia-
nia. W celu przetestowania plytki przygoto-
walem program zamieszczony na listingu 1.
Przed zaladowaniem i podlgczeniem silni-
kéw, nalezy zgodnie z rys. 3 ustali¢ warto$¢

Licznik impulséw pochodzqcych na przyklad z réznych czujnikow
Iub wiqcznikéw. Zlicza on impulsy w gore i w dol z czestotliwosciq
nie wieksza niz 10 Hz (10 impulséw na sekunde). Maksymalna
pojemnosc licznika wynosi 9999. Dodatkowo, uklad wyposazono

w mozliwo$¢ zapamietania wyniku oraz sygnalizacje dzwiekowq.

Licznik moze pracowaé¢ z wySwietla-
czami o dwdéch wielkosciach — pierwszym,
miniaturowym, o wysokoéci cyfry 7 mm
lub drugim, wiekszym, z wySwietlaczami
o wysokosci 27 mm, idealnie mieszczacym
sig w obudowie typu KM50 (fotografia 1).

Schemat ideowy licznika pokazano na
rysunku 2. Powinien on by¢ zasilany napie-

Fotografia 1. Wyswietlacz o wysokosci
znakéw 27 mm w obudowie KM50
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ciem stalym o wartosci 7...15 V doprowa-
dzonym do zlacza POWER. Dioda D1 zabez-
piecza uklad przed niewlasciwa polaryzacja
napiecia wej$ciowego, natomiast kondensa-
tory C1, C2 i C3 pelnig role filtra zasilania.
Zewnetrzne napiecie wejsciowe jest podawa-
ne na stabilizator U1. Praca licznika steruje
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Rysunek 4. Schemat montazowy modutu
AVTduino_DCmotor

pradu zabezpieczenia i potencjometrami
RVA,B ustawi¢ przyblizong wartos¢. Opro-
gramowanie najpierw rozpedza silnik A za
pomocg PWM, zatrzymuje, zmienia kierunek
i ponownie rozpedza. Po zatrzymaniu silnika
A cykl jest powtarzany dla silnika B. Jezeli
wszystko dziala zgodnie z zalozeniami, mo-
dut jest gotowy do realizacji bardziej zlozo-
nych zadan.

Adam Tatus, EP

mikrokontroler ATtiny2313 taktowany we-

wnetrznym sygnalem zegarowym. Wyswiet-
lacze zostaly opracowane w dwéch wersjach
gabarytowych, natomiast ich sterowanie
odbywa sie w sposéb identyczny. Anody
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Rysunek 2. Schemat ideowy licznika
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W ofercie AVT*
PA\VARY WASTO R AVT-1750 B

AVT-1750 UK

AVT-1750 C
Dodatkowe materiaty na CD lub FTP:
ftp://ep.com.pl, user: 62828, pass: 18ofqn10

* wzory plytek PCB
e karty katalogowe i noty aplikacyjne elemen-
tow oznaczonych w Wykazie elementow

kolorem czerwonym
Wykaz elementow:
R1, R13...R15: 10 kQ (SMD 0805)
R2...R5: 4,7 kQ (SMD 0805)
R6...R12: 100 Q (SMD 0805)
C1, C2: 100 nF (SMD 0805)
C3: 10 uH16 V
D1: 1N4007 (MELF)
T1...T4: BC857 (SOT-23)
U1: 78M05 (TO-252)
U2: ATtiny2313 (SOIC20)
LED1...LED4: wyswietlacze 7 mm lub 25 mm
(w zaleznosci od wersji)
listwa goldpin katowa 14szpilek
DG381-3.5/2 - 5 szt.
mikroswitch 3x6 — 3 szt.
* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowaé w nastepujacych wersjach:
AVT xxxx UK to zaprogramowany ukfad. Tylko i wytacznie. Bez
elementéw dodatkowych.
plytka drukowana PCB (lub ptytki drukowane, jesli
W opisie wyraznie zaznaczono), bez elementow
dodatkowych.
AVT xxxx A+ plytka drukowana i zaprogramowany uktad (czyli
potaczenie wersji A i wersji UK) bez elementow
dodatkowych.
plytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet
elementéw wymieniony w zataczniku pdf
to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli
elementy wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze o ile nie zaznaczono wyraznie w opi-
sie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione
w zataczniku pdf
AVT xxxx CD oprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz
jesli wystepuje, to niezbedne oprogramowanie
mozna $ciggnac, klikajac w link umieszczony
w opisie kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaz-
da wersja ma zafaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania
zamowienia upewnij sie, ktéra wersje zamawiasz! (UK, A, A+,
B lub Q). http://sklep.avt.pl

AVT xxxx A

AVT xxxx B
AVT xxxx C

wys$wietlaczy sg zasilane poprzez tranzysto-
ry T1...T4, natomiast katody bezposrednio
z portu mikrokontrolera poprzez rezystory
ograniczajace R6...R12. Rezystory R13...R15
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Rysunek 2. c.d. schematu

drukowanych. Wielkoé¢ i komponenty plyt-
ki wyswietlacza zalezg od wybranej wersji
gabarytowej. Montaz jest typowy i nie po-
winien przysporzy¢ probleméw. Po zmon-
towaniu nalezy polaczy¢ obydwie plytki za
pomocy listwy szpilek goldpin. Do wejs¢
oznaczonych UP, DOWN oraz RESET dola-
czone zostaly mikroprzyciski umozliwiajace
bezposrednie sterowanie pracg licznika. Im-
puls na wejsciu wyzwalajacym UP powoduje
zwiekszenie wartoéci, a impuls na wejsciu

R6...R13 100

Sytuacja ta jest sygnalizowana krétkim mig-
nieciem wyS$wietlanej wartosci. Zapisany
w ten sposéb wynik bedzie przywracany po
kazdorazowym wlaczeniu zasilania licznika.
Aby wyzerowac¢ licznik nalezy przez okoto 3
sekundy przytrzymac przycisk RESET, a gdy
wys$wietlona zostanie warto$¢ 0, kolejne
krétkie nacis$niecie tego przycisku zapisze te
warto$¢ do pamieci. Do wyjScia oznaczone-
go PIEZO mozna dolaczy¢ brzeczyk piezo —
bedzie on pelnil rolg sygnalizatora zaliczenia

podciagajg wejscia licznika do +5 V. DOWN powoduje jej zmniejszanie. Krotkie — impulsu.
Schemat montazowy licznika pokazano  naci$niecie przycisku RESET umozliwia EB
na rysunku 3. Sklada si¢ on z dwéch plytek  zapis aktualnego stanu licznika do pamigci.
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Rysunek 3. Schemat montazowy licznika

ATmega128 na plytce ewaluacyjnej AVT5311

Modut opracowano z myslq o uzytkownikach plytki testowej
AVT5311 pragnqcych rozszerzy¢ jej mozliwosci. Przejsciowka
umozliwia zastosowanie mikrokontrolera ATmega128 dolqczajqc jq
do zlqcza JP1 w plytce testowej dla mikrokontroleréw AVR.

Schemat elektryczny przejsciowki po-
kazano na rysunku 1. Poza zlaczem J1 slu-
zacym do polaczenia modutu z plytka ewa-
luacyjng, z mikrokontrolera ATmegal28

wyprowadzone zostaly pozostale sygnaly,
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niewykorzystane na plytce. Dostepne sg one
na zlaczach J2 port E, J3 port G oraz J4 port
E rozmieszczonych wzdluz krawedzi plyt-
ki. W module zastosowano réwniez rezo-
nator kwarcowy umozliwiajacy taktowanie
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