MINIPROJEKTY

Uklad zmontowano na jednostronnej plyt-
ce drukowanej o wymiarach 26 mmx39 mm,
ktérej schemat montazowy pokazano na rysun-
ku 2. Montaz radzg rozpoczaé od przylutowania
elementéw SMD: ukladu scalonego US2 oraz
rezystoréw. Druga w kolejnosci powinna zosta¢
wlutowana zworka z cienkiego drutu, a nastep-
nie pozostale elementy. Tranzystor T1 mozna
zamontowa¢ pozostawiajac dlugie wyprowadze-
nia; umozliwi to jego ,polozenie” nad plytka,
a w efekcie — zmniejszenie gabarytéw ukladu.

Jezeli istnieje prawdopodobienstwo, Ze przez
kanal tranzystora beda plyna¢ wigksze (tj. powy-
zej kilku amperéw) prady, wtedy dobrze jest po-
grubi¢ szerokie $ciezki na plytce, prowadzace do
drenu i zrédla. Mozna to uczyni¢, na przyklad,
nalutowujac na nie miedziany drut.

Prawidlowe wyregulowanie ukladu zaj-
mie tylko kilka minut, czynno$¢ te upraszcza
uzycie regulowanego zasilacza oraz dolacze-
nie obcigzenia (np. zaréwki czy diody LED
z wlaczonym szeregowo rezystorem). Slizgacz
potencjometru P2 nalezy wstegpnie ustawic
w polowie jego suwaka, po czym uklad zasili¢
napieciem takim, jakie jest w polowie prze-
dziatu wyznaczonego histereza. Kolejnym kro-
kiem jest ustawienie potencjometru P1 tak, aby
na jego §lizgaczu (Srodkowe wyprowadzenie)
bylo napiecie réwne napieciu odniesienia, czy-
li w tym wypadku 5 V. Przyklad: zalaczenie ma
nastapi¢ powyzej 12,5 V, a odlaczenie ponizej
10,8 V —daje to Srodek petli w okolicach 11,7 V.

Po dokonaniu takich przygotowan, moz-
na doregulowac¢ P2 (szerokos¢ petli histere-

Miniaturowy modut przekaznikow

Pojedynczy modul pozwala na niezalezne sterowanie dwoma
miniaturowymi przekaznikami, ktérych styki zwierne wyprowadzone
sq na zlgcza srubowe CON3 i CON4. Za pomocq prostych polecen,
mozna wiqczy¢, wylqczy¢ lub odczyta¢ aktualny stan danego

wyjscia.
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu przekaznikéw z RS485
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zy) i w razie koniecznoéci P1 (jej $rodek),
pamietajac o tym, ze wieksza rezystancja P2
zaweza przedzial. Czyli regulujac napiecie
zasilania, trzeba tak ustawi¢ P2, by moment
zalgczenia i wylgczenia wypadal tam, gdzie
dostalo to zaplanowane. Szerokos¢ tej petli
mozna regulowa¢ w przedziale od 0,6 V do
7 V przy napieciu §rodkowym 12 V oraz od
2 V do ok. 9 V przy napieciu $rodkowym
24 V. Po kilkakrotnym sprawdzeniu, ze su-
waki obydwu potencjometréw znalazly sig
w prawidlowych polozeniach, mozna je za-
bezpieczy¢ przed samoczynnym przekrece-
niem, np. kroplg lakieru.

Michat Kurzela, EP

z RS485

Do jednej magistrali mozna dolaczyc

do 31 takich moduléw i urzadzenie sterujg-
ce np. konwerter USB<=>RS485 tworzac
w ten sposéb rozlegly sie¢ sterujacg az 62
urzadzeniami. Kazde wyjscie jest identy-
fikowane za pomoca dwucyfrowego adre-
su (00...99). Do polaczenia moduléw jest
potrzebna 4-przewodowa skretka (2 pary
przewodéw). Na zlgczach CON1 i CON2
znajduja sie linie zasilania oraz sygnaty ma-
gistrali RS485. Calo$¢ zaprojektowano w taki
sposéb, aby modul zamontowaé przelotowo
w miejscu przeciecia skretki. Miniaturowa
konstrukcja swobodnie miesci sie w puszce
elektroinstalacyjnej.

Praca uktadu steruje mikrokontroler AT-
tiny24, ktéry zapewnia odpowiednig liczbe
linii I/O i jest dostepny w malej obudowie
SO14. Interfejs UART zostal zrealizowany
programowo i pracuje z parametrami: 9600,
n, 8, 1. Schemat ideowy modulu pokaza-
no na rysunku 1, natomiast montazowy na
rysunku 2. Role wyj$¢ pelnig przekazniki
o obcigzalnosci stykéw do 3 A, (do 230 V AC
lub 30 V DC). Modut powinien by¢ zasilany
z napiecia 7...15 V DC, maksymalny pobér
pradu wynosi ok. 60 mA.
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Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw
oznaczonych w wykazie elementéw kolorem czerwonym
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MINIPROJEKTY

W ofercie AVT*
AVT-1745 A

AVT-1745 B

AVT-1745 C AVT-1745 UK

Wykaz elementéw:

R1, R2: 10 kQ (SMD 0805)

R3, R5: 2,2 kQ (SMD 0805)

R4: 1 Q (SMD 0805)

C1...C3: 100 nF (SMD 0805)

C4, C5: 10 wF (SMD 0805)

C6, C7: 18 pF (SMD 0805)

D1, D3, D4: LL4148

D2: LED F3 przewlekana

T1, T2: BC847

X1: 4 MHz (SMD)

Us1: 78M05 (SMD)

US2: ATtiny24(lub 44)

US3: MAX485 (SMD)

K1, K2: HF49F-5V

CONT1...4: DG 3.5/2

PROG, RST: goldpin 1x7+zworka

ftp://ep.com.pl, user: 52617, pass: 30Ict328

* wzory ptytek PCB

* karty katalogowe i noty aplikacyjne elemen-
tow oznaczonych w Wykazie elementéw
kolorem czerwonym

Modut dotaczony do magistrali czeka na
odebranie wlasciwej komendy. Jego aktywnosé
jest sygnalizowana krétkim mignieciem dio-
dy LED. Komenda musi zaczyna¢ sie ciggiem
znakéw R x x”, gdzie ,xx” to adres modutu
w zakresie 00...99. Jako kolejny podawany jest
nastepujacy parametr:

,= 1”<CR> - powoduje zalgczenie wyjscia,
,= 0”<CR> — powoduje wylaczenie wyjscia,
,= 7”<CR> - zwraca odpowiedz ukladu zawie-
rajaca aktualny stan wyjscia.

,R23=1"<CR>

w postaci wartosci szesnastkowych ma postac:

Przykladowa komenda

0x52 0x32 0x33 0x3D 0x31 0x0D. Odebranie
komendy z adresem odpowiadajagcym adre-
sowi modutu powoduje odpowiednig reakcje
uktadu, a dla trzeciego przypadku powoduje
wyslanie informacji o stanie wyjScia w postaci
np R23=1<CR>, czyli wyjscie zalgczone.
Uklad wymaga wstepnej konfiguracji — po-
trzebny bedzie terminal z interfejsem RS485
np. konwerter AVTMOD14 dotaczony do kom-
putera PC i programu Bray Terminal+. Zaloze-
nie jumpera w pozycji 1 (rysunek 3) urucha-
mia automatyczne wysylanie stanu wyijscia.
Funkcja ta moze by¢ wilaczona tylko w jednym
module w calej magistrali i tylko wtedy, gdy
nie ma urzadzenia nadrzednego. Powoduje
wysylanie na magistrale co ok. 4 s ramki sta-
nu wyjécia. Moze by¢ przydatna do identyfi-
kowania moduléw, poniewaz ramka zawiera
adres modutu. Zalozenie jumpera w pozycji 2
(rys. 3) a nastepnie wlaczenie zasilania modu-
tu powoduje przywrécenie domys$lnego adresu
o wartosci ,,00”. Zalozenie jumpera w pozycji 3
(rys. 3) i wlaczenie zasilania modutu powoduje
wejécie w tryb zmiany adresu. Modut wysyta
warto$¢ aktualnego adresu a nastepnie czeka
na wprowadzenie nowej wartosci. Po zatwier-
dzeniu znakiem ,Enter” nowa warto$¢ zosta-
je zapamietana i uklad jest gotowy do pracy.
Nalezy pamieta¢, ze drugie wyjscie modulu
automatycznie dostaje adres zwiekszony o je-
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Rysunek 2. Schemat montazowy modutu
przekaznikéw z RS485

D O cO

Rysunek 3. Zworka konfiguracyjna

den, dlatego modutom nalezy nadawac¢ adresy

AS

zwigkszane o 2.
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jeszcze lepszy

,Kiedys musieliSmy poprawia¢
projekt kilka razy, zanim udato sie
uzyskac finalnq wersje elektroniki
idopasowaé mechanike do niej -

EVATRONIX S.A.

teraz wszystko odbywa sie
w jednym cyklu i pasuje idealnie.

”

- Scott Gemmell, Szef Dziatu Projektowego

w Leica Geosystems Agriculture,
Uzytkownik Altium

ul. Przybyty 2, 43-300 Bielsko-Biata, tel. 33 499 59 12
eda@evatronix.com.pl; www.evatronix.com.pl/eda
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